
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 
 
 

EL LECTOR SIN CONTACTO 

 

 

 

CANCrocoLITE 

 

MANUAL DE INSTRUCCIONES 
 

Versión 1.0 
 

 

 

 

 

 
 

 

 

http://www.jv-technoton.com/
http://www.jv-technoton.com/es/lector_sin_contacto
http://www.jv-technoton.com/
http://www.jv-technoton.com/es/lector_sin_contacto
http://www.jv-technoton.com/
http://www.jv-technoton.com/es/lector_sin_contacto
http://www.jv-technoton.com/
http://www.jv-technoton.com/es/lector_sin_contacto


Índice 
 

 

El lector sin contacto CANCrocoLITE. Manual de instrucciones. Versión 1.0 

© Technoton, 2017 2 

Índice 
 

Índice ...................................................................................................................... 2 

Historial de cambios ................................................................................................... 3 

Términos y determinaciones ....................................................................................... 4 

Introducción ............................................................................................................. 5 

1 Conceptos fundamentales y características técnicas ....................................................... 7 

1.1 Designación y área de aplicación ......................................................................... 7 

1.2 Kit de suminstro ............................................................................................... 9 

1.3 Características técnicas .................................................................................... 10 

1.3.1 Características principales de explotación ..................................................... 10 

1.3.2 Dimensiones ............................................................................................. 11 

1.3.3 Interfaz de salida CANCrocoLITE ................................................................. 12 

1.4 La estructura y el principio de funcionamiento .................................................... 13 

2 Conexión de CANCrocoLITE .................................................................................... 14 

2.1 Inspección exterior antes de la conexion ............................................................ 14 

2.2 Recomendaciones para realizar búsquedas de los cables de bus CAN ..................... 15 

2.3 Restricciones de explotación ............................................................................. 18 

2.4 La conexión eléctrica ....................................................................................... 19 

2.5 Conexión sin contacto con los cables automotrices .............................................. 20 

3 Prueba de funcionamiento ...................................................................................... 21 

4 Desconexión CANCrocoLITE ................................................................................... 22 

5 El envase ............................................................................................................. 23 

6 El almacenaje ....................................................................................................... 24 

7 La transportación .................................................................................................. 25 

8 Utilization/re-cycling ............................................................................................. 26 

Información de contacto ........................................................................................... 27 

 



Historial de cambios 
 

 

El lector sin contacto CANCrocoLITE. Manual de instrucciones. Versión 1.0 

© Technoton, 2017 3 

 

Historial de cambios 
 

Versión Fecha Redactor Descripción de cambios  

1.0 02.2017 OD Versión básica 

 

 

 

 

 



Términos y determinaciones 
 

 

El lector sin contacto CANCrocoLITE. Manual de instrucciones. Versión 1.0 

© Technoton, 2017 4 

Términos y determinaciones 
 

ORF 4 es una plataforma telematica de Technoton, destinada a recibir datos 

operativos por Internet. Se guarda los datos, se los acumula y se hace 

informes en base de información recibida. 
 

S6 - interfaz telemática para vehículos elaborada por Technoton para 

asegurar la integración de los sistemas GPS/GLONASS del monitoreo de 

transporte y los elementos del equipamiento electrónico del vehículo. 

Representa un sistema de cables y protocolos. Fisicamente está realizado a 

base de las interfaces CAN 2.0B (ISO 11898-1:2003) y K-Line (ISO 9141). 

El protocolo del intercambio de información a través de bus S6 fue construido a base del 

estandar SAE J1939 y corresponde a sus requerimientos. 

La descripción detallada del protocolo de la transmisión de datos del bus telematico S6 está 

expuesto en el sitio web http://s6.jv-technoton.com/en/. 
 

PGN (Parameter Group Number) es el número de grupo de parametros que determina el 

contenido del mensaje correspondiente de bus CAN de acuerdo con SAE J1939. El término 

PGN se usa para la descripcion de los mensajes del bus CAN. 
 

SPN (Suspect Parameter Number) es el número de parámetro determinado en el mensaje 

de bus CAN de acuerdo con SAE J1939. Cada SPN tiene su nombre correspondiente, tamaño 

de datos en bites, tipo de datos, valor numérico. El SPN podría tener un especificador, es 

decir un campo adicional que permite concretar el valor de parámetro (por ejemplo – límite 

de tensión a bordo-mínima). 

FMS — paquetes de datos de bus de a bordo conformen con la describción de 

estándar FMS Interfaz description (en adelante — FMS-estándar). FMS-

estándar es un estándar abierto de interfaz FMS, desarrollado por fabricantes 

líderes de vehículos pesados. Se puede descargar la versión actual de la 

página web http://www.fms-standard.com 
 

Telematics — un conjunto de mensajes específicas, elaborado por Technoton según el 

estándar SAE J1939. Mensajes telemáticos incluyen información básica de los parámetros 

de funcionamiento del vehículo. 

Equipos de a bordo son aparatos electrónicos a bordo, elementos del sistema de telematica. 
 

Sistema telemático es una solución completa para monitorear el vehículo en tiempo real. 

Las características principales de control son ruta, consumo de combustible, tiempo en 

marcha, seguridad. El sistema contiene equipo a bordo, conexiones, plataforma telematica 

ORF 4. 

Terminal es un elemento del sistema de monitoring, que realiza una función de la lectura de 

los señales de los sensores reglamentarios y complementarios, instalados en el vehículo, de 

la recepción de los señales sobre las coordenadas de los satélites de navegación y de la 

transmisión de los datos al Servidor de servicios. 

Vehículo es un objeto de control dentro del sistema de monitoreo de transporte. Suele ser 

un camion, autobus o tractor, locomotora, barco o transporte tecnológico. Desde el punto 

de vista del sistema de monitoreo a la lista de vehiculos tambien corresponden generadores 

diesel, calderas de calefaccion, hornillas, etc. 

http://www.orf-monitor4.com/
http://www.jv-technoton.com/es
http://s6.jv-technoton.com/en/
http://s6.jv-technoton.com/en/
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all.html
http://s6.jv-technoton.com/en/spn.html
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/fms.html
http://www.fms-standard.com/
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/telematics.html
http://www.jv-technoton.com/es
http://www.orf-monitor4.com/
http://www.jv-technoton.com/es
http://www.jv-technoton.com/es
http://s6.jv-technoton.com/en/fm/
http://www.fms-standard.com/
http://www.orf-monitor4.com/
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Introducción 
 

 

Recomendaciones y normas, establecidas en el Manual corresponden al lector sin contacto 

CANCrocoLITE fabricado por JV Technoton – SAC, la ciudad de Minsk, Belarús. 
 

Este documento contiene información general sobre estructura, princípios de 

funcionamiento, características de CANCrocoLITE, determina el orden de instalación y 

conexión. Además contiene recomendaciones de explotación. 
 

CANCrocoLITE — es una herramienta del Sistema telemático para leer los datos del 

bus CAN de a bordo en coches/ carros sin intervención en la integridad de 

sistemas electrónicos. 

Peculiaridades: 

 lee señales sin contacto a través de aislamiento de los cables sin violar la integridad; 

 estructura de carcasa compacta permite conectar con cables del bus CAN a bordo de 

forma comóda en lugares aún más aislados; 

 protección segura del sistema electrónico del vehículo contra intervención por 

interfaz CAN de los pedidos activos del Terminal telemático; 

 une los datos de uno o varios buses informáticos en Interfaz telemática  *; 

 se alimenta de red a bordo; 

 protege contra los cambios en polos magnéticos; 

 instalación y explotación simple; 

 funciona sin configuración previa; 

 buen precio. 

 

¡ATENCIÓN! Durante la explotación del CANCrocoLITE es necesario seguir 

rigurosamente las recomendaciones del productor, mencionadas en el presente 

Manual de instrucciones. 

 

Para garantizar el funcionamiento correcto de CANCrocoLITE solo los especialistas 

certificados deben instalarlo. 
 

El fabricante garantiza que CANCrocoLITE conforme con los requerimientos de las normas 

jurídicas técnicas a condición de obedecer tanto las reglas de almacenamiento, 

transportación y uso como las instrucciones de aplicación expuestas en el manual presente. 

 

* Al utilizar CANCrocoLITE con MasterCAN interfaz de datos automotriz. 

  

http://www.jv-technoton.com/es
http://www.jv-technoton.com/es/lector_sin_contacto
http://www.jv-technoton.com/es/contacts/soporte
http://www.mastercan.com/can_bus_esclusa/
http://s6.jv-technoton.com/en
http://s6.jv-technoton.com/en
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Designación de CANCrocoLITE para hacer un pedido de acuerdo con imagen 1. 
 

 

 

Imagen 1 — Designación para hacer un pedido de CANCrocoLITE 

 

¡ATENCIÓN! Los signos convencionales, que corresponden a la construcción básica 

del CANCrocoLITE, a veces no están presentados. 

 

Los ejemplos del registro del CANCrocoLITE durante el pedido: 
 

«Lector sin contacto CANCrocoLITE», 

(la interfaz de salida — CAN 2.0B; el voltaje nominal de alimentación — 12/24 V; la longitud 

del cable de conexión — 0,5 m; el extremo del cable de conexión — los hilos aislados con el 

extremo desnudo). 

 

¡ATENCIÓN! El fabricante conserva el derecho a cambiar las características 

técnicas CANCrocoLITE del sin la coordinación previa con el usuario en caso de no 

llevar estos cambios al empeoramiento de la calidad del producto. 
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1 Conceptos fundamentales y características técnicas 

1.1 Designación y área de aplicación 
 

CANCrocoLITE es destinado a leer los datos desde bus CAN del coche/carro y luego 

formar una señal de salida según los datos del bus. 
 

Área de aplicación — CANCrocoLITE es utilizado como parte de  

Sitemas telemáticos, para obtener información sobre el consumo de combustible, modos de 

funcionamiento de motor, estado de los sensores, presencia de fallas de coche/carro. 
 

CANCrocoLITE puede ser instalado en todas marcas de coches/carros, microbuses y 

camiones pequeños equipados con bus CAN (mire imagen 2). 
 

CANCrocoLITE son compatible con todos terminales que tinenen entrada para bus CAN. 
 

 
 

 

Imagen 2 — Área de aplicación CANCrocoLITE 
 

La señal de salida del CANCrocoLITE se transmite en el tracker del sitema de monitoreo de 

transporte, que realiza la recogida, el registro, la conservación y la transmisión al servidor 

de las señales recibidas. El software instalado en el servidor realiza el procesamiento, el 

análisis de las señales recibidas y genera informes, que contienen la información sobre el 

consumo de combustible, los regímenes de funcionamiento del motor, el estado de los 

sensores y la presencia de fallos en el vehículo (mire imagen 3). 

 

Imagen 3 — Recepción segura de datos con CANCrocoLITE 

 

http://www.jv-technoton.com/es/lector_sin_contacto
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CANCrocoLITE junto con MasterCAN es una solución completa para integración segura de 

datos desde uno o varios buses CAN y unir en una Interfaz telemática común . Esto 

permite controlar con una entrada CAN del dispositivo de regístro más de 100 parámetros 

de explotación del vehículo (mire imagen 4). 
 

Se puede leer todo sobre el contenido de PGN (FMS y Telematics) de salida, su 

configuración y otra información sobre MasterCAN en el manual MasterCAN Interfaz de 

datos. Manual de instrucciones. 

 

 

Imagen 4 — Integración segura de datos de bus CAN con Interfaz telemática de S6 

 

Informes de Plataforma telemática ORF 4, recibidos a través de CANCrocoLITE junto con 

MasterCAN CC, permite controlar tanto el consumo instantáneo de combustible como el 

volumen de combustible gastado durante la ruta (mire imagen 5). 

 

 

 

Imagen 5 — Monitoreo de datos de bus CAN de abordo a través de CANCrocoLITE 

con plataforma telemática ORF 4 
 

 

¡ATENCIÓN! La composición de la información, que se transmite por el bus CAN, 

puede diferenciarse según el productor, el modelo y el año de producción del 

Vehículo. 

 

Datos del bus CAN 

Gráfico de consumo instantáneo de 
combustible, información recibida desde 
bus CAN 

http://www.mastercan.com/can_bus_esclusa/
http://docs.jv-technoton.com/esp/
http://docs.jv-technoton.com/esp/
http://www.mastercan.com/can_bus_esclusa/mastercan_cc/
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1.2 Kit de suminstro 
 

 

 

 

1 Lector sin contacto  – 5 unidades; 

2 Pasaporte/certificado con características técnicas 

y instrucciones breves de instalación  – 1 unidad; 
 

3 Apretado de cable  – 10 unidades. 
 

Imagen 6 — Paquete de suministro de CANCrocoLITE 

 

 

1 

3 

2 
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1.3 Características técnicas 
 

1.3.1 Características principales de explotación 

 
Tabla 1 — Características principales de explotación de CANCrocoLITE 

Nombre de índice, medida Valor 

Pérdidas de mensajes aceptables, %, no más de 1 

El voltaje nominal de alimentación para las 

variantes U12/24, V 
12 o 24 

El consumo de corriente durante el voltaje de 

alimentación de 12 V, mA, no más 
10 

El consumo de corriente durante el voltaje de 

alimentación de 24 V, mA, no más 
12,5 

Rango de tensión de alimentación para las 

variantes U12/24, V 
de 9 a 36 

Temperatura de funcionamiento de ambiente, С de -40 a +85 

Las dimensiones exteriores, mm, no más mire imagen 7 

El peso, kg, no más 0,05 

La compatibilidad 
SAE J1939, CAN Open, 

DeviceNet, NMEA 2000 
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1.3.2 Dimensiones 

 
 

 

 

Imagen 7 — Dimensiones de CANCrocoLITE 
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1.3.3 Interfaz de salida CANCrocoLITE 

 

La interfaz de salida del CANCrocoLITE es CAN 2.0B, de acuerdo con las normas  

Internacionales SAE J1939. 

 

 

 

http://www.jv-technoton.com/es/lector_sin_contacto/cancrocodile
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1.4 La estructura y el principio de funcionamiento 

 

 

 

1  – tarjeta electrónica; 

2  - cable de conexión. 

 

 

Imagen 8 — La estructura del CANCrocoLITE 

 

El principio de funcionamiento se basa en leer el campo magnético que aparece alrededor 

de los cables cuando pasa la señal. 

 

CANCrocoLITE formar una señal de salida, cuyo contenido de los datos es igual que en el 

bus CAN. La señal puede contener información de los regímenes de motor, consumo de 

combustible, estado de sensores y presencia de fallas. 

 

 

2 

1 

http://www.jv-technoton.com/es/lector_sin_contacto/cancrocodile
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2 Conexión de CANCrocoLITE 
 

¡ATENCIÓN! Al conectar CANCrocoLITE hace faltar cumplir con las normas de 

seguridad mientras se hace las reparaciones de tractores y normas establecidas en 

la empresa. 

Antes de empezar la búsqueda de los cables para la conexión del CANCrocoLITE, 

recomendamos que revise con atención el esquema del eqipo técnico y la 

documentación de explotación del vehículo mientras se instale el CANCrocoLITE. 

 

2.1 Inspección exterior antes de la conexion 
 

Antes de hacer la conexión, hay que realizar una inspección exterior del CANCrocoLITE para 

revelar los defectos visuales de la carcasa, de conectores y otros defectos posibles, que 

hayan surgido durante la transportación, almacenamiento o la utilizacion descuidada.  

Al descubrir los defectos hay que ponerse en contacto con suministrador del producto. 

 
 

http://www.jv-technoton.com/es/lector_sin_contacto
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2.2 Recomendaciones para realizar búsquedas de los 

cables de bus CAN 
 

Para conectar CANCrocoLITE con bus CAN de abordo, es necesario encontrar en Vehículo los 

cables CAN-H (CAN HIGH) y CAN-L (CAN LOW). 

Físicamente el bus CAN es un par de cables trenzados (espirales) (a 30 vueltas por un 

metro lineal) con los separadores para la conexión de los bloques electrónicos de control  

(en adelante – ECU) y los terminadores de resistencia finales con una resistencia nominal de 

120 Ohmios en los extremos del bus. Las resistencias se pueden instalarse por separado o 

ser integrados en los ECU. 

 

Ejemplo: La empresa DEUTSCH fabrica el bus CAN de un cable especial de 3 corazones 

(CAN-H, CAN-L y de señales «tierra») con un diámetro de la capa exterior de 7 a 12 mm y 

con un separador especial y dispositivos finales – terminadores, que sirven para la 

concordancia de la resistencia de ondas durante la transmisión de los mensajes en el bus y 

para la neutralización de las interferencias (mire imagen 9). 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Imagen 9 — Elementos del bus CAN de la empresa DEUTSCH 

 

El vehículo del nivel ecológico Euro-3 y superior puede tener de una a seis o más buses 

CAN, que pueden denominarse como M-CAN, T-CAN, I-CAN, H-CAN, A-CAN, EBS-CAN etc. 

Para el control de consumo de combustible tienen interés sólo tres buses  

CAN siguientes T-CAN y M-CAN. 
 

Las características de los buses T-CAN y M-CAN pueden ser: 

 

 existencia del conector diagnóstico OBD II (mire imagen 10); 

 color y sección de los cables de pares trenzados; 

 relación de los pares trenzados con los contactos en los conectores OBD II y ECU. 

 

Ejemplo: Si en el vehículo hay el conector diagnóstico OBD II y el par trenzado de los cables 

de color anaranjado, uno de los cuales tiene una raya negra, y el otro tiene una raya de 

color marrón, y este par trenzado conviene al conector diagnóstico OBD II, entonces será el 

bus CAN buscado. Con esto el cable anaranjado con una raya negra es el CAN-H, y con una 

raya marrón será el CAN-L. 

 

 

http://www.jv-technoton.com/es/lector_sin_contacto/cancrocodile
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Imagen 10 — Ejemplos de ranura OBD II en vehículo para diagnosticar 

 

 

Contactos del conector del sistema ECU ABS/ASR, que corresponden al bus CAN, se 

determinan según el imagen 11. 
 

 
 

Imagen 11 — Determinación del bus CAN en el conector ECU ABS/ASR 

 

IMPORTANTE: Las características del bus CAN en los vehículos de diferentes 

fabricantes pueden no coincidir. Además, las características pueden distinguirse del 

mismo fabricante, depende de las especialidades de construcción y del 

equipamiento del vehículo (el motor que se utiliza, el sistema de suministro de 

combustible, el vínculo entre el bloque electrónico EDC del motor y el pedal de 

suministro de combustible, la presencia o ausencia del panel de instrumentos 

electrónicos, el tacógrafo de cifras etc.). 

 

Se puede realizar el diagnóstico inicial y la examinación de la capacidad de trabajo del bus 

CAN con ayuda de un multímetro utilizando los métodos tradicionales siguientes: 
 

 la revisión de la ruptura de las líneas CAN-L y CAN-H; 

 revisión de la presencia del cortocircuito (CC) y de la impedancia (resistencia total, 

que depende de los terminadores y de las resistencias de entrada de los bloques 

electrónicos, conectados al bus) entre las líneas CAN-L y CAN-H; 

 medición de los niveles de la tensión en las líneas CAN-L y CAN-H en el estado 

recesivo (el encendido está apagado y la masa del vehículo está encendida) y 

dominante (el encendido está encendido y el motor está puesto en marcha). 
 

Hay que realizar la verificación de la impedancia al apagar la alimentación de la red 

de a bordo por completo (la masa del vehículo está apagada). El valor de control de la 

impedancia tiene que ser no más de 60 Ohmios. 
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Hay que realizar la verificación de la capacidad de trabajo del bus CAN cuando la llave 

de contacto está conectada, el motor está puesto en marcha, al presionar y al soltar el 

pedal del suministro de combustible, entre los cables del par trenzado. Valores de control 

tienen que ser de 1,2 a 3,0 V. 

 

Al determinar los cables CAN-H y CAN-L la tensión debe ser: 

 en recesión — unos 2,5 V (cables CAN-L y CAN-H); 

 en estado dominante — menos de 2,5 V (CAN-L) y mas de 2,5 V (CAN-H). 
 

Oscilogramas de las señales de los cables CAN-H y CAN-L tienen el aspecto, que 

corresponde al imagen 12. 

  

a) CAN-H                                            b) CAN-L 

 

Imagen 12 — Oscilogramas de las señales de los cables CAN-high (a la izquierda) 

y CAN-low (a la derecha) 
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2.3 Restricciones de explotación 
 

Para instalar el CANCrocoLITE hay que elegir un lugar seco, protegido contra las influencias 

agresivas del medio ambiente. 

No se puede montar el CANCrocoLITE al lado de los elementos de calefacción y de 

refrigeración (por ejemplo, el sistema de climatización). También no se recomienda montar 

el CANCrocoLITE cerca de los circuitos de furza del automóvil. 

Un lugar conveniente para el montaje del CANCrocoLITE sea la cabina del conductor. 

Durante el montaje bajo la capota hay que proporcionar la separación del cuerpo del 

CANCrocoLITE y de su cable de las partes giratorias y de la superficie del motor a una 

distancia que sea no menos de 10 cm. 

 

 

http://www.jv-technoton.com/es/lector_sin_contacto
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2.4 La conexión eléctrica 
 

La alimentación del CANCrocoLITE se puede realizarse de la red de a bordo del Vehículo o 

delterminal de monitoring de transporte. 
 

IMPORTANTE: 
 

1) Antes de empezar instalar, hace falta desconectar las conexiones electricas al 

bloque de alimentación o pulsar el boton «apagar». 

2) Al conectar la alimentación del CANCrocoLITE a la red de a bordo del vehículo, 

se recomienda instalar aseguros contra cortacircuitos (2 A) (mire imagen 13 a). 

3) Durante la alimentación del CANCrocoLITE de la red de a bordo hace falta 

conectar los bornes de alimentacion «+» y de masa «-» a los mismos puntos de la 

red de a bordo, al que estan conectados los cables correspondientes del terminal 

del sistema de monitoring de transporte. 

4) Preste su atención a verificar la masa del Vehículo. La resistención de cualquie 

punto de masa y borne «-» o entre los bornes no debe ser más de 1 Ohm. 

 

Para la conexión de los cables de alimentación de CANCrocoLITE se recomienda usar los 

bornes (mire imagen 13 b), y para la conexión del resto de cables – los conectores  

(mire imagen 13 c). 

 

 
 

 

a) seguro contra cortacircuitos              b) bornes                            c) conectores 

    con soporte 
 

Imagen 13 — Accesorios para la conexión de CANCrocoLITE 

La conexión eléctrica de CANCrocoLITE al cable de interfaz correspondiente y según 

la tabla 2. 

Tabla 2 — La destinación de los hilos del cable de CANCrocoLITE 

Cable Señal 

Etiquetado Color Destinación Tipo 

VBAT Anaranjado 

 

Alimentación «+» 

Análogo,  

tensión  

de 9 a 36 V 

GND Marrón  Masa «-» — 

CANH Azul  CAN HIGH 
De cifras, de acuerdo 

con el standard 

SAE J1939 
CANL Blanco  CAN LOW 

 

Despúes de conectar CANCrocoLITE, debe activar la alimentación (llave de arranque) 
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2.5 Conexión sin contacto con los cables automotrices 
 

Para conectar CANCrocoLITE sin contacto con los cables automotrices hay que seguir las 

intrucciones según imagen 14. 

 
 

 

 

 — coloque los cables de bus CAN de a bordo a lo largo de placa electrónica  de  

CANCrocoLITE según marcado. 
 

 — fije de forma segura a través de dos cuerdas apretadores desde el paquete de 

suministro. 
 

 — CANCrocoLITE está listo para trabajar. 

 

Imagen 14 — Instrucciones para conextar CANCrocoLITE 
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3 Prueba de funcionamiento 
 

El lector CANCrocoLITE ya conectado empieza a trabajar desde el momento de activar 

alimentación (llave de arranque encendida). Al desconectar la alimentación (el contacto no 

está dado) el CANCrocoLITE se desconecta. 

Se determina el funcionamiento correcto de CANCrocoLITE por tener datos de salida con 

interfaz de bus CAN de a bordo. 

 

http://www.jv-technoton.com/es/lector_sin_contacto


Desconexión CANCrocoLITE 
 

 

El lector sin contacto CANCrocoLITE. Manual de instrucciones. Versión 1.0 

© Technoton, 2017 22 

 

4 Desconexión CANCrocoLITE 
 

IMPORTANTE: Antes de desconectar CANCrocoLITE hay que desactivar  

circuito eléctrico de a bordo. En este caso hay que apagar  la batería o quitar las 

conexiones a la batería. 

 

Para desconectar CANCrocoLITE hace falta hacer los siguientes pasos: 

 

1) Desconecte el cable de CANCrocoLITE desde el terminal de monitoreo de transporte. 

CANCrocoLITE se alimenta de a bordo, hace falta desconectar los cables de 

alimentación «+» y masa «-» de CANCrocoLITE desde la red a bordo. 

2) Corte las cuerdas apredatores que fijan los cables de vehículo a lo largo de placa 

electrónica de CANCrocoLITE. 

3) Quite los cables de Vehículo desde la placa electrónica de CANCrocoLITE. 

 

Despúes de desactivar CANCrocoLITE puede ser conectado de nuevo a cables del Vehículo.  
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5 El envase 
 

El lote de CANCrocoLITE (mire 1.2) es suministrado en un paquete de plástico de burbuja 

de tamaño 230x170 mm. 

 

 

 



El almacenaje 
 

 

El lector sin contacto CANCrocoLITE. Manual de instrucciones. Versión 1.0 

© Technoton, 2017 24 

 

6 El almacenaje 
 

Su puede conservar el CANCrocoLITE en los departamentos cerrados o en otros 

departamentos con la ventilación natural, sin las condiciones climaticas artificiales, en los 

depósitos sin calefacción. 
 

El almacenaje se permite sólo en un empaquetado de fábrica a temperatúra de -50 a +40 oC 

y en una humedad relativa hasta 100 % a 25 oC. 
 

No se puede conservar CANCrocoLITE en el mismo lugar con las sustancias, que causen la 

corrosión del metal y/o que contienen las adulterantes agresivas. 
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7 La transportación 
 

El CANCrocoLITE se transporta en el transporte cerrado de cualquier tipo, que proporcione 

la protección contra daños mecánicos y el que excluya la penetración de las precipitaciones 

sobre el envase. 
 

El medio aéreo en los vehículos no tiene que contener las mezclas acidas, alcalinas y otras 

mezclas agresivas. 
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8 Utilization/re-cycling 
 

CANCrocoLITE no contiene sustancias nocivas, ni components peligrosos para la salud 

humana y para el medio ambiente durante la explotación, al terminar el ciclo de vida y 

durante el reciclaje. 
 

CANCrocoLITE no contiene metales preciosos en cantidades significantes. 
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Información de contacto 
 

Fabricante 

 

 

 

 

www.jv-technoton.com 

Tel/fax: +375 17 240-39-73 

info@jv-technoton.com 

 

 

 

 

Soporte técnico 

E-mail: support@technoton.by 
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