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Historial de cambios

Historial de cambios

Version | Fecha

Editor

Descripcion de cambios

1.0 07.2013

oD

Version basica.

2.0 02.2015

oD

Afadida la descripcidn de la pantalla de la carga por eje BSKD T-60.

3.0 04.2019

oD

o Citados los modelos de aplicacion de los sensores GNOM en los
sistemas de monitoreo de la carga por eje de diferentes tipos de
autotrenes.

e Completada y precisada la descripcion de la instalacion del sensor
GNOM.

» afiadidas las recomendaciones de la calibracidn, conexion y ajuste
del equipamiento en caso de utilizar los sensores GNOM.

¢ Afiadida la descripcion breve de la utilizacion de
MasterCAN Display 35 G en calidad de la pantalla de la carga por eje.

(la descripcidon de la pantalla de la carga por eje BSKD T-60 fue
eliminada a causa de la cesacion de su fabricacién).

e Cambios en el kit de suministro del kit de montaje de GNOM MK DP.

e Creada la estructura de enlaces exteriores del documento.

4.0 10.2020

oD

Afadidos:
o Descripcion del sensor digital de desplazamiento GNOM DP CAN.
¢ Descripcion del kit de montaje de GNOM MK DP 1-axle para los
Vehiculos de dos ejes con suspension de ballestas.
e Accesorios adicionales para los sensores de carga por €je.

5.0 01.2024

oD

¢ Introducido un modelo nuevo del sensor analdgico de
desplazamiento — GNOM DP A (08001).

Completada la informacién sobre el producto.

Actualizadas las caracteristicas técnicas de los sensores.
Conexidn eléctrica corregida de GNOM DP CAN.

Actualizados los ejemplos de los esquemas de conexidn de los
sensores al display CAN, MasterCAN Display 35, Unidades, etc.

5.1 11.2025

oD

e El grado de protecciéon del gabinete para los sensores GNOM DP A
se ha incrementado a IP65/67 (IEC 60529:2013).
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Términos y determinaciones

Términos y determinaciones

S6 es una Tecnologia de integracién de sensores intelectuales y otros dispositivos
IoT en una red aldmbrica para realizar el monitoreo de objetos mdviles e inmoviles
complicados: automoviles, locomotoras, casa inteligente, equipamiento tecnolodgico,
etc. La tecnologia se basa y amplifica los estandares automoviles del grupo
SAE j1939.

Los datos acerca del sistema de cableado, adaptador de servicio y software de S6 estan
expuestos en Manual de instrucciones Interface telematica CAN j1939/S6.

ORF 4 / ORF 5 es una plataforma telematica de Technoton, destinada a recibir datos
operativos por Internet. Se guarda los datos, se los acumula y se hace informes en base de
informacion recibida.

PGN (Parameter Group Number) — es el nimero del grupo de parametros que determina el
contenido del mensaje correspondiente del bus CAN de acuerdo con SAE j1939. El término
PGN se usa para la descripcidon de los mensajes del bus CAN.

SPN (Suspect Parameter Number) — es el nimero del pardmetro determinado en el
mensaje del bus CAN de acuerdo con SAE j1939. Cada SPN tiene su nombre
correspondiente, tamafio de datos en bites, tipo de datos, valor numérico. El término SPN
se usa para la determinacidon de parametros de los mensajes del bus CAN.

Equipamiento de a bordo son elementos del Sistema telematico, que se instalan
directamente a bordo del Vehiculo.

Evento es un cambio de SPN relativamente raro. Por ejemplo, una aumentacion brusca de
la carga por eje es el Evento «Carga». El Evento puede poseer una o varias caracteristicas.
Asi, el Evento «Carga» tiene las caracteristicas de: «fecha/hora», «carga por eje al principio
del cargamento», «carga por eje al final del cargamento», «peso de la carga», etc. El
terminal en caso de la deteccién de un Evento nota la hora de su surgimiento que sera
indicado mas tarde en el informe sobre el Evento. Un Evento siempre esta vinculado a la
hora y fecha de su deteccion.

GNSS (Sistema Global de Navegacion por Satélite) es un sistema para determinar la
localizacién de los objetos a través de sefiales de satélites de navegacidn. GNSS esta
compuesto por el segmento espacial, terrestre y el del usuario. Hoy en dia existen los GNSS
siguientes: GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou.

Informe analitico es el informe de ORF 4 / ORF 5 sobre el funcionamiento del Vehiculo en
el periodo de tiempo determinado (normalmente un dia, semana, mes). Puede contener
cifras, tablas, graficos, mapas con la ruta del Vehiculo marcada, diagramas.

Informes de a bordo (Informes) comprenden toda informacién sobre el Vehiculo recibida
por el usuario del Sistema telematico de acuerdo a sus requerimientos. Rastreador puede
crear Informes tanto con periodicidad determinada (Informes periédicos), como a partir del
comienzo de un Evento (Informes de Evento).

Mddulo funcional (MF) es parte del hardware y software de la Unidad que cumple cierta
serie de funciones. Contiene el PNG de salida, el de entrada y también el PNG de ajustes.
Parametro es una caracteristica del Vehiculo con variacion espacial o en el tiempo. Por
ejemplo, velocidad, volumen de combustible en el tanque, consumo de combustible por
hora, coordenadas. Normalmente el Parametro estad representado por un grafico y un valor
medio.

Servidor (Servidor AVL) es un conjunto del hardware y software del Servicio Telematico
ORF 4 / ORF 5 destinado tanto a tratar y guardar los Datos operativos, como a crear y
transmitir los Informes analiticos via Internet a peticidon del usuario.
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Términos y determinaciones

Sistema telematico es una solucién completa para monitorear el Vehiculo en tiempo real
y analizar su funcionamiento. Las caracteristicas principales son la Ruta, el Consumo de
combustible, Tiempo en marcha, Estado técnico, Seguridad. El sistema comprende el
equipamiento de a bordo, conexiones, plataforma telematica ORF 4 / ORF 5.

Terminal telematico (Rastreador) es un elemento del sistema de monitoring, que realiza
una funcién de la lectura de los sefiales de los sensores reglamentarios y complementarios,
instalados en el Vehiculo, de la recepcién de los sefiales sobre las coordenadas de los
satélites de navegacion y de la transmision de los datos al Servidor de servicios.

Unidad es un Elemento de Equipamiento de a bordo del Vehiculo que funciona de acuerdo
con la Tecnologia S6.

Vehiculo es el objeto controlado dentro del sistema de monitoreo de transporte. Suele ser
un camion, autobus o tractor, locomotora diésel, barco o transporte tecnoldgico. Desde el
punto de vista del Sistema telematico al término Vehiculo también corresponden las
instalaciones fijas: generadores diésel, calderas de calefaccidon, quemadores, etc.

Sensores de carga por eje GNOM. Manual de instrucciones. Versiéon 5.1
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Introduccion

Introduccion

Las recomendaciones y reglas, expuestas en el Manual de instrucciones se refieren a los
sensores de carga por eje GNOM (en adelante — GNOM).

El documento presente contiene la informacion sobre la estructura, principio de
funcionamiento, caracteristicas de los sensores GNOM, recomendaciones de su instalaciéon y
explotacion.

.EIEM. sensores automovilisticos adicionales para el monitoreo de la carga
por ejes y peso de la carga del Vehiculo en los Sistemas telematicos de transporte.

Caracteristicas distintivas del GNOM:

e se monta en Vehiculos equipados con suspension de ballestas® y suspension
neumatica?;

e el principio de medicidn magnetorresistivo! o tensorresistivo?;

e nivel alto de proteccién contra las intervenciones exteriores;

e la caracteristica lineal de la sefal de salida facilita el tratamiento de los datos por el
sistema de monitoreo;

e sefial de salida es estabilizada y no depende de la tension de la red de a bordo;

e es protegido contra el cortocircuito y trastrueco de los cables eléctricos;

e resistencia aumentada gracias a la ausencia en la estructura de elementos
frotadores;

e correspondencia a la Tecnologia S6 comprende la compatibilidad con las Unidades,
Base de datos y sistema de cableado S63;

e funcidn Unica de autodiagndstico permite controlar la calidad del funcionamiento del
sensor en tiempo real?;

e Kkits de accesorios de montaje muy bien pensados;

e soporte técnico y documentacion de calidad;

e correspondencia a los estandares nacionales y europeos de compatibilidad
electromagnética, resistencia contra los impactos climaticos y mecanicos.

Los sensores GNOM estan presentados en los modelos siguientes:

o EIEII DP A \/lﬂlﬂ.ﬂ DP ‘ es el sensor analdgico de desplazamiento

para los sistemas de control de la carga de los ejes de los automéviles equipados con
la suspension de ballestas.

) NC DPCAN| es el sensor digital de desplazamiento (interfaz CAN 2.0B

(SAE j1939)) para los sistemas de control de la carga de los ejes de los automoviles
equipados con la suspension neumatica.

o M‘ es un sensor analogico de presion para los sistemas de control de
la carga por eje de los automodviles equipados de la suspension neumatica.

1 Es relevante para los sensores de desplazamiento GNOM DP A / GNOM DP / GNOM DP CAN.
2 Es relevante para los sensores de presion GNOM DDE.
3 Es relevante para el sensor digital GNOM DP CAN.
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Introduccion

El sensor de desplazamiento GNOM DP A corresponde al tipo del modelo 08001 que se
determina por las cinco primeras cifras del niUmero de fabrica indicado en el cuerpo del
sensor o en la etiqueta del su empaquetado (ver dibujo 1).

Nota — El tipo del modelo representa un cédigo de cifras que reflejan la version del disefio de
GNOM DP A. Para GNOM DDE / GNOM DP / GNOM DP CAN el tipo del modelo no esta
previsto.

SHIFT SENSOR
o OATHUK NMEPEMELLEHUA

Model: DP A

SN 08001 3 00001 S
Date: 12/23 g -i%-g EM D I ’ A
== ==
Serial/ CepuiitHblii HOMep 300001
Date/ JaTta:08/23
Gross weight, kg/ BpyTTo, Kr: 0.5

Net weight, kg/ HetTo,
QC stamp/LLtamn O

\

/Zavod Flometr\

TY BY 600417525.051-2006

Dibujo 1 — Determinacion del tipo del modelo de GNOM DP A

Designacién convencional de los sensores GNOM para realizar un pedido se forma de
acuerdo al dibujo 2.

Tipo de sefal de salida:

A** - anal6gica

F*** - de frecuencia

CAN - digital, interfaz CAN 2.0B
(protocolo SAE j1939)

= X Y

Tipo del sensor en dependencia del valor medido:
DDE - sensor de presion
DP - sensor de desplazamiento

* Designacion Y no se utiliza para el sensor de presidn.
** |a letra A se indica Unicamente para el sensor de desplazamiento que corresponde al tipo de modelo 08001.
*%** Se prepara para la fabricacion.

Dibujo 2 — Designacion convencional de los sensores GNOM para hacer un pedido

Ejemplos de la indicacidon de sensores GNOM al hacer el pedido:

«Sensor de desplazamiento GNOM DP A» o «Sensor de desplazamiento GNOM DP A (08001)».
«Sensor de desplazamiento GNOM DP CAN».

«Sensor de desplazamiento GNOM DP».

«Sensor de presion GNOM DDE».

iATENCION! Durante la explotacion de GNOM es necesario cumplir rigurosamente
las recomendaciones del Fabricante, indicadas en el Manual de instrucciones
presente.

El Fabricante garantiza la correspondencia de GNOM a los requerimientos de las normas
juridicas técnicas a condicion de obedecer las reglas del almacenamiento, transportacion,
tanto como las instrucciones del uso expuestas en el Manual presente.

iATENCION! E| fabricante conserva el derecho a cambiar las caracteristicas
técnicas de GNOM sin la coordinacion previa con el usuario en caso de no llevar
estos cambios al empeoramiento de la calidad del producto.
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1 Informacion general y caracteristicas técnicas
1.1 Designacion y aplicacion

M‘ / m‘ / DP CAN sirve para la determinacién

de la carga por el eje y del peso de la carga en los Vehiculos, equipados con una
suspension de ballestas.

M‘ sirve para la determinacion de la carga por el eje y del peso de la
carga en los Vehiculos, equipados con una suspensiéon neumatica.

Dibujo 3 — Aplicacion de sensores GNOM

Campos de aplicacidn: Los sensores de carga por eje GNOM pueden ser aplicados como
parte de los Sistemas telematicos de transporte:

1) Para el monitoreo de la carga por eje de un camioén (ver dibujo 4).

Segun el modelo los sensores GNOM se utilizan del modo siguiente:

e GNOM DP A / GNOM DP / GNOM DP CAN se instala en el bastidor del automévil y se
conecta con su eje trasero mediante un sistema de brazos. El sensor mide la distancia
entre el bastidor y el eje que cambia segun el peso de la carga.

e GNOM DDE se instala en el circuito neumatico del automovil. El sensor mide la presion
del aire comprimido en el circuito de la suspensién neumatica que cambia segun el
peso de la carga.

Los sensores generan una sefial de salida para su transmisién al Terminal telematico
(Tracker GPS). El tracker recibe la sefal, la apunta, almacena y la transmite a la plataforma
de servicios telematicos (el Servidor). El software instalado en la plataforma procesa y
analiza los datos recibidos y hace Informes analiticos para el periodo de tiempo
seleccionado. Los informes se envian al ususario en forma de parametros, contadores,
graficos y contienen informacion sobre la carga en el eje del Vehiculo.
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Servidor PC del operador

GNSS A « Monitoreo de la carga por eje

0
v P R | « Monitoreo del peso de la carga
""""" Informes &4 » Control de las cargas/descargas

'y -
/-\ GSM 2G/3GILTE « Aviso en caso de sobrecarga
~
@
Terminal
telematico
El sensor de desplazamiento
GNOM DP A / GNOM DP
Senal analégica

Dibujo 4 — Modelo de aplicaciéon del sensor GNOM DP A / GNOM DP para el control
de la carga por eje de un camion

2) Para el control de la carga por ejes de un autotrén con un semirremolque que no
puede ser desenganchado (ver dibujo 5).

El sensor de desplazamiento GNOM DP A / GNOM DP / GNOM DP CAN se instala en el
bastidor del semirremolque y se conecta a su eje trasero (vagoneta) mediante un sistema
de brazos. El sensor mide la distancia entre el bastidor y el eje (vagoneta) que cambia
segun el peso de la carga.

El sensor de presién GNOM DDE se instala en el eje trasero del cabezal. El sensor mide la
presion del aire comprimido en el circuito de la suspension neumatica del Vehiculo que
cambia segun el peso de la carga.

Recomendaciones sobre la conexion y ajuste del equipamiento estan disponibles en el
apéndice D.

Los sensores GNOM transmiten las sefiales de salida a la entrada analdgica del display del
bus CAN j1939/S6 MasterCAN Display 35 que las convierte en datos digitales (SPN)* y los
pasa a través de la Tecnologia S6 a la unidad telematica inteligente CANUp 27 Standard.
Ademas de la visualizacion de las indicaciones de la carga por eje MasterCAN Display 35
sirve para el almacenamiento de las tablas de calibracion en la memoria de acceso aleatorio
no volatil, lo que asegura el funcionamiento correcto de los sensores GNOM conectados.
CANUp 27 Standard realiza la captacidn, registro, almacenamiento y procesamiento de las
sefiales recibidas y su transmision al Servidor telematico que crea los Informes analiticos
para el periodo de tiempo seleccionado.

GNSS

Sarvich 4 Las funcionalidades del sistema de monitoreo de la carga por eje:
ielematico CANUp 27

Standard - monitoreo de la carga por eje del remolcador y semirremolque por el operador
GSM - control visual de la carga actual de los ejes por el conductor del automovil
- control de las cargasl/descargas en linea

N[‘;::ﬁ;ﬂg - monitoreo del peso de la carga y el peso total del automévil

Sefial analégica

GNEM_?DE / \

) Ny =
Senal analég { ]’ l,__!ﬂ J: :,' .- “I
N \ /

Dibujo 5 — Modelo de aplicacion de los sensores GNOM para el control de la carga por ejes
del cabezal con un semirremolque que no puede ser desenganchado

GNOM DP A/ GNOM DP

* Sensor GNOM DP CAN crea un SPN por si mismo y lo transmite a través de la Tecnologia S6.
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3) Para el control de la carga por ejes de un autotrén con un semirremolque que
puede ser desenganchado (ver dibujo 6).

Los sensores GNOM se instalan en el autotrén de la misma manera que para el
semirremolque que no puede ser desenganchado. Las recomendaciones de la conexion y
ajuste del equipamiento estan disponibles en el apéndice D.

GNOM DP transmite la sefial de salida a la entrada analdgica del conversor analdgico-digital
MasterCAN DAC 15 que la convierte en datos digitales (SPN)* de la Interface telematica
CAN j1939/S6. Al mismo tiempo MasterCAN DAC 15 guarda en su memoria la tabla de
calibracion que determina la dependencia de la tension de salida del GNOM DP de las
diferentes indicaciones de la carga por eje del semirremolque. Lo que permite utilizar el
semirremolque con otro cabezal con equipamiento semejante sin componer una nueva tabla
de calibracion.

GNOM DDE transmite la sefial de salida a la entrada analdgica de la unidad telematica
inteligente CANUp 27 Standard que convierte la sefial analdgica del sensor en SPN y guarda
en su memoria la tabla de calibracién que determina la dependencia de la tensidn de salida
deGNOM DDE de las indicaciones de la carga por eje del cabezal.

CANUp 27 Standard realiza la captacion, registro, almacenamiento y procesamiento de los
datos recibidos y su transmision al Servicio telematico que crea los Informes analiticos para
el periodo de tiempo seleccionado.

Para el monitoreo visual de las indicaciones de la carga por eje por el conductor del Vehiculo
sirve el display del bus CAN j1939/S6 MasterCAN Display 35 que recibe las sefiales de salida
de los sensores GNOM convertidos en SPN a través de la Tecnologia S6.

Servicio Las funcionalidades del sistema de monitoreo de la carga por eje:

telematico - monitoreo de la carga por eje del remolcador y semirremolque por el operador
- control visual de la carga actual de los ejes por el conductor del automavil

- control de las cargas/descargas en linea

- monitoreo del peso de la carga y el peso total del automovil

MasterCAN
Display 35

MasterCAN DAC 15

Entrada GNOM DP A/ GNOM DP
GNDEI,DDE analogica S
Sefial analégica | \ \ / ¥ \
| WSS | Sefial analégca | )
\ Ew ) Lo \ |

v

R

Dibujo 6 — Modelo de aplicacion de los sensores GNOM para el control de la carga por eje
de un cabezal con semirremolque que puede ser desenganchado

4) Para el control de la carga por eje en la situacion de monitoreo integral de
parametros del fucnionamiento de un autotrén especializado mediante Ila
Tecnologia S6 (ver dibujo 7).

Los sensores GNOM DP y GNOM DDE se instalan en el autotrén especializado (por ejemplo,
un refrigerador) de la misma manera que en un cabezal con semirremolque.

Las sefiales de salida de los sensores GNOM y las sefiales de los sensores estandares de la
furgoneta isotérmica del refrigerador vienen a las entradas analdgicas del conversor
analdgico-digital MasterCAN DAC 2113 que las transforma en datos digitales (SPN)* y las
transmite a la Interface telematica CAN j1939/S6. Ademas, MasterCAN DAC 2113 guarda en
su memoria todas las tablas de calibracion compuestas para asegurar el funcionamiento
correcto de los sensores analdgicos que lleva conectados.

* El sensor GNOM DP CAN crea por si mismo un SPN y lo trasmite a la Interface telematica
CAN j1939/S6 sin utilizar el conversor analdgico-digital MasterCAN DAC.
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Se recomienda utilizar la unidad telematica inteligente CANUp 27 con funcionalidad
ampliada (modelos CANUp 27 Pro) como Terminal telematico. La presencia de la interface
CAN j1939/S6 permite a CANUp 27 Pro recibir los datos desde las Unidades —
hasta 16 sensores de nivel de combustible DUT-E CAN y hasta 16 medidores de flujo de
combustible DFM CAN ademas de las sefiales desde los sensores GNOM vy los sensores
estandares de a bordo del Vehiculo a través de la Tecnologia S6. En el ejemplo descrito en
cada uno de los dos tanques del refrigerador esta instalado un sensor DUT-E CAN y en el
sistema de combustible del cabezal esta instalado un flujdmetro diferencial DFM D CAN
mientras que en la tuberia de suministro del motor del equipo frigorifico del refrigerador
esta instalado un flujdmetro de una camara DFM CAN.

CANUp 27 Pro recibe también la informacién Gtil telematica y diagnostica desde el bus CAN
estandar del automovil, filtrando todos los datos que no son relevantes.

En caso de necesidad, los Informes de a bordo sobre los Eventos pueden ser enviados
automaticamente al usuario directamente por correo electrénico (hasta 3 E-mail) o como
mensajes SMS (hasta 3 niUmeros de teléfono) sin utilizar el Servidor y sin pagar su servicio.

Para el control visual de combustible, carga por eje y otros parametros de funcionamiento
del refrigerador por el conductor del Vehiculo sirve el display del bus CAN j1939/S6
MasterCAN Display 35 que recibe los datos de las Unidades, desde el bus CAN
automovilistico y las sefales convertidas desde los sensores analdgicos a través de la

Tecnologia S6.

GNSS

05 Control integral de los parametros
Servicio telemitico . . .
°" CANUp 27 Pro oA de funcionamiento de un refrigerador
... 208361LTE =

cAN
MasterCAN Display 35 MasterCAN DAC 2113 ‘ el I
il del aire Sensores

Bus CAN estindar L
(SAE j1939)

g
aperturalcierre de la puerta estandar
@

GNOM DP A/ GNOM DP

DFMD CAN

Bt
&t
w — //g “\
DUT-E CAN DUT-E CAN O
4 / \ carga por eje del cabezal carga por eje del semirremolque / Ik \
f A T |
l | =y | | /
/

Sefales analégicas

Interface telematica CAN j1939/S6
Bus CAN estindar del automévil

Dibujo 7 — Modelo de aplicacion de los sensores GNOM para el control de la carga por eje
durante el monitoreo integral de los parametros de funcionamiento
de un refrigerador mediante la Tecnologia S6

RECOMENDACION: El servicio telematico ORF 4 / ORF 5 asegura la precisién méas
alta y la mejor informatividad durante el control de ruta, consumo de combustible,
carga por ejes y parametros de funcionamiento del Vehiculo (ver dibujo 8).
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Dibujo 8 — Ejemplo del anélisis del Informe analitico de ORF 4 recibido a base
de los Informes de a bordo de CANUp 27 Pro y la sefial de salida del sensor GNOM

La utilizacion de los sensores GNOM como parte del Sistema telematico de transporte
permite al propietario del vehiculo analizar el proceso de transportacion de cargas con
comodidad y soluciona los problemas siguientes:

e Control de conductores, exclusion de cargas ilegales. Los sensores informan al
propietario de la flota de automdviles sobre las cargas / descargas no autorizadas.

e Carga 6ptima de la maquinaria. Los sensores sefialan la sobrecarga o carga
insuficiente del automovil. Disminuye el desgaste de la maquinaria, aumenta el
rendimiento del trabajo.

e Exclusion de multas por sobrecarga. Los sensores informan al conductor sobre la
carga por eje. Lo que perite controlar la masa de la carga y evitar las multas por
sobrecarga.

e Disminucion de gastos en reparacion de la suspension de los automoviles.
A condicidn de respetar la carga correcta del automovil, su suspension sirve mucho
mas que en la situacién de sobrecargas sistematicas — se ahorran los recursos.
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1.2 Aspecto exterior y empaquetado

1
2

3
1 Sensor de desplazamiento - 1 unidad;
2 Pasaporte - 1 unidad;
3 Cable de sefial de 7,5 m (CABLE DFM.98.20.001) - 1 unidad.

a) GNOM DP A (08001)
1 2

1 Sensor de desplazamiento - 1 unidad;
2 Pasaporte - 1 unidad.

b) GNOM DP / GNOM DP CAN
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5b 3
5c 4
1 Sensor de presion - 1 unidad;
2 Pasaporte - 1 unidad;
3 Disco - 1 unidad;
4 Anillo de empaque - 1 unidad;
5 Kit de montaje GNOM MK DDE1 1 ud. contenido:
a) anillo de empaque - 1 unidad;
b) disco - 1 unidad;
c) tuerca de transicion - 1 unidad.
¢) GNOM DDE

Dibujo 9 — Aspecto exterior del kit de suministro de los sensores de la carga por eje
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1.3 Equipamiento y el principio de funcionamiento

1) El sensor de desplazamiento GNOM DP A / GNOM DP / GNOM DP CAN se compone del
bloque de medicidon (1) dentro del cudl se sitla el conversor magnetorresistivo del
desplazamiento angular del brazo rotativo (2), soporte de montaje (3) y conector de la
conexion eléctrica (4). La particularidad constructiva del modelo GNOM DP A consiste en
encontrarse el conector al cabo del cable de interfaz (5) del sensor (ver dibujos 10 a, b).

El principio de funcionamiento del sensor de desplazamiento se basa en la transformacion
del angulo de rotacion de su brazo en una sefial de salida estabilizada de tensidn
(para GNOM DP) o en datos digitales (SPN 521719) de la interface CAN 2.0B
(para GNOM DP CAN). La sefial a la salida del sensor corresponde a la posicion angular del
brazo de rotacion que cambia en dependencia de la carga por eje del Vehiculo.

2) Sensor de presion GNOM DDE se compone del bloque de medicidon (1) dentro del cual
se sitla el conversor tensorresistivo de tensién, conector (2), boquilla de entrada (3) para
el aire comprimido con la tuerca de montaje (4) (ver dibujo 10 c).

Principio de funcionamiento del sensor se basa en la conversién del aire comprimido en el
voltaje de salida. A la salida el sensor crea una sefial analdgica estabilizada de tensidon que
cambia en dependencia de la presién del aire comprimido en el circuito de la suspension
neumatica que pasa por el niple de entrada.

a) GNOM DP A (08001)
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b) GNOM DP / GNOM DP CAN

1 \
2
i

¢) GNOM DDE

Dibujo 10 — Los elementos de los sensores de carga por eje

Al utilizar GNOM como parte del Sistema telematico de transporte la dependencia de la
sefial de salida del sensor de los valores de la carga por eje del Vehiculo se establece de
acuerdo a la tabla de calibracion, cuya composicion se realiza durante el procedimiento
obligatorio de calibracion (ver 2.7).

IMPORTANTE: Sin componer la tabla de calibracion el funcionamiento correcto de
los sensores GNOM es imposible.

El calculo de los valores de la carga por eje en el Sistema telematico puede ser realizado
por un: Terminal telematico, display para el control visual de los parametros del automovil
(por ejemplo, MasterCAN Display 35), conversor de sefiales (por ejemplo, MasterCAN DAC),
software del sistema de monitoreo de transporte en el Servidor.
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1.4 Caracteristicas técnicas

1.4.1 Caracteristicas principales

Tabla 1 — Caracteristicas principales de GNOM

Nombre del parametro,
unidad de medicién

Valor

GNOM DDE

GNOM DP

GNOM DP A

GNOM DP CAN

Rango de la tension
de alimentacion, V

8...

32

9..36

18..32

Tensidon nominal
de alimentacién, V

12/24

24

Tipo de sefial de salida

Analdgico,
tension

Digital,
interface CAN 2.0B
(protocolo SAE j1939)

Diapason del cambio del voltaje de
la sefial de salida, V

0,25...3,80

1,54...3,46

1,0..7,0

Diapasén de la mediciéon de
presiéon, MPa

0..0,8%*

Diapason de la medicion del
cambio del angulo de rotacion de la
palanca, grado

-40...+40

-80...+80

Limite de la desviacidén presente
admisible de la formacién del
voltaje de la sefial de salida,

%, no mas

+2,5

+4,1

+2,5

El limite aceptado del error
reducido convencional de datos,
enviados a la interfaz de salida,
%, no mas de

+0,8

Grado de proteccién del gabinete
contra la entrada de polvo y
humedad

IP55

IP65/67

(IEC 60529:2013)

IP55

Rosca de conexidn

M16x1,5
M22x1,5%*

Diapasén de temperaturas, °C

-40...+80

Resistencia a la vibracién

Aceleracion maxima de 50 m/s2en el diapasdn de frecuencias
de 10 a 50 Hz no menos de 8 h

Resistencia contra los choques

Aceleracién de 100 m/s? con una frecuencia de 100 golpes/minuto

Compatibilidad electromagnética

e es resistente a radiacion electromagnética (Regla de UNECE N210);

e proteccién contra las descargas electrostaticas (GOST 30378);

e proteccidn contra las interferencias conducidas por las cadenas de
la alimentacion (STB ISO 7637-2, GOST 28751);

proteccidén contra las interferencias conducidas por las cadenas de
control y de sefial de a bordo (STB ISO 7637-3, GOST 29157)

Peso, g, no mas

0,2

0,3

0,45

| 0,3

Dimensiones, mm, no mas de

ver 1.4.5

Vida atil, anos

5

* El sensor puede soportar una sobrecarga con la presidon de entrada de hasta 1,2 MPa.

** Al utilizar una tuerca de transicién del kit de montaje GNOM MK DDEL1.
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1.4.2 Caracteristicas de las seiales de salida analdgicas de
GNOM DP A / GNOM DP / GNOM DDE

La sefial de salida de todos los sensores GNOM es estabilizada y no depende de los cambios
de tension de la red de a bordo del Vehiculo.

1) El valor del voltaje de la seial de salida del GNOM DP A / GNOM DP depende
linealmente del angulo de rotacion de la palanca del sensor (ver dibujo 11).

Tension de salida, V

GNOM DP A

GNOM DP

Angulo de rotacién,
grado

-40 -30 -20

-10

10 20 30 40

>

Dibujo 11 — Gréficas de la dependencia de la tensién de salida de GNOM DP A / GNOM DP
del angulo de rotacién del brazo del sensor

Tabla 2 — Caracteristicas de la sefial de salida del GNOM DP A / GNOM DP

Angulo de rotacion de la Voltaje de salida del sensor, V
palanca del sensor,
grados GNOM DP A GNOM DP

-40 1,00 1,54

-30 1,75 1,78

-20 2,50 2,02

-10 3,25 2,26

0 4,00 2,50

10 4,75 2,74

20 5,50 2,98

30 6,25 3,22

40 7,00 3,46
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2) El valor del voltaje de la seiial de salida del GNOM DDE depende linealmente del
valor de la presion del aire comprimido en la entrada del sensor (ver dibujo 12).

Tension de salida, V

~ Presion de salida,
. MPa
>

0 01 02 03 04 05 06 07 08

Dibujo 12 — Gréfica de la dependencia de la tensiéon de salida de GNOM DDE
de la presién a la entrada del sensor

Tabla 3 — Caracteristicas de la sefal de salida del GNOM DDE

Valor de la presion en la entrada Voltaje de salida
del sensor, MPa del sensor, V

0 0,25

0,1 0,70

0,2 1,20

0,3 1,55
0,4 2,00
0,5 2,50
0,6 2,95
0,7 3,30
0,8 3,80
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1.4.3 Caracteristicas de la seiial digital de GNOM DP CAN

El sensor GNOM DP CAN posee la interface de salida CAN 2.0B que no puede ser ajustada y
gue corresponde al estandar internacional SAE j1939.

Los datos de salida del sensor son interpretados en unidades convencionales con el valor de
bits correspondiente a 12 bits y son transmitidos automaticamente cada 10 ms en los dos
bytes finales del campo de datos a la velocidad de 250 kbit/s.

Tabla 4 — Contenido de datos del mensaje de salida de GNOM DP CAN

Nuamero del . p
campo Longitud Parametro Nombre
Shift Sensor PGN 65280 (0xFF00)
1 2 bytes |[SPN 521719 Rotation Angle
3 2 bytes [SPN 524001 Reserved
5 4 bytes |SPN 524007 Reserved
Tabla 5 — Caracteristicas generales del mensaje de salida de GNOM DP CAN
Nombre del parametro Valor
PGN 65280
PDU Format 255
PDU Specific 0
Repetition Rate 10 ms
Priority 6
Bit Rate 250 kbit/s
Data Length 8 bytes
Source Address (SA) 218; 81...84 (se puede elegir al momento del pedido)
Frame Format Extended
110 00 111 111 11 11 O 0000000 1 1011010 O
\_Y_} H_/ \_Y_I - ~ D ~ J
'Y 4
Priority PDU Format PDU Specific Source Address

a) campo de arbitraje (32 bits)

Low gl OxFF OxFF OxFF OXFF 0x3C | O0xD4
Byte Byte
N Byte 1 Byte 2J Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8
'
SPN 521719

donde Low Byte — byte final de datos;
High Byte — byte inicial de datos;
OxFF, 0x3C, 0xD4 - datos de servicio.

b) campo de datos (64 bits)
Dibujo 13 — Estructura del archivo de datos transmitido de GNOM DP CAN
El valor de los datos de salida de GNOM DP CAN (SPN 521719) esta en relacion lineal con el
angulo de rotacién del brazo del sensor y se calcula segun la formula (1).
0.04884 - a - 100 = SPN 521719, grados (1)

donde a - valor en decimal, unidades convencionales;
0.04884 - multiplicador (resolution), grados;
-100 - inclinacidn viciada (offset), grados.
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AValor,
unidades convencionales

3686
3276
2867
2457
2048
1638
1229

819

410 Angulo de rotacion,

SPN 521719, grado

-80 60 -40 -20 0 20 40 60 80
Dibujo 14 — Gréfica de la dependencia de los datos de salida de GNOM DP CAN
del angulo de rotacion del brazo del sensor

Tabla 6 — Correspondencia de los datos de salida de GNOM DP CAN al éngulo
de rotacién del brazo del sensor

Angulo de rotacién del brazo del sensor, Valor. unidades convencionales
SPN 521719, grado !

-80 410
-60 819
-40 1229
-20 1638

0 2048
+20 2457
+40 2867
+60 3276
+80 3686

El software incorporado del sensor permite controlar en tiempo real la calidad de su
funcionamiento. En caso de una falla el sensor transmite a la interface de salida CAN 2.0B
un mensaje de error en vez del archivo de datos estandar.

Campo de datos (64 bits)

OxFF OxFF Errl Err2 OxFF OxFF 0x3C 0xD4

Byte 1 Byte 2 Byte 3 Byte 4 Byte 5 Byte 6 Byte 7 Byte 8

- e
~—

Codigo de la falla
Dibujo 15 — Estructura del mensaje de error de GNOM DP CAN

Tabla 7 — Valores de los cddigos de error de GNOM DP CAN

Valor - incién de | sdi d

Errl Err2 escripcion de los codigos de error
Cortocircuito a masa de la salida general, interrupcién de la salida,

0x01 OxFF . = , . foo
interrupcién de la linea +5 V 0 modo diagndstico

0x02 OXFF Cortoarcm._uto a masa de la salida de +5 V, interrupcion de la salida general
0 modo diagndstico

0x55 OxAA | Accionamiento del temporizador de guardia (periodo — 1 vez por segundo)
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1.4.4 Compatibilidad con Terminales

Los sensores de carga por eje GNOM pueden ser utilizados junto con los Terminales
telematicos u otros dispositivos de registro y visualizacién cuyas entradas son compatibles
con los parametros de las sefiales de salida de los sensores de acuerdo a 1.4.2 y 1.4.3.

Technoton realiza con regularidad las pruebas de compatibilidad y la precision mutua de
sensores GNOM vy diferentes modelos de Rastreadores.

En el sitio web https://www.jv-technoton.com/ esta disponible la Tabla con la lista actual de
Declaraciones de compatibilidad de Terminales telematicos de diferentes fabricantes con los
sensores GNOM y otro equipamiento de la empresa Technoton.

Las recomendaciones de la conexion de los sensores GNOM vy el ajuste del equipamiento se
puede recibir dirigiéndose al servicio del soporte técnico de Technoton
support@jv-technoton.com.
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1.4.5 Dimensiones exteriores
2 agujeros ¥ 8.5
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¢) GNOM DDE

Dibujo 16 — Dimensiones de los sensores de carga por €je
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2 Instalacion

En el capitulo presente estan citadas las recomendaciones principales de instalacion vy
conexién de los sensores GNOM.

iATENCION! La instalacién y configuracion de los sensores la deben efectuar
& especialistas capacitados por la empresa para asegurar el funcionamiento correcto
de GNOM.

2.1 Inspeccion exterior antes de proceder

Antes de comenzar las obras hace falta realizar una inspeccion visual del GNOM para
encontrar los posibles defectos:

¢ defectos visibles de los elementos de la estructura del sensor;

¢ si hay juego de las partes componentes respecto uno al otro o si hay huelgas ente ellos.

Al encontrar los defectos hace falta comunicarlo al proveedor del producto.
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2.2 Evaluacion del estado del Vehiculo

Antes de empezar la instalacion del GNOM hace falta evaluar el estado del Vehiculo y decidir
si sea posible realizar la instalacion.

Evaluacion del estado del Vehiculo incluye las acciones siguientes:

1)

2)

3)

Examinar el estado técnico de los elementos de la suspensién de ballestas del Vehiculo,
detectar fallos y defectos (durante la instalacion de GNOM DP A / GNOM DP /
GNOM DP CAN).

Examinar los elementos de la suspension neumatica, detectar defectos y pérdida del
aire comprimido (durante la instalacién de GNOM DDE).

Comprobar el voltaje de la red de a bordo usando el voltimentro. Para la red de a
bordo 12 V el voltaje normal es de 10 a 18 V. Para la red de a bordo 24 V el voltaje
normal es de 18 a 32 V.

Examinar el voltaje del cable positivo del Vehiculo. La resistencia entre el lugar de
conexion al cable positivo del Vehiculo y el cable negativo del acumulador no puede ser
mas de 1 Ohm.

En el caso de la disconformidad del Vehiculo a los requisitos mencionados antes, su
propietario tiene que eliminar los presentes defectos antes de empezar las obras de
montaje del GNOM.

Sensores de carga por eje GNOM. Manual de instrucciones. Version 5.1
© Technoton, 2025 28


https://www.jv-technoton.com/es/productos/sensores-de-carga-por-eje/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_esp
https://www.jv-technoton.com/es/productos/gnom-dp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_esp
https://www.jv-technoton.com/es/productos/gnom-dde/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_esp

Instalacién / Montaje de GNOM DP / Instrucciones generales

2.3 Montaje de GNOM DP

2.3.1 Instrucciones generales

ADVERTENCIA: El procedimiento de la instalacion de todos los modelos de

& sensores de desplazamiento GNOM DP A (08001) / GNOM DP / GNOM DP CAN es

completamente igual. Por eso en adelante al describir el procedimiento del montaje
del sensor mencionaremos Unicamente GNOM DP.

iATENCION! Durante la instalacion del GNOM DP hace falta obedecer a las reglas

& de seguridad previstas para las obras de reparacion de automodviles y tractores

tanto como las reglas de seguridad que existen en la empresa.

Para instalar el GNOM DP en el Vehiculo haca falta tener:

sensor de desplazamiento GNOM DP;
kit de montaje (se adquiere aparte):
- GNOM MK DP universal — para instalar el sensor en los vehiuclos de tres ejes;
- GNOM MK DP 1-axle — para instalar el sensor en los vehiuclos de dos ejes;
cable de sefal:
- CABLE DFM.98.20.001 (entra en el kit de suministro) — para la conexién
del modelo GNOM DP A (08001);
- cable 041 (se adquiere aparte) — para conectar GNOM DP;
- GNOM DP CAN sensor cable / S6 SC DP cable (se adquiere aparte) — para conectar
GNOM DP CAN;
Laminas de entibacion para GNOM DP y elementos del kit de montaje GNOM MK DP
(ver dibujo 17). De acero de no menos de 4 mm de grueso que se producen
segun los planos de bosquejo, construidos por el especialistaque realiza el montaje;
herramientas garaje (un conjunto de llaves de tuerca, llaves de copa y de
destornilladores);
cinta métrica;
multimetro.

-3 1
. N N

et

Dibujo 17 — Modelos de placas de fijacion adicionales para el sensor y elementos
del kit de montaje

IMPORTANTE:
1) Al instalar las placas de montaje sobre el chasis del Vehiculo se prohibe
perforar las carcasas de automoviles y los elementos de transmision!

A 2) Para instalar las placas de fijacion se permite la utilizacion de soldadura

por puntos en caso de ausencia en el bastidor y eje del Vehiculo de orificios
estandares apropiados y lugares que permitan instalar las placas de fijacion con la
ayuda de tornillos.
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2.3.2 Seleccion del lugar de instalacion y el reglamento del montaje
del sensor

iATENCION! La decisién sobre el plazo de montaje del DP y sobre el esquema de

A montaje la toma un especialista de instalacion teniendo en cuenta las
particularidades constructivas de la estructura de la suspension del Vehiculo
concreto.

1) Lugar de instalacion del sensor GNOM DP debe ser encontrado en la linea longitudinal de
la simetria del Vehiculo entre las ruedas del eje controlado en el centro de la viga transversal
del bastidor del automovil (ver dibujo 18).

Lugar de instalacion de GNOM DP

Linea longitudinal de la )
. ’ ’ A
simetria del Vehiculo ,.+**

Dibujo 18 — Seleccion del lugar de instalacion de GNOM DP para el control
de la carga por eje del Vehiculo

El lugar de la fijacion de GNOM DP en el bastidor del automavil debe encontrarse lo mas cerca
posible del eje controlado del Vehiculo para asegurar la instalacidon correcta del elemento
flexible, brazo y varilla de avance del kit de montaje. Todos los elementos mencionados del kit
de montaje deben situarse en el mismo plano y no deben doblar (ver dibujo 19).

El lugar de fijacion del elemento flexible en el eje del Vehiculo debe situarse lo mas cerca
posible de la linea longitudinal de la simetria del Vehiculo. Lo que disminuira la influencia de
inclinaciones y cambios del recorrido de suspension en caso de las irregularidades de la
superficie de la carretera.

Vig
del bas

Eje controlado Elemento flexible

Dibujo 19 — Ejemplo del lugar de la fijacion de GNOM DP para el control
de la carga por eje de un semirremolque
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2) El ajuste de la longitud del brazo (L) y altura de la varilla de avance (H) del kit de
montaje se realiza de manera experimental, directamente en el Vehiculo equipado.
El rango del cambio del angulo de rotacion del brazo de GNOM DP instalado debe cubrir todo

el recorrido de trabajo de la suspension del Vehiculo (A) (ver dibujo 20).

A

Vehiculo cargado a maximo

A Az

T Aatr = Ao

Ad

A=A = Az

=) Lo S
Vehiculo vacio Carga media del Vehiculo Vehiculo cargado a maximo

Az

!

Dibujo 20 — Determinacion del recorrido de trabajo de la suspension del Vehiculo

El ajuste inicial de la altura de la varilla de avance (H) y de la longitud del brazo (L)
(ver dibujo 21) debe ser realizado en el Vehiculo plenamente cargado.

La longitud del brazo (L) puede ser calculada segun la férmula (2)
L=0,8A, mm (2)

donde A=A1-A2, mm es el recorrido de trabajo de la suspensidon que se determina segun los
valores medidos con la ayuda de una cinta métrica:

Al es la distancia del bastidor hasta el eje controlado en el Vehiculo vacio, mm;

A2 es la distancia del bastidor hasta el eje controlado en el Vehiculo cargado a maximo, mm.

La correccion final de la altura de la varilla de avance (H) y de la longitud del brazo (L) debe
ser realizada en el Vehiculo cargado a maximo. Para eso fije los acoplamientos de la varilla
de avance con la ayuda de arafias, verifique la posicion del brazo y en caso de necesidad
ajuste un poco la altura de la varilla de avance (H) y la longitud del brazo (L).
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A El recorrido de trabajo
de la suspension

&\ ¥} Altura de la varilla
"o de avance

Dibujo 21 — Seleccion de la longitud de la palanca y de la altura del acoplamiento
del kit de montaje durante el montaje del sensor

ADVERTENCIA: Durante el montaje de GNOM DP no se permite ningln alabeo
mecanico (dobladura) del brazo de rotacion del sensor ni del brazo o varilla de

avance del kit de montaje.
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2.3.3 Etapas de instalacion del sensor segin el esquema tipico para
un Vehiculo de dos ejes

necesarios del kit de montaje de GNOM MK DP 1-axle.
Instalar las placas de fijacion en el bastidor y ejes

o Seleccionar las placas de fijacion y todos los elementos
del Vehiculo.

Fijacion al bastidor del Vehiculo
Fijacion al eje del Vehiculo

o N

e )
|

-

GE"U:UHQ

g

Fijar el sensor en la placa de fijacién en el bastidor
del Vehiculo. El brazo del kit de montaje se fija

en el brazo de rotacion del sensor.

®®

o =
b Cl Oy [ To °

P =4

en el eje del Vehiculo. Fijar los acoplamientos

e Fijar el elemento flexible en la placa de fijacion
de la varilla de avance.

B g:gug

u

Seleccionar la altura de la varilla de avance en el Vehiculo

descargado y fijar la varilla de avance en la posicion inferior H )
con la ayuda de arafias. Altura de la varilla
Seleccionar la longitud del brazo y fijarlo con la ayuda de avance
de un tornillo.

-

Dibujo 22 — Etapas de instalacion del GNOM DP segun el esquema
tipico para un Vehiculo de dos ejes
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En el dibujo 23 se dan los ejemplos de la instalacién del GNOM DP sobre el eje trasero de
los Vehiculos con la formula de ruedas de 4x2.

La placa de montaje del elemento elastico del GNOM MK DP 1-axle esta instalada en el boje
trasero del Vehiculo con los tornillos ordinarios.

La placa de montaje para el sensor esta soldada al bastidor del Vehiculo con la soldadura a
puntos.

Para impedir que el brazo del sensor dé un giro de 180 grados si las ruedas del eje controlado
del Vehiculo pasan por irregularidades de la superficie de la carretera, se permite utilizar la
placa de fijacion con limitaciones del angulo de rotacion del brazo del sensor (ver dibujo 23 a).

Limitaciones del angulo de rotacién del brazo

b) el elemento elastico esta situado perpendicular a la palanca giratoria del sensor

Dibujo 23 — Ejemplos de la instalacion del GNOM DP en el Vehiculo con
la férmula de ruedas de 4x2
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2.3.4 Etapas de instalacion del sensor segin el esquema tipico para un
Vehiculo de tres ejes

o ‘ﬁ

= ™

) S Fijacién al bastidor del Vehiculo
Seleccionar las placas de fijacion y todos los elementos

necesarios del kit de montaje de GNOM MK DP universal. «g. %/ Fijacion al 3 eje del Vehiculo
Instalar las placas de fijacion en el bastidor y los ejes 2y 3 L2
del Vehiculo. Lo

_»e ="
= o,

- L *jj’? Fijacion al 2 eje del Vehiculo

5
=

9
Fijar el sensor en la placa de fijacion en el bastidor del Vehiculo.
El brazo del kit de montaje se fija en el brazo de rotacion e
del sensor. T~ =]

@ @
e
LS G))}D‘

Fijar el elemento flexible en la placa de fijacion en el eje 3
del Vehiculo. Fijar el acoplamiento que se encuentra e

‘@

en el cabo del elemento flexible. Fijar el acoplamiento

=
de la placa de fijacion del eje 2 del Vehiculo. ﬁ
@

Seleccionar la longitud de la varilla y fijarla con
la ayuda de acoplamientos.

Seleccionar la altura de la varilla de avance en el Vehiculo —
e descargado y fijar la varilla de avance en la posicion inferior Longh

con la ayuda de una arafia y chavetas.
Seleccionar la longitud del brazo y fijarlo con la ayuda
de un tornillo. I

H
Altura de la varilla
de avance angular

Dibujo 24 — Etapas de instalacion del GNOM DP segun el esquema tipico
para un Vehiculo de tres ejes
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En el dibujo 25 se dan los ejemplos de la instalacion del GNOM DP sobre el boje trasero de
los Vehiculos con la formula de ruedas de 6x4.
Las placas de fijacion para fijar las varillas del kit de montaje de GNOM MK DP universal

pueden ser atornilladas al eje del boje trasero mediante los tornillos estandares
(ver dibujo 25 a).

La placa de fijacion del sensor puede ser instalada utilizando los orificios tecnoldgicos en el
bastidor del Vehiculo entre los ejes del boje trasero. En caso de ausencia en el bastidor del
Vehiculo de orificios tecnoldgicos, la placa de fijacion debe ser soldada por puntos en el
mismo lugar (ver dibujo 25 b).

b) montaje del sensor al bastidor del Vehiculo con la soldadura a puntos

Dibujo 25 — Ejemplos del montaje del GNOM DP en el Vehiculo con la formula de ruedas de 6x4

Mas fotos de modelos de instalacion de GNOM DP estan disponibles en el sitio web
https://www.jv-technoton.com/ en el apartado Galeria de instalaciones del equipamiento
Technoton.
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2.4 Montaje de GNOM DDE

2.4.1 Instrucciones generales

Para instalar el GNOM DDE en el Vehiculo haca falta tener:

sensor de presion GNOM DDE;

cable de sefal — cable 040-02 (se adquiere aparte);

kit de montaje GNOM MK DDE1 (ver el kit de suministro) o GNOM MK DDE2
(se adquiere aparte);

herramientas garaje (un conjunto de llaves de tuerca, llaves de copa y de
destornilladores).

ADVERTENCIA — TRABAJO BAJO UNA PRESION ALTA!

1) El montaje del GNOM DDE debe realizarse por los especialistas, que tienen
permiso a la realizacion de las obras en el equipamiento de la alta presion.

2) Al instalar el GNOM DDE hace falta cumplir las reglas de la técnica de seguridad
al realizar las obras de reparacion en las técnicas automotrices y también
establecidas en la empresa.

3) Antes de comenzar las obras de montaje del GNOM DDE hace falta pasar la
suspension neumatica del Vehiculo en el modo de servicio y hace falta purgar la
prension completamente en el contorno de la red neumatica.
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2.4.2 Seleccion del lugar y del esquema del montaje

Dependiendo de las particularidades constructivas de la suspensién neumatica de diferentes
Vehiculos y de la comodidad de la realizacion de las obras de la instalacion del GNOM DDE,
existen las siguientes posibilidades de su instalacién y las variantes de los esquemas del
montaje del GNOM DDE:

1) Es mas facil instalar GNOM DDE en el agujero ordinario de la magistral del
suministro del aire en el cojin de la suspension neumatica del Vehiculo. Aqui hace
falta instalar el sensor en lugar del tornillo tapén (ver dibujo 26) bajo la rosca M16x1,5 o a
través de una tuerca de transicion M22x1,5 del completo de montaje GNOM MK DDE1 de
acuerdo con el esquema de montaje 1 (ver dibujo 27).

Tornillo tapdn

Dibujo 26 — Ejemplo del montaje del GNOM DDE en el cojin de la suspension
neumatica del Vehiculo

Dibujo 27 — El orden de la instalacion del GNOM DDE segun el esquema de montaje 1

2) Al utilizar una boquilla adaptador (T de unién) del juego de montaje GNOM MK DDE2
para la instalacion del GNOM DDE les conviene el cualquier lugar de la conexion de los
magistrales del suministro del aire de la suspension neumatica del Vehiculo
apropiado para la realizacion de las obras de montaje (ver dibujo 28).
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El sensor GNOM DDE preparado para la instalacion en el sistema neumatico

Lugar de conexion de las mangueras del aire Pieza de ajuste-conector del kit
comprimido de la suspensién neumatica de GNOM MK DDE2

Dibujo 28 — Ejemplo de la instalacion del GNOM DDE en el lugar de la conexion de las magistrales
del suministro de aire de la suspension neumatica del Vehiculo

Por ejemplo, se puede instalar el GNOM DDE en el agujero M22x1,5 con la continuacion de
la red neumatica de acuerdo con el esquema de montaje 2 (ver dibujo 29).

S

Dibujo 29 — Orden del montaje del GNOM DDE segun el esquema de montaje 2
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3) Con los elementos del juego de montaje GNOM MK DDE2, se puede instalar el
GNOM DDE en el corte de la magistral del suministro de aire de la suspension
neumatica del Vehiculo con la utilizacion del tubo @=8 mm de acuerdo con el esquema
de montaje 3 (ver dibujo 30).

0

Dibujo 30 — Orden del montaje del GNOM DDE segun el esquema de montaje 3

4) Con los elementos del juego de montaje GNOM MK DDE2, se puede instalar el
GNOM DDE en el lugar del montaje del tubo @=8 mm de acuerdo con el esquema de
montaje 4 (ver dibujo 31).

Dibujo 31 — Orden del montaje del GNOM DDE segun el esquema de montaje 4

Mas fotos con modelos de instalacion de GNOM DDE estan disponibles en el sitio web
https://www.jv-technoton.com/ en el apartado Galeria de instalaciones del equipamiento
Technoton.
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2.4.3 Reglas de realizacion de las obras de montaje

Al instalar el GNOM DDE hace falta sequir las siguientes reglas de la realizacién de las
obras de montaje en el equipamiento neumatico:

e Se prohibe hacer el montaje en las tuberias, que tienen grietas, roturas y
abolladuras y también los defectos en las roscas de las conexiones.

e Se prohibe realizar el apriete de los pernos, tuercas y otras conexiones que se
encuentran bajo la presion de los elementos de la suspension neumatica.

e Se prohibe el dobladillo de la tuberia en lugar del montaje y en el dispositivo
neumatico adjuntado.

e Al conectar las tuberias, las cavidades internas de los elementos de las lineas
neumaticas tienen que estar limpias.

e La fijacidon de las tuberias tiene que ser segura, sin ninguna tension y tener un
pequefio margen para compensar los cambios de temperatura de la longitud.

e El momento maximo admisible para la sujecion de las piezas de los tubos de plastico
del suministro del aire es 60 N-m.
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2.5 Conexion eléctrica

A

ADVERTENCIAS:

1) Para asegurar el funcionamiento correcto de los sensores GNOM, su conexion
eléctrica debe realizarse por los especialistas diplomados que pasaron la formacion
de fébrica.

2) Al realizar la conexion eléctrica de GNOM es necesario respetar las reglas de
seguridad al realizar los trabajos de reparacion, y requerimientos de seguridad
establecidas en cierta empresa.

La alimentacion del GNOM se realiza de la red de a bordo del Vehiculo.

Cable de senal

IMPORTANTE:

1) Antes de comenzar las obras es necesario cortar la corriente de las redes
eléctricas del Vehiculo, utilizando el interruptor de la bateria o quitando las bornas
de contacto de la bateria.

2) Preste atencion al control de la calidad de la borna masa del vehiculo. La
resistencia entre cualquier punto de masa del vehiculo y la borna «-» de la bateria
o entre las bornas del interruptor de la masa no debe superar 1 Ohm.

3) Es necesario conectar el cable de alimentacion «+» y el de la masa «-» en los
mismos puntos de la red de a bordo del vehiculo donde estan conectados los cables
correspondientes del Terminal telematico (dispositivo de registro y visualizacién).
4) All conectar la alimentacion de GNOM a la red de a bordo del vehiculo se
recomienda instalar en la red de alimentacién los fusibles (se adquieren aparte)
(ver dibujo 33 a). La corriente nominal del fusible no debe superar 2 A.

5) Se insta colocar el cable de sefal en los lugares del tendido eléctrico estandar
del Vehiculo, a temperatura positiva del medio ambiente, es obligatorio fijar su
posicién con la ayuda de bridas cada 50 cm (ver dibujo 32).

Apretadores

Dibujo 32 — Colocacién del cable de sefial
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1) La conexion eléctrica de GNOM DP A (08001) se realiza mediante el cable de seiial
CABLE DFM.98.20.001 del kit de suministro de acuerdo al patillaje del conector del sensor y

la designacién de los hilos del cable de sefial segun la tabla 8.

Tabla 8 — Conexién eléctrica del GNOM DP A (08001)

Pinout del Marcado del .
desmonte de la | Numero del | alambre del Color del e Caracteristica de
.y alambre del de la cadena ~
conexion del contacto cable de cable de sefal eléctrica la seinal
GNOM DP A senal
o . Analdgica,
1 ouT Blanco Se(r\llaelrdle:azlgda voltaje
1 E—— 1.0..7.0V
2 GND Marrén Masa «-» —
3 2 Analdgica,
3 VBAT Naranja Alimentacién «+» voltaje
9..36 V

El Fabricante reserva el derecho al cambio del color de los cables.

2) La conexion eléctrica de GNOM DP se realiza de acuerdo a la designacion de los
contactos de su conector y la designacién de los hilos del cable de sefial segun la tabla 9.

Tabla 9 — Conexion eléctrica del GNOM DP

Pinout del Marcado del .
desmonte de | Numero del | alambre del cellerets O IR LD Caracteristica de
e alambre del de la cadena =
la conexion contacto cable de cable de sefal eléctrica la senal
del GNOM DP senal
. - Analdgica,
1 VBAT Azul Alimentacion «+» voltaje 8..32 V
2 GND Negro Masa «-» —
o . Analdgica,
4 ouT Marrén Se(r\‘/ae'rdle :az“)da voltaje
—= 1.54..3.46 V
Notas
1 Se recomienda usar el cable 041 (se adquiere aparte) en calidad del cable de senal
para GNOM DP (ver 2.9.4).
2 El Fabricante reserva el derecho al cambio del color de los cables.
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3) La conexion eléctrica de GNOM DP CAN se realiza de acuerdo a la designacion de los
contactos de su conector y la designacion de los hilos del cable de sefal segun la tabla 10.

Tabla 10 — Conexion eléctrica del GNOM DP CAN

Rinout del Marcado del Color del Nombramiento
desmor!t,e dela Numero del alambre del alambre de la cadena Caracterls:.'tlca de
conexion del contacto cable de sefal del cable eléctrica la senal
GNOM DP CAN de seial
. ., Analdgica,
1 VBAT Verde Alimentacién «+» voltaje 18..32 V
2 GND Amarillo Masa «-» —
. Digital, CAN-High
3 CANH Rojo Interface !
) de salida (SAE j1939)
, CAN 2.0B Digital, CAN-Low
4 CANL Marron (Ver 1.4.3) (SAE J1939)

Notas

1 Se recomienda usar GNOM DP CAN sensor cable / S6 SC DP cable (se adquiere aparte)
en calidad del cable de sefial para GNOM DP CAN (ver 2.9.4).
2 El Fabricante reserva el derecho de cambiar del color de los cables.

4) La conexion eléctrica de GNOM DDE se realiza de acuerdo a la designacion de los
contactos de su conector y la designacion de los hilos del cable de sefial segun la tabla 11.

Tabla 11 — Conexion eléctrica del GNOM DDE

Pinout del Color del .
desmonte de la Namero del Marcado del alambre del P L R Caracteristica
conexion del contacto c:II:aII::;es:gLI cable de deellaé;?_;:lceana de la senal
GNOM DDE senal
. -, Analdgica,
1 VBAT Azul Alimentacién «+» voltaje 8..32 V
2 GND Negro Masa «-» —
o . Analdgica,
3 ouT Marrén Se(r\llaelrdle:azll)da voltaje
= 0.25..3.80 V

Notas

1 Se recomienda usar cable 040-02 (se adquiere aparte) en calidad del cable de sefal

para GNOM DDE (ver 2.9.4).
2 El Fabricante reserva el derecho al cambio del color de los cables.
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Para la conexidn eléctrica de los cables de la alimentacidon del GNOM se recomienda utilizar
los bornes (ver dibujo 33 b), y para la conexion del cable de sefial - conectores
(ver dibujo 33 ¢).

NPy dé

a) fusible de seguridad b) bornes c) conectores
con soporte

Conexion del cable de
alimentacién mediante un
borne

Conexion de los cables de
sefial con la ayuda de
conectores

d) ejemplo de la utilizacién de los bornes y de los conectores al conectar el sensor

Dibujo 33 — Conexion eléctrica del GNOM
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2.6 Plomado

Para evitar las interferencias no autorizadas en el funcionamiento del GNOM, hace falta
plomar los lugares de la conexidn eléctrica de los desmontes del sensor y del cable de sefal
con las cuerdas de plomado que se venden por separado y plomos de plastico para una sola
vez (ver dibujo 34).

Para el plomado hace falta hacer pasar la cuerda de plomado dentro de los agujeros
especiales en los desmontes del GNOM vy del cable de senal, después hacer pasar los
extremos libres de la cuerda dentro de dos agujeros en el centro del plomo. Al cerrar el
picaporte del plomo tiene lugar una fijacién de la cuerda, y como el resultado es imposible
desconectar el plomo sin romper su integridad.

Dibujo 34 — El plomo de plastico para una sola vez y la cuerda plomado *

* El aspecto de plomado puede ser distinto.
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2.7 Calibracion

GNOM se suministra preparado para la utilizaciéon y no requiere la configuracion.

IMPORTANTE: Para el funcionamiento correcto de los sensores GNOM que forman

A parte de un Sistema telematico es necesario realizar el procedimietno de
calibracion sin el cual el funcionamiento correcto de los sensores GNOM es
imposible.

Durante la calibracién hace falta componer una tabla de calibracion que determina la
dependencia de la tencidon de salida del sensor GNOM de la carga por eje o la carga del
Vehiculo (ver dibujo 35).

En dependencia de los objetivos del monitoreo existen los tipos siguientes de calibracion:

1) Calibracion «Control de la carga por eje» durante la cual se determina la
dependencia de la tension de salida de los sensores GNOM instalados tomando en cuenta
diferentes valores de carga por eje mediante el pesaje del eje mas cargado del Vehiculo.
Para determinar los valores de la carga por eje en los puntos de la tabla de calibracién se
recomienda utilizar una balanza especial para el pesaje de cada eje por separado
(ver dibujo 36 a).

2) Calibracién «Monitoreo de la carga del Vehiculo» durante la cual se determina la
dependencia de la tensidon de salida de los sensores GNOM instalados tomando en cuenta
diferentes valores de carga del Vehiculo. Para lo que se recomienda utilizar una balanza
especial para el pesaje completo de los camiones (ver dibujo 36 b).

Los puntos de trabajo para la composicion de la tabla de calibracion se seleccionan dentro
del rango de la carga por eje minima (Vehiculo descargado) a la carga maxima (Vehiculo
cargado a maximo).

El sistema telematico realiza el calculo de los valores de la carga por eje en correspondencia
con los puntos de la tabla de calibracion compuesta. Para esto los datos de los puntos de la
tabla de calibracién es necesario introducir en el software del Servidor del sistema de
monitoreo (por ejemplo, en el Servicio telematico ORF 4 / ORF 5), en el Terminal
(por ejemplo, la unidad telematica inteligente CANUp 27), en el display del bus
CAN j1939/S6 MasterCAN Display 35 o en el conversor analdgico-digital MasterCAN DAC
(ver el apéndice D).

[UP]

Axie Weight, kg: 4173

[
o
=
ﬁsu
]
£
© 40
=<

20

2 3
Voltage, V (0 ... 30)

Dibujo 35 — Ejemplo de la tabla de calibraciéon compuesta para la sefial de salida de
GNOM DDE conectado a la entrada analdgica de CANUp 27 Standard
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La calibracion se realiza por uno de los siguientes métodos:

1) El método de cargamento de la carga de medicién

El peso de la carga se calcula segun la formula (3)
Peso de la carga=Peso total de las cargas de medicion cargadas (3)

2) El método del peso
¢ del eje mas cargado del Vehiculo con una carga del peso desconocido

Con este método de la calibracion el sistema no se puede utilizarse para el control del peso
de la carga;

o del Vehiculo completo con el peso de la carga del peso desconocido
Entonces el peso de la carga se calcula segun la formula (4)

Peso de la carga=Peso del Vehiculo cargado-Peso del Vehiculo vacio (4)

IMPORTANTE: Durante el procedimiento de calibracion es necesario:

1) Seqguir las reglas de seguridad y las reglas generales de la carga/descarga,
A colocacién vy fijacidn de cargas automovilisticas que son previstas en la empresa

para los tipos de Vehiculos correspondientes.

2) Utilizar Unicamente la balanza especial para automoviles (ver dibujo 36).

a) para el pesaje de un solo eje del Vehiculo b) para el pesaje de todo el Vehiculo

Dibujo 36 — Ejemplos de balanzas para automdviles que pueden ser utilizadas durante
el procedimiento de calibracion
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2.8 Verificacion de la exactitud del GNOM

Para la determinacion de la precisiéon de funcionamiento del sensor GNOM instalado en el
Vehiculo, hace falta realizar las pruebas.
2.8.1 Propésito de las pruebas

La comprobacion de la precision de funcionamiento del GNOM se realiza para determinar los
errores de la medicion realizada de la carga por el eje del Vehiculo.
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2.8.2 Preparacion para las pruebas

Hace falta instalar el GNOM en el Vehiculo y conectarlo al dispositivo del registro y
representacién. Realizar las obras de acuerdo con las instrucciones de la instalacién del
GNOM vy del dispositivo de registro y representacion.

Sensores de carga por eje GNOM. Manual de instrucciones. Version 5.1
© Technoton, 2025 50


https://www.jv-technoton.com/es/productos/sensores-de-carga-por-eje/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=gnom_esp

Instalacién / Verificacion de la exactitud del GNOM / Realizacién de pruebas

2.8.3 Realizacion de pruebas

Para determinar la exactitud de la medicién de la carga por el eje hace falta utilizar el
método del pesaje del eje mas cargado del Vehiculo.

Al utilizar una carga del peso desconocido la metddica de las pruebas de control es la
siguiente:

1)
2)

3)

4)

5)
6)

7)
8)

Poner el contacto;

Colocar el peso (no menos de la mitad del peso admisible maximo de la carga) en la
carroceria del Vehiculo. La carga tiene que estar distribuida igualmente a lo largo del
eje longitudinal del cuerpo;

Pesar el eje cargado y anotar el valor cambiado en el protocolo de pruebas;

Realizar la descarga de control de la carroceria del automévil de la parte de la carga (no
menos de 1/4 del peso admisible maximo de la carga);

Pesar el eje cargado y anotar el valor cambiado en el protocolo de pruebas;

Realizar una recarga de control en la carroceria del automévil de la parte descargada
antes de la carga;

Pesar el eje cargado y anotar el valor cambiado en el protocolo de pruebas;

Calcular y anotar en el protocolo de pruebas el error de medicion de la carga por el eje
al descargar y cargar la carga.

El ejemplo del protocolo de las pruebas de control y de la formula para calcular los errores
se dan en la apéndice A.
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2.9 Accesorios

Technoton propone comprar accesorios de calidad para la instalacién, conexion y
utilizacién del sensor GNOM.

2.9.1 Kit de montaje GNOM MK DP universal

El kit de montaje GNOM MK DP universal (mas adelante — GNOM MK DP universal) sirve
para el montaje del GNOM DP A / GNOM DP / GNOM DP CAN en los automaviles de dos y
tres ejes, equipados con una suspensién de ballestas. El juego de GNOM MK DP universal se
da en el dibujo 37.

En el GNOM MK DP universal se utilizan sdlo los componentes de alta calidad, disefiados
para el montaje a los Vehiculos.
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1 Palanca - 1 unidad;
2 Anilla - 1 unidad;
3 Varilla - 2 unidades;
4 Tornillo M6x25 - 2 unidades;
5 Tornillo M8x50 - 6 unidades;
6 Tornillo M8x80 - 2 unidades;
7 Tuerca M6 - 2 unidades;
8 Tuerca M8 - 10 unidades;
9 Arandela de resorte M6 - 4 unidades;
10 Arandela de resorte M8 - 19 unidades;
11 Arandela M8 - 2 unidades;
12 Varilla de acoplamiento - 3 unidades;
13 Eje del elemento elastico - 2 unidades;
14 Acoplamiento del regulador - 1 unidad;
15 Acoplamiento angular del regulador - 1 unidad;
16 Elemento elastico - 1 unidad;
17 Collar - 4 unidades;
18 Clavija - 2 unidades;
19 Tornillo M12x35 - 1 unidad;
20 Arandela de resorte M12 - 1 unidad.

Dibujo 37 — La composiciéon del kit de montaje GNOM MK DP universal

iATENCION! El Fabricante reserva el derecho de cambiar el contenido de
GNOM MK DP universal para mejorar sus caracteristicas de aplicacion y sustituir sus
elementos por los elementos semejantes sin informar al comprador.
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2.9.2 Kit de montaje GNOM MK DP 1-axle

El kit de montaje GNOM MK DP 1-axle (mas adelante — GNOM MK DP 1-axle) sirve para
el montaje del GNOM DP A / GNOM DP / GNOM DP CAN en los automoviles de dos ejes,
equipados con una suspension de ballestas. El juego de GNOM MK DP 1-axle se da en
el dibujo 38.

En el GNOM MK DP 1-axle se utilizan sélo los componentes de alta calidad, disefiados para
el montaje a los Vehiculos.
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1 Palanca - 1 unidad;
2 Tornillo M6x25 - 2 unidades;
3 Tornillo M8x50 - 4 unidades;
4 Tornillo M8x80 - 2 unidades;
5 Tuerca M6 - 2 unidades;
6 Tuerca M8 - 7 unidades;
7 Arandela de resorte M6 - 4 unidades;
8 Arandela de resorte M8 - 13 unidades;
9 Varilla de acoplamiento - 1 unidad;
10 Eje del elemento elastico - 1 unidad;
11 Acoplamiento del regulador - 1 unidad;
12 Elemento elastico - 1 unidad;
13 Collar - 2 unidades;
14 Tornillo M12x35 - 1 unidad;
15 Arandela de resorte M12 - 1 unidad.

Dibujo 38 — La composicion del kit de montaje GNOM MK DP 1-axle

iATENCION! El Fabricante reserva el derecho a cambiar el contenido de
& GNOM MK DP 1-axle para mejorar sus caracteristicas de aplicacién y sustituir sus
elementos por los elementos semejantes sin informar al comprador.
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2.9.3 Kit de montaje GNOM MK DDE2

El kit de montaje GNOM MK DDE2 (mas adelante — GNOM MK DDE2) estd destinado a la
instalacion del sensor GNOM DDE en el circuito de la suspension neumatica del Vehiculo de
acuerdo a los esquemas de montaje 2/3/4 (ver 2.4.2).

En el GNOM MK DDE2 (ver dibujo 39) se utilizan sélo los componentes de alta calidad,
disenados para la utilizacion en el sistema neumatico de Vehiculos.

iATENCION! El Fabricante se reserva el derecho de hacer cambios en la
composicion del GNOM MK DDE2, y también reemplazar los componentes por
similares sin el aviso previo del comprador.

5

4 ! 7 3 2
U
: 11
g = 12
6
1 Embrague cénico - 2 unidades;
2 Boquilla adaptador - 1 unidad;
3 Niple - 2 unidades;
4 Tubo =8 mm - 1 unidad;
5 Anillo de empaque - 2 unidades;
6 Anillo de empaque - 1 unidad;
7 Tuerca de unidn - 2 unidades;
8 Arandela 16 - 1 unidad;
9 Placa de montaje - 1 unidad;
10 Tornillo M6x8 - 2 unidades;
11 Tornillo autorroscante 6,3x13 - 2 unidades;
12 Tornillo M6x20 - 2 unidades;
13 Tuerca M6 - 2 unidades;
14 Arandela M6 - 2 unidades.

Dibujo 39 — La composicion del kit de montaje GNOM MK DDE2
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2.9.4 Cables de senal

Tabla 12 — Cables de sefial para la conexion eléctrica de sensores GNOM

Aspecto exterior
del cable y su
conector

Designacion
(nombre)

Destinacion y descripcion

Cable

CABLE DFM.98.20.001
(cable de sefial del sensor
GNOM DP A)

Esta destinado a la conexion
eléctrica de GNOM DP A a la
entrada analdgica del dispositivo
de registro y visualizacion y a la
alimentacién de la red de a bordo
del Vehiculo.

La longitud es de 7,5 m.

Entra en el kit de suministro de
GNOM DP A.

Cable 041
(cable de sefal del sensor
GNOM DP)

Esta destinado a la conexion
eléctrica de GNOM DP a la entrada
analdgica del dispositivo de
registro y visualizacion y a la
alimentacién de la red de a bordo
del Vehiculo.

La longitud es de 8 m.

No forma parte del kit de
suministro de GNOM DP.

Cable 040-02
(cable de sefal
del sensor GNOM DDE)

Esta destinado a la conexidn
eléctrica de GNOM DDE a la
entrada analdgica del dispositivo
de registro y visualizacion y a la
alimentacion de la red de a bordo
del Vehiculo.

La longitud es de 12 m.

No forma parte del kit de
suministro de GNOM DDE.

GNOM DP CAN sensor cable
(cable de sefial del sensor
GNOM DP CAN)

Esta destinado a la conexion
eléctrica de GNOM DP CAN* a la
entrada CAN (SAE j1939) del
dispositivo de registro y
visualizacion y a la alimentacion de
la red de a bordo del Vehiculo.

La longitud es de 8 m.

No forma parte del kit de
suministro de GNOM DP CAN.

S6 SC DP cable
(cable de sefial del sensor
GNOM DP CAN)

Sirve para la conexién del sensor
GNOM DP CAN* a la parte del
sistema de cableado S6 que se
encuentra al exterior de la cabina.
La longitud es de 2 m.

No forma parte del kit de
suministro de GNOM DP CAN.

* Las denominaciones de los modelos de cables adicionales y otros elementos del sistema
de cableado S6 que pueden ser necesarios para la conexion de GNOM DP CAN a través de
la Tecnologia S6, estan disponibles en las Instrucciones de explotacion de la interface

telematica CAN j1939/S6.
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2.9.5 Accesorios opcionales

Para
(ver tabla 13).

Tabla 13 — Accesorios opcionales

instalar el GNOM en el Vehiculo Ud. podra necesitar los elementos adicionales

en el semirremolque al

Aspecto exterior | Designacion | Denominacion Uso Nota
c s El material de los
Para la conexion del
. . conectores es de
equipamiento Lo
) . telematico instalado pIastlco_,
N-Type Coiled | Cable espiral de un conveniente para la

Cable 4 m semirremolque - - red de a bordo de
equipamiento
e 24 V.

telematico instalado .
La longitud

en el cabezal
esded m

N-Type Metal .,
Socket Para la conexion del

N-Type Plastic
Socket

Conector del cable
del semirremolque

cable de sefial del
sensor instalado en el
semirremolque al
cable espiral del
semirremolque

El material es de
plastico,

para la red de a
bordo de 24 V

64221-3533110

Elemento flexible

Para instalar el sensor
GNOM DP

Forma parte de los
kits de montaje de
GNOM MK DP
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3 El monitor de la carga por eje

Para el monitoreo visual de la carga por eje por el conductor del Vehiculo y prevencion de la
superacion de la carga maxima por eje, se recomienda utilizar el display del bus
CAN j1939/S6 MasterCAN Display 35 G («Truck») (mas adelante —
MasterCAN Display 35 G), elaborado por Technoton en conjunto con los sensores GNOM
(ver dibujo 40).
MasterCAN Display 35 G esta destinado al control visual de los parametros de los
cabezales equipados con el bus CAN estandar, Unidades y sensores analdgicos.
MasterCAN Display 35 G se alimenta de la red de a bordo del Vehiculo y es completamente
compatible con los sensores analégicos GNOM DDE / GNOM DP A / GNOM DP. Se permite la
conexion al display de dos sensores analdgicos GNOM cualquiera que sea el conjunto de sus
modelos.
IMPORTANTE: Para la visualizacion de las indicaciones del sensor digital
GNOM DP CAN hace falta utilizar nicamente el modelo MasterCAN Display 35 U
(«Universal>») del display del bus CAN j1939/S6. Es posible también la conexién
adicional de hasta dos sensores analdgicos GNOM de cualquier tipo (ver dibujo 44).

MasterCAN Display 35 G posee 27 pantallas preinstaladas con los valores de SPN recibidos a
través de la Interface telematica CAN j1939/S6 y una pantalla con las sefiales convertidas
desde las entradas analdgicas (ver el apéndice C).

Dibujo 40 — Aspecto exterior de MasterCAN Display 35 G
Tabla 14 — Caracteristicas principales de MasterCAN Display 35 G

Nombre del parametro, unidad de medicion Valor
Interface digital CAN j1939/S6
Entrada de tensién analdgica, V, 0.5.10
(la resistencia de entrada es 140 kOhm) e
Entrada de frecuencia (amplitud 8...10 V), kHz 0,01...10
Rango de la tensién de alimentacién, V 9..45
Consumo maximo de corriente con 12/24 V, mA, no mas de 100/50
El rango de temperaturas de funcionamiento, °C -10*...+60
Grado de proteccién de la caja 1P40
128x64
Pantalla de cristal liquido monocromatica, con ajuste automatico
y manual de su retroiluminacién
Peso, kg, no mas de 0,25
* En caso de ser la temperatura del medio ambiente inferior a los 10 °C bajo cero la pantalla de
cristal liquido de MasterCAN Display 35 se apaga automaticamente continuando el funcionamiento
del dispositivo. Al elevarse la temperatura hasta los 10 °C bajo cero y mas, la pantalla de cristal
liguido se enciende automaticamente.
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El monitor de la carga por eje

2
4 6 5 7
a) vista delantera b) vista por detras
1 - caja con el modulo eléctrico dentro;
2 - pantalla de cristal liquido con retroiluminacién;
3 - sensor de iluminacién para el ajuste automatico de la luminosidad de la

retroiluminacion
de la pantalla de cristal liquido;
4 - botones para el movimiento en horizontal;
5 - botdn para el movimiento en vertical;
6 - botdn de confirmacion de la seleccion;
7 - botdn de salida (anulacién);
8 - conector S6 (conexidn a través de la interface CAN j1939/S6 y a la alimentacion
desde la red de a bordo del Vehiculo);
9 - conector SENS (entrada analdgica/de frecuencia de los sensores automovilisticos);
10 - encaje para la sujecion de la placa de fijacion a la tapa de atras.

Dibujo 41 — Estructura de MasterCAN Display 35 G

—
I I

3,540,5 20

m

22,7 \

98+0,5
25,7

55,5

=

Il

Dibujo 42 — Dimensiones de MasterCAN Display 35 G
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Se recomienda instalar MasterCAN Display 35 G en la cabina del conductor del Vehiculo.
El sitio mas apropriado para que las pantallas informativas queden a la vista del conductor

es la parte superior del cuadro de instrumentos (ver dibujo 43).

[YIEEa w0 Display 35 N

a) lugar de instalacion b) fijacién

Dibujo 43 — El lugar recomendado de instalacion de MasterCAN Display 35

Recomendaciones generales de la conexion de MasterCAN Display 35 G son las mismas que
las recomendaciones de conexién de los sensores GNOM, (ver 2.5). La conexién eléctrica de
MasterCAN Display 35 G se realiza de acuerdo a la designacion de los contactos de sus
conectores S6 y SENS, marcado y color de los cables de sefial correpondientes segun la
tabla 15 (mas detalles en las instrucciones de explotaciéon de MasterCAN Display 35).

Tabla 15 — Designacion de los contactos de MasterCAN Display 35 G y de los cables

de sefal de su kit de suministro

2 La
Patillaje del 2::?:;:: ‘:IZII designaciéon | Color del Designacion Patillaje de
conector nominal cable de la red conector
conector o
de la senal
. L Analdgica,
1 VBAT Naranja Alimentacion tension
“> 9..45V
Conector S6
de MasterCAN Display 35
—1— . Negativo
llo]e U 4 2 GND Marrén . —
HIOODI
Conector S6 3 CANH Azul CAN HIGH Digital
el cable de sefial S6: lgital,
rﬁgl CAN 2.0B,
4 o — 6 estandar
el 4 CANL Blanco CAN LOW SAE j1939
| 9@e 7
O Digital, estandar
5 KLIN Negro K-Line 1SO 14230
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El monitor de la carga por eje

p La
Patillaje del 3;::::';% ?fell designaciéon | Color del Designacion Patillaje de
conector conector nominal cable de la red conector
de la seial
Conector SENS .
de MasterCAN Display 35 1 2_AFIN- Marron D .
= e frecuencia/
oo ¢ Analdgica
4 ?g 7 _ entrada 2
ai\J 3 2_AFIN+ Rojo
Conector SENS ver 1.4.2
el cable de sefal SENS
2 1_AFIN- Marrén
rEﬂ De frecuencia/
3 4 Analdgica
b (. entrada 1
AL 1V 4 1_AFIN+ Rojo

En las dibujos 44 y 45 se proporcionan ejemplos de conexién eléctrica de MasterCAN Display 35
para mostrar datos de carga de ejes recibidos por medio de sensores GNOM.

Display del bus CAN j1939/S6 :
§ Dentro de la cabina :

MasterCAN Display 35 U ! :
del Vehiculo © El cable de seﬁa|1 El sensor de desplazamiento
. del kit de suministro GNOM DP A

al conector . (CABLE DFM.98.20.001)

SENS 5 AFin+

== 1_AFin+ |

! al conector
S6 : 1
/ ‘Cable de sefal
: (Cable 040-02)
VBAT

El sensor de presiéon

CANL CANH
GNOM DDE

2A

El sensor de desplazamiento

VBAT GND
GNOM DP CAN

: 1
: Cable de sefial

Alimentacion :
(Bateria) . (DP CAN sensor cable)

1 ’ y :
En caso de necesitar aumentar la longitud combine
en serie un cable adicional de mismo tipo.

Dibujo 44 — Modelo del esquema de conexion de dos sensores analdgicos GNOM DP A y
GNOM DDE y un sensor digital GNOM DP CAN a un MasterCAN Display 35 G
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El monitor de la carga por eje

s+ Dentro de la cabina :
Display del bus CAN j1939/S6

4 %
Unidad telematica inteligente MasterCAN Display 35 G del Vehiculo :
Cabeial El cable de seﬁal5 El sensor de desplazamiento
del kit d s GNOM DP A
al conector el kit de suministro
SENS (CABLE DFM.98.20.001)
2_AFin+
GND
%\1_AFin* ouT VBAT 3
GND
al conector al conector MBAL 5
S6 S6 Cable de sefial
(Cable 040-02)
3
Cable S6 2Mol
El sensor de presion
] GNOM DDE
! 3
Cable S6 2Mol &
VBAT 2 Derivador
- . S6 4Mol
Alimentacion )
(Baterfa)
-elin
GND
3 =8

2
Alargador-adaptador S6 SC-Mol

= ==

. —

El sensor de nivel
de combustible
DUT-E CAN

oy

El sensor de nivel
de combustible
DUT-E CAN

=l W=

T de unién S6 3SC

1
} Alargador S6 2SC

T de union S6 3SC

1
_ Alargador S6 2SC

3 Bus automovilistico:
Cable de alimentacién CAN (S‘AE j1939)

S6 2Mol power

< —

Lector-conversor sin contacto
FMSCrocodile CCAN

1
La longitud se elige en funcion de las condiciones de instalacion.
Las longitudes estandares sonde 1,3, 7y 12 m.

2
La longitud se elige en funcion de las condiciones de instalacion.

Las longitudes estandares sonde 3y 7 m.
3
La longitud se elige en funcion de las condiciones de instalacion.
Las longitudes estandares sonde 0,2y 1 m.
Cada una de las Unidades debe incluir una resistencia
terminal encastrada de interface CAN j1939/S6.
5

En caso de necesitar aumentar la longitud combine
en serie un cable adicional de mismo tipo.

Medidor de flujo
de combustible DFM CAN

T de unién S6 3sC ——

Tapa ciega

= | ==

—

S6 SC

Dibujo 45 — Modelo del esquema de conexidn de dos sensores analédgicos GNOM a un
MasterCAN Display 35 G en conjunto con Unidades y el bus automovilistico CAN estandar
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El monitor de la carga por eje

MasterCAN Display 35 G comienza a funcionar desde el momento de la conexion de la
alimentacidon. Para visualizar los Parametros en el display hace falta realizar su ajuste.
Conecte MasterCAN Display 35 al PC del usuario mediante el adaptador de servicio S6 SK
(se adquiere aparte). Para poder utilizar S6 SK descargue de antemano e instale en su PC el
controlador USB correspondiente y el software de servicio Service S6 MasterCAN que estan
disponibles en el sitio web https://www.jv-technoton.com/, apartado Software/Firmware.

Para visualizar los datos de la carga por eje en MasterCAN Display 35 G hace falta:

1) En el submenu del software de servicio Analog Gateway FM (Puerta de enlace analdgica)
(ver dibujo 46 a):
- seleccionar y ajustar los canales de entrada del display para la conversion de la sefiales
analdgicas recibidas desde los sensores GNOM en valores digitales (SPN).
- componer e introducir las tablas de calibracién para cada uno de los canales de entrada
del display con un sensor GNOM conectado.
2) En el submenu del software de servicio CAN Monitor FM (ver dibujo 46 b) ajustar la
visualizacion en la pantalla informativa del display de los datos analdgicos convertidos desde
los sensores GNOM.

a) Analog Gateway FM b) CAN Monitor FM

Dibujo 46 — Ventanillas de ajustes de MasterCAN Display 35 G
en el software Service S6 MasterCAN

Una descripcion detallada de MasterCAN Display 35 G y las etapas de su ajuste mediante el
software Service S6 MasterCAN estan disponibles en las instrucciones de explotacidn de
CAN j1939/S6 Display 35.

Valor de los parametros

Nombres de los
parametros

NUmeros de
SPN

Barra de
navegacion*

* Estructura de la barra de navegacidn: Fuente de los datos de entrada/Grupo de pantallas/Nimero de pantalla
(cantidad de pantallas en el grupo)

Dibujo 47 — Ejemplo de visualizacion de datos sobre la carga por eje del Vehiculo en la
pantalla informativa de MasterCAN Display 35 G
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El monitor de la carga por eje

o)
4 > V¥V ESC
«
1 / I/_§
Botones Boton
de navegacion de navegacion
horizontal vertical
Boton Botdn
de confirmacién de salida
de la seleccion (anulacion)

Ejemplo 1 Representacion de datos de DFM CAN/DFM D CAN

A3.61.2613 @ Tanks
Y-
14:01:49  |mp| “Teenates  |Hp
i DAL

Total Average Fuel Rate

&34 35?0 L/h

Total Fuel Used

=% 359443

/36/Fuel Line/(9) |

presionar 1 vez | presionar 1 vez Y

presionar 1 vez <«

Ejemplo 2 Paso a la representacion de datos de DUT-E CAN/DUT-E 2Bio CAN

presionar P hasta
que aparezca la pantalla
necesaria

) Total Average Fuel Rate
= 3570 L#h Fuel Line
Tatal Fuel Used ‘ Telematics *
5054 359 443 L DAC
36/Fuel Line1(9) 56

Fuel Tank Volume! Summ

124851

/5E/Tankss2(3)

presionar 1 vez ESC
presionar 3 veces Y

presionar 1 vez |

Ejemplo 3 Paso a representacién de las sefiales co
sensores analdgicos

presionar P hasta
que aparezca la pantalla
necesaria

nvertidas de los

]
14:02:35  |m)
B3] © [

Fuel Tank Yolume Summ

% 124850 |Wp

P56/ Tankss2(3)

Axle loadsFitr

w2 4484 0re

Axle load/Fitr

/SE/DACA[2)

presionar 2 veces ESC presionar 1 vez |

presionar 2 veces p»

Dibujo 48 — Teclas de navegacion y ejemplos de cambio de las pantallas

informativas de MasterCAN Display 35 G
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Empaquetado

4 Empaquetado

EL completo del GNOM se suministra en una caja de carton, su aspecto estd representado
en el dibujo 49.

a) GNOM DDE b) GNOM DP A
Dibujo 49 — Ejemplos de empaquetado del GNOM

El empaquetado de GNOM lleva una etiqueta con la informacién sobre el nombre y modelo
del sensor, su numero de serie, fecha de fabricacion, masa, sello del departamento de
control de calidad, cédigo QR (ver dibujo 50).

PRESSURE SENSOR/OATYUK JABNEHWA SHIFT SENSOR
GNDM DDE OATHUNK MEPEMELLEHNA
Date/arta: 03/19 Serial/ CepuiiHblii HOMEP:08001 3 00001
Date/ [laTa:08/23
Gross weight, kg/Macca 6pyTT0, kg: 0.3 Gross weight, kg/ BpyTTo, Kkr:0.5

Net weight, kg/ HetTo,
QC stamp/LWTtamn OFK;

Net weight, kg/Macca HeTtTo, kg: 0.2
QC Stamp/LUtamn OTK

-

TECHNOTON
Made in Europe/Belarus

TY BY 600417525.051-2006

a) GNOM DDE b) GNOM DP A
Dibujo 50 — Ejemplos de la etiqueta en el empaquetado del GNOM

Nota — El aspecto exterior de las etiquetas y su contenido pueden ser modificados por el
Fabricante.
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Almacenamiento

5 Almacenamiento

Se recomienda almacenar el GNOM en los lugares secos y cerrados.
Se permite el almacenamiento del GNOM sélo en el empaquetado de fabrica a una
temperatura de 50 °C bajo cero hasta 40 °C y a una humedad relativa de 100 % a los 25

°C.

No se permite almacenar el GNOM en un lugar con las sustancias que provocan la corrosiéon
de metales y/o contienen agentes agresivos.

El periodo de validez del GNOM no tiene que superar 24 meses.
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Transportacion

6 Transportacion

El GNOM se transporta en cualquier transporte cerrado, que proporcione una proteccién
contra los danos mecanicos y contra las precipitaciones que pueden caer sobre el envase.

El medio aéreo en los Vehiculos no tiene que contener las mezclas agresivas, acidas vy
alcalinas.

Los contenedores de transporte tienen que estar plomados (sellados).
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Utilizacidn

7 Utilizacion

El GNOM no contiene las sustancias nocivas y componentes, que son peligrosos para la
salud humana y para el medio ambiente durante su servicio y después de su reciclaje.

GNOM no contiene los metales preciosos en la cantidad, que hace falta contar.
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Informacién de contacto

Informacion de contacto

Distribucion, soporte técnico, servicio técnico

.%.

TECHNOTON

Akkreditierungsstelle
D-ZM-16065-01-01

9001:2015

certified quality

sales@jv-technoton.com

support@jv-technoton.com
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Apéndice A Ejemplo del protocolo de las pruebas de control

Apéndice A

Ejemplo del protocolo de las pruebas de control

Protocolo de la comprobacion de la exactitud de la medicion de la carga por el eje

de « »

del afio 20

Marca, modelo, matricula del Vehiculo

Modelo, el nimero de fabrica del dispositivo del registro y

representacion

Carga por el eje
del Vehiculo
cargado

Segun las indicaciones de la escala de pesos
m

cargado ,t

Carga por el eje
después de la
descarga de las
mercancias

Segun las indicaciones de la escala de pesos
m

peso ¢

Segun las indicaciones del terminal m t

term
I

Error de medicion
de la carga por el
eje después de
descargar las
mercancias

Absoluta A=m term —M peso T

A

De la carga por el eje del Vehiculo cargado
5= m term —-m
m

Pe2.100%, %

cargado

Carga por el eje
después de
cargar las
mercancias

Segun las indicaciones de la escala de pesos
m

peso ¢

Segun las indicaciones del terminal M, t
4

Error de medicion
de la carga por el
eje después de
cargar las
mercancias

Absoluta A = m term ~ m peso t

De la carga por el eje del Vehiculo cargado

6 _ m term -m peso 1000/0 , %

cargado

Resultados:

Los resultados de la medicién de la carga por el eje del Vehiculo corresponden (no

corresponden) a los requisitos técnicos.

Notas:
Representante del Cliente /
Representante del Contratista /
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Apéndice B

Control del peso de la carga

La utilizacion de los sensores de carga por el eje permite al propietario del parque de
automoviles controlar el peso de la carga que se transporta.

Carga por eje es la carga de la masa del automovil sobre la superficie de la carretera
transmitida por las ruedas de un eje.

Masa de un automovil de dos ejes:

Masa = la carga en el eje delantero + la carga en el eje trasero

Masa de un automovil de tres ejes:

Masa = la carga en el eje delantero + la carga en el boje trasero

No siempre es posible técnicamente y econdmicamente equipar con el sensor todos los ejes
del Vehiculo. La carga por el eje delantero, creada por el peso de la cabina y del motor del
Vehiculo, estd siempre mas pequefa en comparacion con la carga por el eje trasero (boje)
creada por la masa del cuerpo (plataforma de carga) y por la carga que se transporta. Por
lo tanto, hace falta instalar el sensor sobre el eje mas cargado del Vehiculo.

En los Vehiculos de dos ejes esta cargado mas el eje trasero, mientras en los Vehiculos de
tres ejes — el boje trasero (ver dibujo B.1).

AT D Jeo iy i

Dibujo B.1 — El eje mas cargado de diferentes tipos de Vehiculos

Sensores de carga por eje GNOM. Manual de instrucciones. Version 5.1
© Technoton, 2025 70



Apéndice B Control del peso de la carga

Segun los datos obtenidos con el sensor de carga por el eje se puede determinar el peso
aproximado de la carga en la carroceria para varios tipos de Vehiculos (ver tablas B.1 y B.2).

Tabla B.1 — Determinacidn del peso de la carga que se transporta para un cabezal de dos ejes
segun el valor de la carga por el eje trasero con el semirremolque de tres ejes

Peso aproximado

jek
Carga por el eje*, t de la carga**, t Nota
Menos de 2 Calibracion incorrecta

2,3 Semirremolque desacoplado
4 0

6 9,0..9,5 .

Semirremolque acoplado

8 18...19

10 27...28

* Tabla estd compuesta para el automoévil MAZ 5440. Para otros Vehiculos la dependencia
de la carga por el eje del peso de la carga puede variarse un poco.

** Valores del peso de la carga para la situacién cuando la carga en la carroceria esta
distribuida en forma equilibrada.

Tabla B.2 — Determinacion del peso de mercancias que se transportan para un camion de
tres ejes segun el valor de la carga sobre el boje trasero

Carga sobre el boje, t Peso aproximado de la carga, t
Menos de 7 0
10 3,5..4,0
13 6,5..7,0
16 9,5..10,0
19 13,0..13,5
22 16,5..17,0
25 19,5...20,0

La realizacion de la calibracidon con cargas de medicién (vea 2.7) permite obtener la
dependencia mas precisa de la carga por el eje (boje) del Vehiculo del peso de la carga que
se transporta.
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Apéndice C
Diagramas de las pantallas informativas

preinstaladas del monitor de la carga por eje

-
—_

IS}
N

Notas
1 Las pantallas preinstaladas de MasterCAN Display 35 G no pueden ser editadas o

eliminadas por el usuario.

2 Para la representacion en las pantallas preinstaladas de un conjunto estandar de
parametros indicados es necesario conectar al MasterCAN Display 35 G el equipamiento de
acuerdo a la tabla C.1.

3 Cualquier grupo de pantallas preinstalado de MasterCAN Display 35 G para las fuentes de
datos S6 y T-CAN puede ser ampliado hasta la cantidad maxima de pantallas (10 piezas).

4 La cantidad de pantallas preinstaladas de MasterCAN Display 35 G y el contenido de la
informacién representada pueden ser cambiados por el Fabricante sin notificacién previa.
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Apéndice C Diagramas de las pantallas informativas preinstaladas del monitor de la carga por eje

Tabla C.1 — El equipamiento que es necesario conectar a MasterCAN Display 35 G para reflejar
en las pantallas preestablecidas los parametros estandares indicados

. . nti
Nombre del equipamiento £ . tidad; Nota
unidades

Medidor de flujo de combustible 1 Conexién a través de la Tecnologia S6
DFM CAN* / DFM D CAN (al conector S6).

. ) Conexion a través de la Tecnologia S6
Sensor de nivel de combustible 2 (al conector $6) con cualquier
DUT-E CAN / DUT-E 2Bio / DUT-E GSM combinacién de modelos de sensores de

nivel de combustible.
. Para conectarse al estandar bus
Interfaz de datos automotriz MasterCAN CC automovilistico CAN cualquiera de las
Unidades puede ser utilizada.
L . 1 Se recomienda conectar MasterCAN CC
eCtor'ConYersor sin contacto al bus CAN mediante el lector sin contacto
FMSCrocodile CCAN CANCrocodile o CANCrocoLITE.
. . Conexidn a través de la Tecnologia S6
j1939 i/o module MasterCAN DAC 2113 2 (al conector S6).
. Conexidn a través de la Tecnologia S6

Sensor de carga del eje GNOM DP CAN 1 (al conector S6).
Lector sin contacto 1 Conexién al conector S6,
CANCrocodile/CANCrocoLITE* * funcionamiento en el modo de sniffer.
Sensor de carga del eje
GNOM DP A /gGNOM [%P/ GNOM DDE Cone>'<i0'n'a,1I conector SENS con cualquier
s — — —_— 2 combinacion de modelos y tipos de

Sensor de nivel de combustible DUT-E AF

sensores utilizados.

* Al conectar los medidores de flujo de una cdmara en las pantallas informativas no se reflejan
los valores de SPN que pueden ser mostrados Unicamente por los flujometros diferenciales.

** Al conectar CANCrocodile / CANCrocoLITE los datos pueden ser mostrados Unicamente en las
pantallas que se refieren a la fuente de datos de entrada T-CAN. En este caso no se permite la
conexién a través del conector S6 de otras Unidades.
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Apéndice D

Recomendaciones de calibracion, conexion y ajuste
del equipamiento en caso de utilizar los sensores
GNOM

1) Recomendaciones acerca del procedimiento de calibraciéon

Para el control de la carga por eje del Vehiculo (independientemente de los sensores
GNOM utilizados) es necesario realizar el procedimiento de calibracién para cada eje por
separado. Para esto se utiliza una balanza capaz de pesar cada eje del automovil por
separado (ver el dibujo 36 a). La tabla de calibracién debe contener como minimo dos
puntos — <«El Vehiculo estd completamente descargado» y <«El Vehiculo estd cargado a
maximo».

Nota — Los valores de la masa medida con la ayuda de la balanza de automadviles durante
la calibracion de cada uno de los ejes no deben ser confundidos con los valores de la masa
de la carga del Vehiculo.

Tabla D.1 — Ejemplo de la tabla de calibracion de la carga por eje

Tension de salida del sensor .
GNOM, V Carga por eje, kg
1,545 4012
3,214 12854

Para el control del peso de la carga del Vehiculo es necesario realizar el procedimiento
de calibracién mediante el pesaje de todo el Vehiculo, pasandolo por la plataforma de una
balanza especial de automéviles (ver el dibujo 36 b).

Si el peso de la carga se conoce exactamente hace falta medir al principio la sefial de salida
de GNOM con el Vehiculo descargado y luego — con el Vehiculo cargado a maximo.

La carga del Vehiculo se debe realizar de acuerdo a las normas de seguridad y las
reglas generales de carga/descarga, colocacion vy fijacion de cargas
automovilisticas previstas en la empresa.

Por ejemplo, si la carga es discreta el Vehiculo debe ser cargado "desde delante hacia atras"
intentando distribuir la carga uniformemente por toda la plataforma.

Segun la experiencia, la masa de la carga puede ser determinada con la mayor precisién
durante la calibracion de cargas aridas y liquidas.

Tabla D.2 — Ejemplo de la tabla de calibracion de la masa de la carga por eje de un cabezal

Tension de salida del sensor
GNOM, V Masa de la carga, kg
1,547 0
3,214 10855

Para aumentar la precisién de la medicion de la masa de la carga se recomienda utilizar dos
sensores GNOM. Para un autotrén - en el eje trasero (boje) del cabezal y el eje (boje) del
semirremolque. Para un camion - en el eje delantero y el Ultimo eje trasero. El
procedimiento de calibracion para cada uno de los ejes controlados sigue igual.
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Tabla D.3 — Ejemplo de la tabla de caliracion de la masa de la carga por eje de un

semirremolque
Tension de salida del sensor Masa de la caraa. k
GNOM, V ga, kg
1,149 0
3,015 10855

Para que el valor controlado de la masa de la carga M dependa lo minimo de la distribucién
uniforme de la carga en la plataforma su calculo debe ser realizado en el Servidor
telematico segun la férmula (D.1)

M=(M1+M2)/2 (D.1)
donde M1 es la masa de la carga medida en el eje delantero del Vehiculo;
M2 es la masa de la carga medida en el eje trasero del Vehiculo.

Notas — En caso de la medicidn de los valores de la masa en los puntos de calibracién y la
masa del Vehiculo vacio se deduce, entonces M es la masa de la carga, y si no se deduce,
entonces M es la masa del Vehiculo cargado.

2) Esquemas recomendadas de conexion del equipamiento

Dentro de la cabina

del Vehiculo
3 3
Unidad telematica inteligente Display del bus CAN j1939/S6
CANUp 27 — MasterCAN Display 35 G
s ? El de desplazami
—_ El cable de sefial Sensor de e%’ﬁéﬁ'\;"‘gg‘x
al conector del kit de suministro
(CABLE DFM.98.20.001)
SENS 5 AFin+
— GND
N 1_AFin+ ouT T ~—
" GND
al conector <H
s6 X al conector i VBAT:
s6 L 4
] Cable de sefial
2 (Cable 040-02)
Cable de alimentacion
S6 2Mol power
El sensor de presién
\ GNOM DDE
I
2A .
En caso de necesitar aumentar la longitud combine
VBAT | GND en serie un cable adicional de mismo tipo.
2
Alimentacion La longitud se elige en funcion de las condiciones de instalacion.
(Baterfa) Las longitudes estandares sonde 0,2y 1 m.

Cada una de las Unidades debe poseer la resistencia
terminal encastrada de la interface CAN j1939/S6.

Dibujo D.1 — Esquema tipico de conexién del equipamiento para el control de la carga por
eje de un autotrén con semirremolque que no puede
ser desenganchado (ver el dibujo 5)
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4
Unidad telematica inteligente

CANUp 27 Dentro de la cabina

= del Vehiculo

—_ 4
Display del bus CAN j1939/S6
MasterCAN Display 35 G

El sensor de presion
GNOM DDE

al conector &ﬁ

s6 —_— :
Al conector GND ] #
SENS VBAT :
al conector : 1
Cable de sefial
(Cable 040-02)
3
Cable de alimentacion 2A
$6 2Mol
OLpower GND VBAT

1_AFin+ ouT

Alimentacion (Bateria)

%&

W [TuT :
Derivador
S6 4Mol

\
3
Cable S6 2Mol

2
Alargador-adaptador

El cable de sefial del semirremolque $6 SC-Mol
(N-Type Coiled Cable 4m
+ 2 conectores N-Type Metal Socket
» ) q 1 E‘ g
3
Cable S6 2Mol
Alargador-adaptador # Cable de alimentacién . Derivador
5 S6 4Mol Tapa ciega
S6 ‘SC-MoI S6 2Mol power S6 Mol
T = i e
3
:._— Cable S6 2Mol
1 al conector
En caso de necesitar aumentar la longitud combine :-;— = S6

en serie un cable adicional de mismo tipo.

La longitud se elige en funcién de las condiciones de instalacion.
Las longitudes estandares son de 1y 7 m. Para la conexién

al conector de un adaptador espiral «cabezal-semirremolque»
es necesario cortar el conector S6 SC.

J1939 i/lo module
~ MasterCAN DAC 15

DS  0ACTS

. La longitud se elige en funcién de las condiciones de instalacion. w  al conector
Las longitudes estandares son de 0,2y 1 m. Afin+ ﬁﬂ INJOUT
VBAT
En uno de los médulos, la resistencia de terminacién
incorporada de la interfaz CAN j1939 debe estar apagada. GND 1
El cable de sefial El sensor de desplazamiento
— del kit de suministro GNOM DP A

(CABLE DFM.98.20.001)

Dibujo D.2 — Esquema tipico de conexion del equipamiento para el control de la carga por eje de un
autotrén con semirremolque que puede ser desenganchado (ver el dibujo 6)
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3) Recomendaciones del ajuste del equipamiento

En caso de utilizar el display del bus CAN j1939/S6 MasterCAN Display 35 para la conversion
de las senales analdgicas de dos sensores GNOM en valores digitales (SPN) es necesario
mediante el software de servicio Service S6 MasterCAN componer y grabar en la memoria del
display la tabla de calibracién para cada uno de los sensores por separado (ver dibujo D.3).

& ser o

((((((((

P | | [ e Wesght, b 11500

Channel 2 Analog Ingut (05-10V) / Ve / A3

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

05 1 15 2 25 3
a0 ool caw Analog, V (0.5 ... 10)

Dibujo D.3 — Composicion de tablas de calibracion de los sensores GNOM
mediante el software Service S6 MasterCAN

Para el funcionamiento simulténeo correcto de dos sensores GNOM introduzca sus
direcciones de red (SA) 109 y 129 en los ajustes de las entradas.

Durante el procedimiento de calibracién se recomienda elegir en los ajustes de cada una de
las entradas analdgicas los datos de salida siguientes PGN 64777 (Consumo total de
combustible de alta precision (liquido)) y SPN 5054 (Consumo totalizado de combustible de
alta precision) para obtener las indicaciones de la sefial de salida de GNOM en voltios. En
este caso en la grafica y en la barra del valor corriente del consumo totalizado se reflejan
los valores corrientes de la sefial de salida de GNOM en voltios.

Escriba las indicaciones de los puntos de las tablas de calibracidon en un cuaderno y cambie
los datos de salida de cada entrada analdgica por los iniciales: PGN 65258 (Peso del
Vehiculo) y SPN 582 (Carga por eje). Después introduzca a mano los puntos de la tabla de
calibracién y guarde el perfil en la Unidad (ver dibujo D.4).

Model: Display 36
04001100000
5.01.2017

Ansog Gatenay

s || [ [ o e oo vt 77 }

‘ Valores corrientes
de la sefal de
salida de GNOM

High Resolution Engine
4211082 +06)

Total Fuel Used, L (0....

15:12:06 15:1246 15:12:26 151236 15:12:46 15:12:56

Guarrel etirgs
Channel 1/ Analog input (0.5-10 V) / UinA | A4

Anslog, ¥ (05 10) High Resolution Engine Total fuel Used. (0. 421108+06)  ~

Ourel Cabroton Tobe ‘
0s0

High Resolution
Engine Total Fuel

vvvvvvvvvvvvvvvvvvvvv

< L o 2 M 6 1 10
ast o oo Analog, V (0.5 ... 10)
|

Dibujo D.4 — Captacion de las indicaciones de la sefial de salida de GNOM conectado a
MasterCAN Display 35 mediante el software Service S6 MasterCAN
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En caso de utilizar el conversor analdgico-digital MasterCAN DAC 15 para la conversién de la
sefial analdgica del sensor GNOM en los valores digitales (SPN) es necesario componer y
grabar en la memoria del conversor la tabla de calibracion para el sensor conectado
mediante el software de servicio Service S6 MasterCAN.

Para el ajuste de la entrada se recomienda elegir los datos de salida siguientes PGN 62985
(Carga por ejes. Parametros) y SPN 582 (Carga por eje/Eje trasero).

Durante la calibracion los valores de la tensién de salida de GNOM se reflejan en el botén
bajo la tabla de calibracién (ver dibujo D.5).

cccccc

Wodel: DAC15
01001000117

22.02.2019

Coector DAC1S

Aie Welght/ Rear Axe, kg: 9000

000

8,000

kg

6,000

Axle Weight/Rear Axle

2,000

Valores corrientes de la senal
d? salida de GNOM

==

15:07:26  15:07:36 151746 1S47:56  15:18:06  15:18:16

Dibujo D.5 — Captacion de las indicaciones de la sefial de salida de GNOM conectado a
MasterCAN DAC15 mediante el software Service S6 MasterCAN

En caso de la conexion del sensor GNOM directamente a la entrada analdgica del
Terminal telematico de cualquier fabricante se recomienda:

Si durante la calibracion el programa de servicio del Terminal refleja el valor actual de la
tension de salida de GNOM note de antemano en un cuaderno la tabla de calibracién
compuesta (Tensidon, V/Carga por eje, kg). Sus puntos podran después ser introducidos a
mano en el Servidor para el calculo de los valores de la senal de salida actual del sensor en
los datos de la carga por €je.

Si el programa de servicio del Terminal no refleja el valor actual de la tension de salida de
GNOM, éste sera disponible entre los parametros sin procesar directamente en el Servidor.
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Apéndice E Videos

Apéndice E

Videos

1) El video «Sensor de carga por eje GNOM DP S7: banos de agua»

Realizamos un ensayo con la participacion del nuevo sensor de carga por eje GNOM DP S7.
Por la manana pusimos el sensor en el agua y de dia lo sacamos y comprobamos su
hermeticidad. iAl cabo de 7 h que pasé en el agua GNOM DP S7 siguié funcionando como si

nada! Mostrd los angulos correctos y la temperatura.

Tlll.l Tlll]E https://www.youtube.com/watch?v=27VpRVeGpIU

2) El video «Sensor de carga por eje GNOM DP S7: juego con hielo»
iPusimos el sensor en una cdmara congeladora durante 3 dias! Cuando lo sacamos el sensor

GNOM S7 mostraba la temperatura de -23°C y seguia indicando los valores correctos.

Tlll.l Tlll]E https://www.youtube.com/watch?v=hRnEOcNWIJIE

3) El video «Control de la carga por eje para la suspension de ballestas.

Mostrador de presentacion»

Tl.'ll.l Tube https://www.youtube.com/watch?v=ZEPp5FCZcBY

4) El video «Control de la carga por eje para la suspensién neumatica.

Mostrador de presentacion>»

Tl.'ll.l Tube https://www.youtube.com/watch?v=eUsBp1gRhwY

5) Pelicula de animacion “Sensores de carga GNOM DP. Instalacion y manejo”.
En la pelicula se muestran esquemas de instalaciéon del sensor en los Vehiculos de 2 y 3
ejes, ejemplos de graficos producidos por el sistema del monitoreo de transporte segun los
datos del sensor.

Yuu Tlll]E https://www.youtube.com/watch?v=9njffVByJog

6) Otros videos de Technoton se puede encontrar en YouTube pulsando este enlace:

Yuu Tlll]E https://www.youtube.com/channel/UCmtxMTzJNAQHGMjUJS04HDQ
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