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Historique des modifications 

 

Version Date Éditeur Description des modifications 

1.0 07.2020 OD Version de base. 

2.0 08.2021 OD • L’interface d’entrée RS-232 est ajouté dans le 

convertisseur des données MasterCAN RS2CAN RS-232. 
• L’interface de service K-Line est ajouté dans le 

connecteur CAN du convertisseur. 

• Les réglages des convertisseurs pour le logiciel Service 

S6 MasterCAN de version 3.25 sont actualisés.  

• Les schémas de raccordement des convertisseurs au PC à 
l’aide d’adaptateur de service S6 SK sont mis à jour. 

• Les certificats actuels sont ajoutés: 

- E-mark — des provisions uniformes concernant 

l’adoption officielle des véhicules au regard de la 

compatibilité électromagnétique, conformément aux 

Règles CEE/ONU №10. 

- Déclaration de conformité au TR CU 020/2011 “La 

compatibilité électromagnétique des produits techniques” 

etc. 

 

 

 

 

https://schmidt-export.com/sites/default/files/pdf/tr_cu/tr_2018_024_kommunikationsgeräte.pdf
https://schmidt-export.com/sites/default/files/pdf/tr_cu/tr_2018_024_kommunikationsgeräte.pdf
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Diagramme de bloc des liens externes 
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Termes et définitions 
 

IoT Burger — est la Technologie de la création des smart-capteurs et des dispositifs 

IIoT télématiques compliqués qui fonctionnent en temps réel et qui possèdent des 

fonctions analytiques integrées (si-dessous – IoT Burger). La base de IoT Burger est 

l’ensemble du matériel est du logiciel informatique, la bibliothèque des Modules 

fonctionnels universels prêts à appliquer, la base des données des paramètres IoT 

standardisés. 

Les particularités d’IoT Burger: 

• fonctions analytiques du traitement des signaux integrées avec le traitement maximal des 

données dans le dispositif; 

• possibilité de la création des dispositifs avec la consommation de l’énergie extrêmement 

faible; 

• ne demande pas la programmation dans la plupart d’applications, des configurations 

flexibles; 

• possibilité d’emploi des composants moins chers de la fabrication industrielle; 

• mesure et traitement des procédés «vites»; il est impossible de ça réaliser avec des 

technologies du «cloud»; 

• l’option de livraison des Rapports prêts à l’utilisateur sans utilisation des plateformes 

serveurs; 

• le système intégré d’ assurance d’adéquation de données (auto-diagnostic, autorisation, 

contrôle de l’influence). 

La Technologie prévoit la disponibilité de quelques voies de mesure avec le traitement 

analytique prévu (filtration, linéarisation compensation thermique) avec l’erreur de mesure 

contrôlée. 

On peut réunir des dispositifs créés avec IoT Burger pour former un réseau par câble ou un 

réseau sans câble. On peut transmettre des données au serveur télématique, au plateformes 

IoT populaires, par messages, SMS, E-mail, au réseaux socieux. 

Actuellement on emploit les standards GSM 2G/3G/LTE dans les dispositifs avec IoT Burger 

pour la transmission des données. Des rapports transmis contiennent des informations sur des 

valeurs instantanées et moyennes des Paramètres, des Compteurs, des Événements. Le 

système flexible de la configuration des Rapports permet l’utilisateur de sélectionner la 

proportion optimale entre la complété des données et le volume du trafic. 

Les convertisseurs MasterCAN RS2CAN et MasterCAN CAN2RS sont réalisés selon la 

Technologie IoT Burger. 
 

S6 — la technologie de l’unification des capteurs intelligents et d’autres dispositifs 

IoT dans le réseau des câbles pour surveiller des objets complexes fixes et mobiles: 

des véhicules, des locomotives, la maison intelligente, l’équipement technologique 

etc. La technilogie s'appuye sur les standards automobiles de groupe SAE j1939 et les 

développe. 

Les informations sur le système des câbles, l’adaptateur de service et le logiciel S6 sont 

fournies dans Le Manuel d’exploitation de l’Interface télématique CAN j1939/S6. 

Les convertisseurs MasterCAN RS2CAN et MasterCAN CAN2RS sont réalisés selon la 

Technologie S6. 
 

PGN (Parameter Group Number) — c’est l’ensemble des paramètres S6 ayant une désignation 

et un numéro commun. Les modules de fonctionnement (MF) de l’appareil peuvent contenir les 

PGN d’entrée/de sortie et les PGN de réglage. 
 

SPN (Suspect Parameter Number) — l’unité d'information de S6. Chaque SPN a une 

désignation, un numéro, la longueur des données, le type de données, et la valeur numérique. 

Il existe des types suivants de SPN: paramètres, compteurs, événements. SPN peut contenir le 

spécificateur, c'est-à-dire un champ supplémentaire qui vous permet de préciser la valeur du 

paramètre (par exemple – la limite de tension de réseau de bord/min). 

https://rd-technoton.com/iot-burger-technology.html
https://rd-technoton.com/s6-technology.html
https://rd-technoton.com/iot-burger-technology.html
http://context.reverso.net/перевод/французский-русский/proc%C3%A9d%C3%A9
http://s6.jv-technoton.com/en/
https://docs.jv-technoton.com/eng/document-center/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_dac_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all.html
http://s6.jv-technoton.com/en/spn.html
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Équipement de bord (EB) — des éléments du Système télématique qui sont installés 

directement à bord de MT. 
 

Rapports de bord (Rapports) — l’information sur le MT, laquelle l'utilisateur du Système 

télématique reçoit, conformément aux exigences spécifiées. Les rapports sont générés par le 

terminal télématique autant à intervalles réguliers (Rapports périodiques). Par exemple, 

l’écluse télématique CANUp 27 forme des Rapports sur l’Événement qui vient (Rapports 

d’Événement). 
 

GNSS (Système mondial de la navigation par satellite) — un système de positionnement des 

objets par satellite. Le GNSS consiste des segments spatials, terrestres et le segment de 

l’utilisateur. Actuellement il existe quelques types de GNSS: GPS (États-Unis),  

GLONASS (Russie), Galileo (UE), BeiDou (Chine). 
 

Serveur (AVL Serveur) — l’ensemble de l’équipement et logiciel de Service ORF 4 / ORF 5, 

destiné au traitement et stockage des données opérationnelles, à la formation et transmission 

des rapports analytiques à travers Internet à la demande de l’'utilisateur  

d’ORF 4 / ORF 5. 
 

Événement — le changement relativement rare et brusque de SPN. Par exemple, une forte 

augmentation du volume de carburant dans le réservoir est un Événement «Recharge». 

L’Événement peut avoir une ou quelques spécifications. Donc, l’Événement «Recharge», a des 

spécifications suivantes: «volume de carburant au début», «volume de carburant à la fin», 

«volume de remplissage de carburant» etc. Quand l’Événement est identifié, le dispositif 

enregistre l'heure de l’Événement, qui est alors indiqué dans le rapport de l’Événement. 

L’Événement est toujours en corrélation avec l'heure et le lieu de détection. 
 

Compteur — la caractéristique numérique et cumulative du Paramètre. Le Compteur est 

affiché par un seul chiffre et au fil du temps sa valeur ne peut qu’augmenter. Les exemples des 

Compteurs: la consommation du carburant, parcours du véhicule, le Compteur des heures 

machines etc. 
 

Terminal télématique (Boîtier de géolocalisation) — élément du système de surveillance 

assurant les fonctions de lecture des signaux de capteurs standards et supplémentaires, 

installés au moyen du transport, détermination de positionnement et transfert des données au 

serveur du système de géolocalisation de transports. 
 

Système télématique — la solution complète pour le contrôle des MT en temps réel et 

l’analyse de leur travail après les trajets. Les principales caractéristiques de fonctionnement du 

MT (route, consommation du carburant, temps de travail, régularité technique, sécurité).  

Il comprend EB, canaux de communication, Service télématique ORF 4 / ORF 5. 
 

Véhicule (Moyen du transport, MT) — l’objet télématique surveillé. Habituellement, c’est une 

voiture, un bus ou un tracteur, parfois une locomotive, un bateau, le transport technologique. 

Du point de vue d’un système télématique, on peut y classer également des installations fixes: 

des générateurs diesel, des chaudières, des brûleurs, etc. 
 

Module fonctionnel (MF) — la partie matérielle et logicielle intégrée dans l’unité et remplit 

l’ensemble des fonctions. Il a des paramètres d'entrée et de sortie de PGN. 
 

L’Unité — l’élément de l’équipement de bord du MT qui fonctionne sur la base de 

la Technologie S6. 

https://jv-technoton.com/products/telematics-gateway/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://www.orf-monitor4.com/
http://www.orf-monitor5.com/
http://s6.jv-technoton.com/en
http://s6.jv-technoton.com/ru/
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Introduction 
 

Des recommandations et des règles prévues dans le Manuel d’exploitation sont liés aux 

convertisseurs des données MasterCAN RS2CAN / MasterCAN CAN2RS (voir  

ci-dessous — MasterCAN), les codes des modèles: 14 (pour MasterCAN RS2CAN), 16 (pour 

MasterCAN CAN2RS), fabriqués par JV Technoton, Minsk, République de Belarus. 

Le code du modèle de convertisseur est identifié par les premiers deux chiffres de son numéro 

de fabrication placé sur partie basse de la boîte ou sur l’étiquette de l’emballage: 
 

                                               
 

Ce document contient des informations sur la construction, le principe de fonctionnement, les 

caractéristiques, les recommandations sur le raccordement, la configuration et l’exploitation 

des convertisseurs. 

Les convertisseurs des données — ce sont des instruments qui servent à l’unification 

sécurisée de l’Équipement de bord avec des interfaces différentes dans un Système télématique 

uni. 
 

Les convertisseurs des données sont présentés par les modèles suivants: 
 

 — est employé pour la conversion des messages de 

l’interface CAN (j1939/S6) en interface RS-485 (Modbus RTU). 
 

 — est employé pour la conversion des messages de 

l’interface RS-232 / RS-485 (Modbus RTU) en interface CAN (j1939/S6). 
 

Les particularités des convertisseurs des données:  
 

• configuration de jusqu’aux 100 encoches des données d’entrée/sortie (la sélection des 

10 800+ Paramètres de la Base des données S6); 

• emploi de l’interface CAN en modes — actif (“demande/réponse”) et caché* (“la revue” 

du bus); 

• vitesse configurable de transfert des données via les interfaces CAN et RS-232/RS-485; 

• raccordement simple et sécurisée  aux fils du CAN-bus* à l’aide des lecteurs sans 

contact CANCrocodile / FMSCrocodile; 

• la conformité à la Technologie S6 — compatibilité avec des Unités, la Base des données 

et le système des câbles S6; 

• réalisation d’après la Technologie IoT Burger — la réception des données prêtes pour le 

Système télématique sans emploi des dispositifs supplémentaires; 

• installation simple, complet des éléments de montage dans l’ensemble; 

• alimentation du réseau de bord de Véhicule — pas de besoin des unités additionnelles; 

• protection contre le court-circuit et la confusion des fils d’alimentation; 

• grande expérience, support technique proffessionel et la disponibilité de la 

documentation; 

• conformité aux normes automobiles nationales et européennes. 

* Actuel seulement pour MasterCAN CAN2RS.  

https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/products/contactless-readers/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.jv-technoton.com/products/contactless-readers/fmscrocodile/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/support/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://docs.jv-technoton.com/fra/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/products/can-bus-tools/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/products/can-bus-tools/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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La désignation des modèles des convertisseurs est formée selon le tableau 1. 

Tableau 1 — Les interfaces d’entrée et de sortie (les protocoles) des modèles des convertisseurs 

Convertisseur de données 

Désignation du modèle X RS2CAN CAN2RS 

Interface d’entrée (protocole) 

RS-232 (Modbus RTU)    

RS-485 (Modbus RTU)   

CAN (j1939/S6)   

Interface de sortie (protocole) 

CAN (j1939/S6)   

RS-485 (Modbus RTU)   

 

Pour assurer le fonctionnement correct des convertisseurs, leur raccordement et configuration 

doivent être conduits par des professionnels certifiés qui ont reçu la formation a l’entreprise. 
 

Pour la configuration des MasterCAN par leur connexion au PC, il faut employer l’adaptateur de 

service S6 SK (acquisition séparée) et le logiciel de service Service S6 MasterCAN (version à 

partir de 3.25 et supérieure). On peut télécharger la version actuelle du logiciel de service au 

site https://www.jv-technoton.com/, section Software/Firmware. 
 

ATTENTION: Lor de l’exploitation de MasterCAN il est dispensable de respecter 

strictement des recommandations du fabricant visées dans le manuel présent 

 

Le Fabricant garantit la compatibilité de MasterCAN aux exigences des réglementations 

techniques sous réserve de respect des conditions de stockage, de transport et de 

fonctionnement, ainsi que les instructions d'utilisation énoncées dans ce manuel. 
 

ATTENTION: Le fabricant se reserve le droit de modifier, sans accord avec le 

consommateur, les spécifications de MasterCAN, qui ne conduisent pas à une 

détérioration des qualités de consommation de ce produit 

 

 

 

https://jv-technoton.com/support/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.jv-technoton.com/products/s6-sk-and-s6-bt-service-adapter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_display_35_fra
https://jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/software-firmware/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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1 Informations principales et caractéristiques 

1.1 Destination, champ d’application, principe de fonctionnement 
 

 est destiné à: 
 

La réception et la conversion des SPN (protocole j1939/S6) en données d’interface RS-485 

avec leur enregistrement dans les registres du protocole Modbus RTU. 
 

 est destiné à: 
 

La lecture des registres de protocole Modbus RTU via l’interface RS-232 ou RS-485 et à la 

conversion des données lues en SPN (protocole j1939/S6) avec leur délivrance dans  

l’interface CAN. 
 

Champs d’application — on peut appliquer les convertisseurs des données dans les 

Systèmes télématiques pour le contrôle des objets compliqués de transport ou de l’industrie 

qui sont équipés en même temps par le CAN-bus, par des Unités d’Interface télématique  

CAN j1939/S6 et par des dispositifs avec les interfaces RS-232/RS-485 (voir illustration 1). 
 

 
 

 

Illustration 1 — Application des convertisseurs des données 

Principe de fonctionnement: 

L’interface d’entrée CAN du convertisseur des données MasterCAN CAN2RS est raccordée 

aux Unités et/ou le CAN-bus de bord selon la Technologie S6 (voir illustration 2). D’après les 

réglages d'usager, le convertisseur choisit des SPN nécessaires des messages d'entrée (PGN)  

et les convertit en données (jusqu’aux 100 paramètres) d’interface de sortie RS-485; elles sont 

enregistrées dans les registres assignés du protocole Modbus RTU. 

L’interface d’entrée RS-232 ou RS-485 du convertisseur des données MasterCAN RS2CAN est 

raccordée à l’Équipement de bord (voir illustration 3). D’après les réglages d'usager, le 

convertisseur lit des données des registres demandés de protocole Modbus RTU et les convertit 

en SPN choisis (jusqu’aux 100 pcs.); ensuite il les transfère d’après la Technologie S6 dans 

l’interface de sortie CAN. 

 

https://www.jv-technoton.com/products/can-s6/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.jv-technoton.com/products/can-s6/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/products/can-bus-tools/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/products/can-bus-tools/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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Illustration 2 — Exemple d’application de MasterCAN CAN2RS pour la conversion 
des données d’interface CAN en interface RS-485 

 

 

 
 

 

Illustration 3 — Exemple d’application de MasterCAN RS2CAN pour la conversion 
des données d’interface RS-232/RS-485 en interface CAN 
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Les fonctions des convertisseurs dans les Systèmes télématiques: 

 

1) L’intégration du contrôleur dans le système du contrôle (IIoT). Le convertisseur 

MasterCAN RS2CAN lit des données selon le protocole Modbus RTU, par exemple, du contrôleur 

de générateur diesel et convertit les données reçues en messages CAN j1939/S6 pour les 

transférer au Terminal de contrôle et/ou à l’afficheur CAN qui a une entrée CAN. Vous pouvez 

sélectionner des registres lus de Modbus RTU dans le logiciel de service MasterCAN et spécifier 

des messages CAN en quels il faut convertir les données. 

 

2) Le transfert des données du système télématique au contrôleur d’après le 

protocole Modbus RTU. Le convertisseur MasterCAN CAN2RS reçoit des messages CAN des 

capteurs du système de contrôle et enregistre les données reçues dans les registres de Modbus 

RTU. Le dispositif récepteur, par exemple, le routeur ou le contrôleur du générateur diesel 

lisent ces messages pour leur traitement ensuite et les transfèrent dans le logiciel spécial du 

système SCADA ou pour leur contrôle sur l’afficheur. 

 

3) L’intégration de l’équipement d’automatisation industrielle avec des interfaces 

différentes dans le réseau uni. Les convertisseurs des données MasterCAN convertent des 

signaux de l’équipement de bord avec des interfaces différents (des capteurs de niveau de 

carburant et des débitmètres de carburant, des capteurs de température et d’humidité, des 

contrôleurs IIoT) en standard uni — CAN j1939/S6. L’unification des messages reçus par le 

Terminal de contrôle et par d’autres dispositifs simplifie le rangement et la visualisation des 

Paramètres dans le service IIoT. 
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1.2 L’ensemble des composants fournis 
 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1 Convertisseur des données* – 1 pc.; 

2 Passeport avec une liste des paramètres d'usine – 1 pc.; 

3 Kit de montage MK VDI (1 pc.) en composition: 

a) fusible 2 A (3 A) avec support - 1 pc.; 

b) attache de câble - 20 pcs.; 

c) connecteur Molex 4 pin - 2 pcs.; 

d) connecteur Molex 6 pin - 2 pcs.; 

e) fil - 17 pcs.; 

f) contact - 5 pcs.; 

g) bouchon S6 CW** - 2 pcs. 

 

Illustration 4 — L’ensemble des composants fornis du convertisseur des données 

 

 

 

*   Les ensemble des composants fornis de MasterCAN RS2CAN et de MasterCAN CAN2RS 

     sont identiques. 
** Contient le résisteur terminal intégré 120 Ohms. 

 

 

 

1 

3 e) 

3 a) 

3 b) 

3 c) 

3 d) 

2 

3 f) 

3 g) 
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1.3 L’aspect et la construction 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

1 – Boîte du convertisseur des données* avec le module électronique à l’intérieur. 

2 – Connecteur CAN — l’interface CAN configurable pour la connexion d’après la 

Technologie S6 aux Unités et/ou au CAN-bus de bord. 

Remarque — Vous pouvez également configurer les convertisseurs utilisant le 

connecteur CAN par l’interface ISO 14230. Au cours du raccordement sécurisé de 

MasterCAN CAN2RS au fils du CAN-bus via le connecteur CAN, l’alimentation 

transitaire au lecteur sans contact CANCrocodile / FMSCrocodile est fournie. 

3 – Connecteur K-Line pour le raccordement au raccord de l’adaptateur de service 

S6 SK, par lequel le convertisseur est alimenté et configuré par l’interface 

ISO 14230. 

4 – Connecteur RS — l’interface configurable de série RS-232**/RS-485. 

5 – L’indicateur LED rouge CAN1 pour le contrôle d’échange des données par 

l’interface CAN. 

6 – L’indicateur LED rouge RS-232***/RS 485 pour le contrôle d’échange des 

données par l’interface RS-232/RS-485. 

7 – L’indicateur LED vert Power pour le contrôle d’alimentation. 

 

Illustration 5 — L’aspect et la construction des convertisseurs des données 

 

*     La vue externe de MasterCAN RS2CAN et MasterCAN CAN2RS est identique. 

**   Seulement le modèle MasterCAN RS2CAN a l’interface RS-232. 
*** L’indicateur RS-232 est actuel seulement pour le modèle MasterCAN RS2CAN. 

 
 
 

2 

 4 

3 

5 

1 

6 7 

https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/master_can/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_rus
https://jv-technoton.com/products/contactless-readers/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.jv-technoton.com/products/contactless-readers/fmscrocodile/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.jv-technoton.com/products/s6-sk-and-s6-bt-service-adapter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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1.4 Spécifications techniques 
 

1.4.1 Caractéristiques principales 

 

Tableau 2 — Principales caractéristiques des convertisseurs de données 

Dénomination de paramètre, 

unité de mesure 

Valeur 

MasterCAN CAN2RS MasterCAN RS2CAN 

Interface d'entrée CAN RS-232/RS-485 

Interface de sortie RS-485 CAN 

Interface de service K-Line (ISO 14230) 

Plage de tension d’alimentation, V 10…45 

Courant débité maximal sous la tension 

12/24V, mA, maximum 
100/50 

Plage des températures ambiantes de 

fonctionnement, °C 
-40…+85 

Indice de la protection de boîtier IP40 

Masse, kg, pas plus que 0,2 

Dimensions, mm, pas plus que voir illustration 6 
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1.4.2 Les caractéristiques de l’interface configurable CAN 

 

L’interface configurable CAN c’est l’interface d’entrée pour le convertisseur des données CAN 

MasterCAN CAN2RS est l’interface de sortie pour le convertisseur MasterCAN RS2CAN.  

Ses caractéristiques répondent à la Technologie S6. Le protocole de transfert des données 

repose sur la base du standard SAE j1939 et répond à ses exigences. 
 

Les convertisseurs effectuent l’échange des données par l’interface CAN en mode actif 

(automatiquement ou sur demande.) Le convertisseur MasterCAN CAN2RS peut ainsi recevoir 

des données en sniffer mode (la “revue” du CAN-bus sans détection de l’Unité soi-même). 
 

La configuration de connexion des convertisseurs via l’interface CAN (voir 3.6) est effectuée 

par l’interface de service K-Line (ISO 14230) à l’aide du logiciel Service S6 MasterCAN  

(de version de 3.25 et plus). Vous pouvez télécharger le logiciel au site  

https://jv-technoton.com/, section Software/Firmware. 
 

Les convertisseurs peuvent traiter tous les messages (PGN) de la Base des données S6. Vous 

pouvez créer jusqu’aux 100 encoches au maximum pour la conversion de/en interface CAN des 

SPN choisis (tant de format numérique, que de format texte). Ce faisant, le nombre des 

encoches pour la conversion des SPN texte ne doit pas être plus que 5 pcs. 
 

Vous pouvez sélectionner des adresses de réseau des dispositifs de source d’SPN de  

la plage 0…255. 
 

Vous pouvez sélectionner la vitesse d’échange des données de la ligne suivante des valeurs 

fixes: 100; 125; 250; 500; 1000 kbit/s (par défaut — 250 kbit/s). 
 

Pour l’identification par l’interface d’entrée, MasterCAN CAN2RS a l’adresse de réseau unique 

fixe — 135. 
 

Pour l’identification par l’interface de sortie, MasterCAN RS2CAN a l’adresse de réseau unique 

fixe — 134. 

 

 

 

https://jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/software-firmware/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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1.4.3 Les caractéristiques d’interface de série configurable 

 

L’interface série configurable c’est l’interface d’entrée pour le convertisseur des données 

MasterCAN RS2CAN est l’interface de sortie pour le convertisseur MasterCAN CAN2RS. 
 

Les caractéristiques d’interface d’entrée pour MasterCAN RS2CAN répondent aux standards des 

interfaces de série RS-232 et RS-485. 
 

Les caractéristiques d’interface de sortie pour MasterCAN CAN2RS répondent au standard de 

l’interface de série RS-485. 
 

Les convertisseurs réalisent l’échange des données par l’interface de série en mode 

“demande/réponse” d’après le protocole Modbus RTU. 
 

La configuration de connexion des convertisseurs par l’interface de série (voir 3.7) est 

effectuée via l’interface de service K-Line (ISO 14230) à l’aide du logiciel  

Service S6 MasterCAN (de version de 3.25 et plus). Vous pouvez télécharger le logiciel au site  

https://jv-technoton.com/, section Software/Firmware. 
 

À l’aide du logiciel de service, vous pouvez créer jusqu’aux 100 encoches au maximum pour la 

conversion des données de/en interface de série.  
 

Pendant le fonctionnement dans le réseau des dispositifs utilisant l’interface RS-232/RS-485, 

MasterCAN RS2CAN est toujours le dispositif Master. Le convertisseur peut lire des données 

des dispositifs Slave qui fonctionnent ensemble avec lui dans le même réseau, de tout le 

registre de protocole Modbus RTU choisi. 
 

On peut spécifier les addresses de réseau des dispositifs Slave et de MasterCAN CAN2RS de la 

plage 0…255. L’adresse de réseau de MasterCAN CAN2RS est 134 par défaut. 

 

Pendant le transfert des données converties MasterCAN CAN2RS fonctionne toujours en mode 

Slave. Le dispositif Master fonctionnant ensemble avec lui dans le même réseau peut lire des 

données de tout le registre du protocole Modbus RTU qu’on a sélectionné dans le 

convertisseur. 

Vous pouvez spécifier l’adresse de réseau de MasterCAN CAN2RS de la plage 0…255  

(par défaut — 135). 
 

Vous pouvez sélectionner la vitesse d’échange des données de la ligne suivante des valeurs 

fixes: 2400; 4800; 9600; 19200; 38400; 57600; 115200 bit/s (par défaut — 19200 bit/s). 

 

 

 

https://jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/software-firmware/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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1.4.4 Dimensions 

 

 

 

Illustration 6 — Dimensions des convertisseurs de données 
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2 Installation des convertisseurs 
 

ATTENTION: 

1) Pendant le montage de MasterCAN il est nécessaire d'observer strictement les 

consignes de sécurité lors de l'exécution des travaux de réparation sur le 

consommateur de carburant équipé, ainsi que les règles de sécurité technique établies 

par la société. 

2) Avant de commencer des travaux de raccordement du convertisseur, étudiez 

attentivement le schéma d’équipement électrique et la documentation d’exploitation 

de l’objet qu’on va équiper. 
 

Pour assurer le bon fonctionnement de MasterCAN, leur installation, raccordement électrique et 

réglage doivent être effectués par des professionnels certifiés qui ont reçu la formation en 

entreprise. 

 

2.1 Contrôle externe avant les travaux 

Avant de commencer les travaux, il est obligatoire d’examiner l’aspect extérieur de  

MasterCAN s’il y a des défauts issus durant le transport, le stockage ou pendant la 

manipulation brutale. 

Lorsque des défauts sont constatés, consultez le fournisseur du produit. 

 

 

 

 

https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/support/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/support/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra


Installation des convertisseurs / Conditions limites de fonctionnement 
 

 

Convertisseurs des données MasterCAN RS2CAN / CAN2RS. Manuel d’exploitation. Version 2.0 

© Technoton, 2022 19 

 

2.2 Conditions limites de fonctionnement 
 

Pour l’installation de MasterCAN choisissez l’endroit sec, protégé de l’influence de 

l’environnement hostile. 

Il est interdit d’installer MasterCAN près des éléments de chauffage ou refroidissement  

(par exemple, des systèmes de climatisation), près des circuits de puissance électriques. 

La cabine du conducteur est la location la plus convenable pour le placement du convertisseur 

au Véhicule. En cas d’installation du convertisseur dans l’espace sous la capote, il faut assurer 

que l’éloignement de la boîte de convertisseur et les fils électriques soient éloignées des 

éléments tournants et des surfaces du moteur pas moins que 30 sm. 

 

 

https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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2.3 Raccordements électriques 
 

Il faut raccorder l’alimentation du convertisseur des données à la source externelle 

d’alimentation (par exemple, au réseau de bord). Pendant le fonctionnement du convertisseur 

au sein de réseau des Unités selon la Technologie S6, le convertisseur est alimenté par le 

système des câbles S6. 

IMPORTANT: 
 

1) Avant le commencement les travaux, désexcitez les circuits électriques d’objet 

équipé. En cas d’installation du convertisseur au Véhicule, éteignez la batterie ou 

relevez les bornes de contact de la batterie. 

2) Pendant le raccordement du convertisseur à la source externelle (la batterie) nous 

recommandons d’installer le fusible (courant nominal 2 A (3A)) de l’ensemble des 

composants fournis dans le circuit d’alimentation. 

3) Il faut raccorder les fils d’alimentation “+” et masse “-” aux mêmes points du 

réseau d'alimentation auxquels les fils appropriés du terminal (dispositif 

d’enregistrement et de visualisation) sont raccordés. 

4) Avant de commencer les travaux de raccordement électrique, il faut prêter 

l’attention particulière à l’inspection de la qualité de la mise à la terre (mise à la masse 

du Véhicule). La résistance entre tous les points de la mise à la terre et la borne “-” de 

la source d’alimentation externelle pour le convertisseur ne doit être plus que 1 Ohm. 

 

1) Les convertisseurs sont raccordés à la source d’alimentation et pour la 

configuration à l’adaptateur de service S6 SK par le connecteur K-Line (voir 1.3) à l’aide du 

connecteur Molex 6 pin et des fils de l’ensemble des composants fournis, conformément à la 

désignation des contacts des connecteurs, la couleur et le marquage des fils, d’après le  

tableau 3. 
 

Tableau 3 — Le raccordement des fils au connecteur K-Line du convertisseur 

Brochage du 

connecteur 

Numéro de 

contact de 
connecteur 

Désignation 

du signal 

Couleur 

du fil 

Destination 

du circuit  

Caractéristique 

du signal 

Connecteur 
K-Line 

du convertisseur 

 
 

Connecteur 

Molex 6 pin 
de l’ensemble 

des composants 

fournis 

 

1 VBAT Orange 
Alimentation 

«+» 

Analogique, 

voltage 9…45 V 

2 GND Marron Masse «-» — 

3 — — Réserve — 

4 — — Réserve — 

5 KLIN Noir K-Line* 

Numérique, 

standard 
ISO 14230 

6 — — Réserve — 

* L’interface de service pour la configuration et la mise à jour du firmware des convertisseurs 

  des données. 

 

https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/s6_sk_bt/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_rus
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2) Le convertisseur est raccordé d’après la Technologie S6 aux Unités et/ou au  

CAN-bus de bord par le connecteur CAN (voir 1.3) á l’aide du connecteur Molex 6 pin et des 

fils de l’ensemble des composants fournis, conformément à la désignation des contacts des 

connecteurs, la couleur et le marquage des fils, d’après le tableau 4. 

Remarque — Utilisant le connecteur CAN vous pouvez configurer le convertisseur qui 

fonctionne d’après la Technologie S6 par le raccordement de l’adaptateur de service S6 SK à 

tout connecteur libre du système des câbles S6. 

 

Tableau 4 — Le raccordement des fils au connecteur CAN du convertisseur 

Brochage du 

connecteur 

Numéro de 

contact de 
connecteur 

Désignation 

du signal 

Couleur 

du fil 

Destination 

du circuit 

Caractéristique 

du signal 

Connecteur CAN 

du convertisseur 

 
Connecteur 

Molex 6 pin 

de l’ensemble 
des composants 

fournis 

 

1 VE Orange 
Alimentation 

«+»* 
Analogique, 

voltage 9…45 V 

2 GND Marron Masse «-» — 

3 CAN1.H Bleu CAN HIGH Numérique,  

CAN 2.0B, 

standard  
SAE j1939 4 CAN1.L Blanc CAN LOW 

5 KLIN Noir K-Line** 

Numérique, 

standard 

ISO 14230 

6 — — Réserve — 

*  L’alimentation transitaire pour les lecteurs CANCrocodile / FMSCrocodile au cours de connexion sans 

   contact de MasterCAN CAN2RS au fils du CAN-bus. 
** L’interface de service pour la configuration et la mise à jour du firmware des convertisseurs 

   des données. 

 

IMPORTANT: La présence des résisteurs terminaux 120 Ohms entre les fils  

CAN LOW et CAN HIGH aux bouts de la ligne de communication CAN 2.0B (SAE j1939) 

est la condition obligatoire pour le transfert correct des données. En cas de 

connexion du convertisseur au dispositif externel qui n’a pas de résisteur terminal 

intégré, raccordez les bouchons S6 CW (voir l’ensemble des composants fournis), 

d’après l’illustration 7. 
 

 

 

Illustration 7 — Raccordement des convertisseurs des données selon la Technologie S6 

au dispositif externel qui n’a pas de résisteur terminal intégré 

https://www.jv-technoton.com/products/s6-sk-and-s6-bt-service-adapter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.jv-technoton.com/products/contactless-readers/cancrocodile/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.jv-technoton.com/products/contactless-readers/fmscrocodile/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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3) Le convertisseur est raccordé aux dispositifs par l’interface de série, via le 

connecteur RS (voir 1.3), à l’aide du connecteur Molex 4 pin et des fils de l’ensemble des 

composants fournis, d’après la désignation des contacts des connecteurs, la couleur et le 

marquage des fils, selon le tableau 5. 
 

Tableau 6 — Le raccordement des fils au connecteur RS du convertisseur 

Brochage du 
connecteur 

Numéro de 

contact de 

connecteur 

Désignation 
du signal 

Couleur 
du fil 

Destination 
du circuit 

Caractéristique 
du signal 

Pour le modèle MasterCAN CAN2RS 

Connecteur RS 
du convertisseur 

 
Connecteur 

Molex 4 pin 
de l’ensemble 

des composants 

fournis 

 

1 RS485.B Rouge 

Réception/transfert 
des données 

Numérique, 

standard 

RS-485 

2 RS485.A Blanc 

3 — — Réserve — 

4 — — Réserve — 

Pour le modèle MasterCAN RS2CAN  

Connecteur RS 

du convertisseur 

 
Connecteur 

Molex 4 pin 

de l’ensemble 

des composants 
fournis 

 

1 RS485.B Rouge 

Réception/transfert 

des données 

Numérique, 

standard 
RS-485 

2 RS485.A Blanc 

3 RS232.TXD Rouge 
Données 

transmises 
Numérique, 

standard 

RS-232 
4 RS232.RXD Blanc Données reçues 

 

Pour le raccordement de MasterCAN aux câbles des signaux appropriés, il est recommandé 

d’acquérir et employer des connecteurs (voir illustration 8). 

 

 

 

 

 

 

 

Illustration 8 — Raccordement des fils des signaux au convertisseur à l’aide des connecteurs 

https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/master_can/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_rus
https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/master_can/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_rus
https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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2.4 Les exemples des schémas de raccordement des 

convertisseurs 
 

 
 

Illustration 9 — Raccordement sécurisée de MasterCAN CAN2RS au CAN-bus de bord pour la 

conversion des données en interfaces RS-485 du Terminal télématique et du 

contrôleur de générateur diesel 

ATTENTION: Pour le raccordement sécurisée du modèle MasterCAN CAN2RS par 

interface CAN j1939/S6 au CAN-bus de bord, nous recommandons d’acheter les 

lecteurs sans contact CANCrocodile / FMSCrocodile (les informations détaillées voir 

dans le manuel d’exploitation des lecteurs sans contact Crocodile). 

 

 

Illustration 10 — Raccordement de MasterCAN CAN2RS à l’Interface télématique CAN j1939/S6 pour la 

conversion des données des Unités et du CAN-bus de bord en interfaces RS-485 

du Terminal télématique et du contrôleur de générateur diesel 

https://www.jv-technoton.com/products/contactless-readers/cancrocodile/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.jv-technoton.com/products/contactless-readers/fmscrocodile/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://docs.jv-technoton.com/rus/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_rus
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Illustration 11 — Raccordement de MasterCAN RS2CAN au Terminal télématique avec l’entrée CAN 

afin de convertir des données d’interface RS-485 du contrôleur de générateur diesel 

 

 
 

 

Illustration 12 — Raccordement de MasterCAN RS2CAN à l’Interface télématique CAN j1939/S6 pour 

la conversion des données d’interface RS-232 du contrôleur de générateur diesel en 

Écluse télématique et à l’afficheur CAN 
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3 Configuration des convertisseurs 

3.1 Dispositions principales 
 

Les convertisseurs des données sont configurés par l’interface K-Line (ISO 14230) à l’aide de 

l’adaptateur de service S6 SK (acquisition séparée). Pour la configuration, raccordez le 

convertisseur à l’ordinateur personnel (ci-dessous le PC) à l’aide de l’adaptateur de service.  

 

ATTENTION: Pour éliminer des échecs de la communication entre  

MasterCAN et le PC, assurez-vous qu’il n’y ait pas de sources d’interférences 

électromagnétiques (des moteurs électriques qui fonctionnent, des transformateurs de 

puissance et de l’équipement de commutation, de l’équipement de soudage, des lignes 

électriques etc.) près du lieu de travail. 

 

Pour employer S6 SK, d’abord, téléchargez du site https://www.jv-technoton.com/,  

(section Software/Firmware) et installez au PC: 
 

• le pilote USB; 

• le logiciel spécial Service S6 MasterCAN (de version de 3.25 et plus). 

Remarque — Le fichier d’installation du logiciel est inscrit comme: 

ServiceS6_MasterCAN_X_X_Setup.exe (X_X — est le numéro de la version du logiciel). 

 

ATTENTION: Pour le travail avec le logiciel Service S6 MasterCAN, vous avez besoin 

d’un PC séparé (l’ordinateur de bureau ou l’ordinateur portable) dans lequel 

seulement le logiciel de service de Technoton qui répond aux exigencies minimales 

suivantes est installé: 

 - système d’exploitation Windows 7/10 de profondeur de bits X32/X64; 

 - processeur — Intel Core i3, dual core, 2.0 Ghz; 

 - mémoire à l’accès aléatoire — 4 Gb; 

 - disponibilité du port USB 2.0; 

 - résolution d’affichage 1366x768. 

 

La description détaillée de S6 SK est présenté dans Manuel d’exploitation de l’Interface 

télématique CAN j1939/S6. 

 

Les SPN des MF de MasterCAN affichés et/ou édités à l’aide du logiciel sont fournis  

à l’annexe A. 
 

https://www.jv-technoton.com/products/s6-sk-and-s6-bt-service-adapter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/software-firmware/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://docs.jv-technoton.com/eng/document-center/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://docs.jv-technoton.com/eng/document-center/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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3.2 Raccordement des convertisseurs au PC 
 

ATTENTION: Avant des travaux de raccordement du convertisseur au PC, il faut 

débrancher les circuits électriques d’objet (Véhicule) équipé. Pour le faire, utiliser le 

disjoncteur de la batterie d’accumulateurs ou supprimez les bornes de contact de la 

batterie. 

Pendant la configuration de MasterCAN Display 35 connecté d’après la Technologie S6, 

il est autorisé de ne couper pas l’alimentation par le réseau de bord (batterie). 
 

Avant le travail avec l’adaptateur de service, inspectez ses éléments pour découvrir des 

défauts possible à la suite du transport, stockage et le traitement inapproprié. 
 

Pendant le raccordement de l’adaptateur de service au MasterCAN installé dans le MT il faut 

éviter: l’exposition de carburants de lubrifiants et d’humidité au contacts des joints ainsi que 

des dommages à l’adaptateur de service par des éléments rotatifs et de chauffage du moteur. 
 

Pour la configuration, les convertisseurs sont raccordés d’après les schémas présentés à 

l’illustration 13. Il faut accomplir la séquence suivante des opérations: 
 

1) Raccordez l’adaptateur au convertisseur. Pour ça, raccordez le connecteur du câble de 

service d’adaptateur via le raccord S6 SK au connecteur K-Line ou CAN du convertisseur.  

On peut alimenter le convertisseur et l’adaptateur via un des connecteurs libres de raccord 

S6 SK, via les connecteurs CAN, K-Line du convertisseur ou par les fils d’alimentation du 

câble de service d’adaptateur (voir l’illustration 13 a, b). 
 

Au cours de la configuration du convertisseur qui fonctionne dans le réseau des Unités 

d’après la Technologie S6, vous pouvez raccorder le connecteur du câble de service dans 

la désunion du système des câbles S6 à l’aide de raccord S6 SK (par exemple, au lieu de la 

pièce à trois voies S6 3SC). Dans ce cas, le convertisseur et l’adaptateur seront alimentés 

par le système des câbles S6 (voir l’illustration 13 c). 
 

2) Raccordez l'adaptateur par le câble USB à un port USB libre du PC. 

Remarque — il est autorisé de raccorder l’adaptateur au port USB du PC après avoir 
allumé l’alimentation (la batterie) et avoir lancé le logiciel de service. 

3) Branchez les fils d’alimentation au réseau de bord du MT ou à la source d’alimentation. 

4) Allumez l'alimentation (la batterie). 

 

 
 

a) raccordement de MasterCAN CAN2RS/MasterCAN RS2CAN à l’aide de S6 SK 

via le connecteur K-Line 

  

https://www.jv-technoton.com/ru/produkty/master_can/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_rus
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b) raccordement de MasterCAN CAN2RS/MasterCAN RS2CAN à l’aide de S6 SK 

via le connecteur CAN 

 

 
 

c) raccordement de MasterCAN CAN2RS/MasterCAN RS2CAN 

avec S6 SK d’après la Technologie S6 

 

Illustration 13 — Schémas de raccordement des convertisseurs des données au PC 

Windows identifie automatiquement l’adapteur connecté au port USB comme le dispositif USB 

et lance le pilote du COM-port virtuel. Le COM-port virtuel est affiché dans la liste des ports de 

Gestionnaire de périfériques Windows (voir illustration 14). 

 

ATTENTION: Lorsque vous travaillez avec le logiciel Service S6 MasterCAN, il est 

recommandé de Décocher l’autorisation d’eteindre pour economizer l’energie dans les 

propriétés de COM-port virtuel (voir illustration 14 b). 
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a) sélection des propriétés de COM-port virtuel b) décocher l’autorisation d’éteindre le port 

dans le menu contextuel 

 

Illustration 14 — Le réglage de COM-port virtuel dans le Gestionnaire de périphériques 

L’adaptateur de service est prêt au fonctionnement dès le moment l’alimentation est branchée. 

Les valeurs des signaux LED situées sur le boîtier d’adapteur doivent être conformes au 

Tableau  6. 

Tableau 6 – La signification des signaux des indicateurs LED de l’adaptateur 

Indicateur LED 

La signification de signal LED 
Désignation 

Type 

de signal 

Couleur 

de signal 

POWER 

 Rouge L’alimentation en marche 

Pas de signal 

L’alimentation éteinte (la valeur 

d’alimentation est plus bas du 

minimum autorisé) 

RX 

 Vert 
La réception des données du 

convertisseur se passe 

Pas de signal 
Pas de réception des données du 

convertisseur 

TX 

 Jaune 
La réception des données dans le 

convertisseur se passe 

Pas de signal 
Pas de réception des données dans le 

convertisseur 
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3.3 L’interface de logiciel 

Lancez le logiciel Service S6 MasterCAN par la fiche , créé lors de l’installation du 

programme. L’interface du logiciel se compose d’un Menu Horizontal, d’un Menu Vertical, 

ainsi que des espaces: Passeport d'unité et Information et configuration  

(voir l’illustration 15). 
 

  
 
 

 
 
 
 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Illustration 15 — Interface du logiciel Service S6 MasterCAN 

 

ATTENTION: Si des résolutions de l'écran sont moins de 1024x768, la fenêtre de 

Service S6 MasterCAN sera automatiquement réglé sur en plein écran. Dans ce cas, 

utilisez les barres de défilement pour afficher les zones invisibles. 

Dans l’espace Passeport d'unité l’information sur le modèle, le numéro de série, la date de 

fabrication, et la version du firmware du MasterCAN raccordé est présentée. 
 

Menu Horizontal est utilisé pour: 
 

• le raccordement/désactivation du convertisseur; 

• la sélection des opérations avec le Profil du convertisseur (téléchargement, sauvegarde 

et l’impression du Profile); 

• la mise à jour du firmware; 

• la mise à jour de la base de données S6 dans le logiciel de service (si le PC a accès 

à Internet); 

• sélection de la langue d’unterface; 

• information sur le fabricant. 
 

Menu Vertical est utilisé pour sélectionner les Modules fonctionnels de MasterCAN. Leur 

paramètres actuels sont affichés dans l’espace Information et configuration. Pendant 

l’interaction entre l’MF du convertisseur et le logiciel Service S6 MasterCAN emploi des données  

(PGN et SPN) de la Base de données S6 (voir annexe A). 
 

L’information détaillée sur la Base de données S6 est disponible sur le site 

http://s6.jv-technoton.com/ dans la section Base de données S6. 
 

Dans l’espace Information et configuration les noms des messages (PGN) et de paramètres 

(SPN) sont affichés. Pour chaque SPN l’infobulle qui contient ses caractéristiques est affichée: 

la plage des données, la discrèteté, l'unité de mesure. 

Menu 

Horizontal 

Espace de 

l’information et la 

configuration 

Espace 

Passeport 

d'unité 

Menu  

Vertical 

 

https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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3.4 Autorisation 
 

Pour connecter MasterCAN à un PC, cliquez sur le bouton  dans le Menu Horizontal. 

Le logiciel Service S6 MasterCAN trouvera les capteurs connectés au PC  

(voir l’illustration 16 a). 

Lorsque vous connectez S6 SK par la Technologie S6, qui contient plus d'une Unité, choisissez 

dans la liste de la fenêtre Connection (Connexion) l'unité qui sera utilisée avec le logiciel et 

cliquez sur le bouton  (voir l’illustration 16 b). 

Saisissez le login et le mot de passe de l'Unité dans les champs appropriés de la fenêtre 

Autorisation. Le login par défaut est 0, le mot de passe, à son tour, est 1111. Pour 

enregistrer un nouveau mot de passe (pour éviter les entrées à nouveau pendant la prochaine 

fois), cochez la case Remember Password (Mémoriser le mot de passe) 

(voir l’illustration 16 c). 

                                                        

a) recherche des Unités connectés au PC b) choix entre deux Unités connectées à S6, 

pour la session avec le logiciel 
 

 
 

c) autorisation de l’utilisateur 

Illustration 16 — Connexion entre le convertisseur et PC 

 

Pour la récupération du mot de passe (si vous l’avez perdu), il faut placer le curseur das le 

champ Login ou dans le champ Password dans la fenêtre Authorization et appuyer sur la 

combinaison de touches Ctrl+F10. 

Le logiciel Service S6 MasterCAN affichera le code pour recuperer le mot de passe actuel de 

l’Unité (voir l’illustration 17). Envoyez par e-mail le message que vous recevrez au Soutien 

technique de Technoton par e-mail support@technoton.by avec la demande de récupération du 

mot de passe. 
 

Les données nécessaires pour la demande de récupérer le mot de passe pour MasterCAN: 
 

• la demande doit être présentée sous la forme d'une lettre scannée tamponné et signé 

par le directeur de la société, qui a acquis le convertisseur; 

• dans la lettre il faut nécessairement préciser le numéro de série du convertisseur; 

• dans la lettre il faut indiquer le nom complet et e-mail de la personne de contact à qui 

doit être envoyé le nouveau mot de passe. 
 

  

https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/support/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/support/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
mailto:support@technoton.by
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Illustration 17 — Récupération de mot de passe 

 

En cas le login/mot de passe saisi est incorrect ou la connexion au PC n’est pas accomplie 

correctement, un message d'erreur s'affiche. 

 

Si l'autorisation est effectuée correctement, la fenêtre de Desktop (Bureau) s’affiche 

automatiquement lorsque vous exécutez le logiciel (voir l’illustration 15). Le Desktop contient 

des configurations courantes des paramètres des Modules fonctionnels du convertisseur 

connecté (voir annexe A). 
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3.5 Les opérations avec le profil du convertisseur 
 

Le profil du convertisseur c’est l’ensemble des PGN (les données de passport et les données 

de diagnostic, des réglages des Modules fonctionnels). 
 

Le bouton  avec le menu déroulant (voir l’illustration 18) vous permet de travailler 

avec le profil pendant la connexion de votre MasterCAN au PC, ainsi que dans le mode 

autonome. Le profil peut soit être enregistré comme un fichier sur le disque du PC ou 

téléchargé à la mémoire de MasterCAN, ou imprimé sur l'imprimante, si nécessaire. 
 

 
 

Illustration 18 — L’aspect du menu déroulant Profile 

Le menu du  est divisé en sections suivantes: 

1) Chargement du Profil. Avec le logiciel Service S6 MasterCAN des options suivantes du 

téléchargement du profil sont possibles: 

• Load from file (chargement d’un fichier) — Est utilisé pour télécharger le fichier du profil 

précédemment enregistré sur le disque dur du PC ou sur un transporteur détachable. Il 

faut trouver sur le disque et sélectionner le fichier du Profile pour le modèle du 

convertisseur indiqué (MasterCAN_CAN2RS_*.prf / MasterCAN_RS2CAN_*.prf). 

• Load from Unit (télécharger de l’Unité) — utilisée pour le téléchargement du profil de 

MasterCAN, connecté au PC. 

• Load default profile (charger le profil par défaut) — est employé pour charger la 

configuration du profil avec des réglages faits pendant la fabrication. Ce chargement 

permet de prendre connaissance du fonctionnement du logiciel de service sans 

connexion au MasterCAN. Par défaut, en fonction du modèle de convertisseur, le profil 

est enregistré dans le fichier MasterCAN_CAN2RS _default.prf ou 

MasterCAN_RS2CAN_default.prf, stockés sur le disque de PC, dans le même dossier 

avec le fichier ServiceS6_MasterCAN.exe qui lance le logiciel. 
 

ATTENTION: Pendant le travail en mode autonome seulement le profil par défaut ou 

le profil dans le fichier sont accessibles pour le chargement.  
 

2) Enregistrement du profil. Dans le logiciel Service S6 MasterCAN les options suivantes 

d’enregistrement de profil du convertisseur sont disponibles: 

• Save to file (enregistrer dans un fichier) — Utilisé pour l’enregistrement du profil sur le 

disque dur ou avec le transporteur détachable. Cette option est possible uniquement 

pour le profil téléchargé auparavant d’un fichier ou de l’Unité. 

Dans la fenêtre qui s’ouvre sélectionnez l’espace sur le disque et assignez la 

dénomination au fichier du Profil, d’après le modèle (MasterCAN_CAN2RS_*.prf / 

MasterCAN_RS2CAN_*.prf). 

• Save to Unit (enregistrer dans l’Unité) — Utilisé pour l’enregistrement de toutes 

configurations modifiées du profil dans la mémoire du convertisseur connecté. Cette 

option n’est possible que pendant la connexion entre PC et MasterCAN. 

* Tous les noms du fichier assignés par l’usager. Les préfixes MasterCAN_CAN2RS_ / 

   MasterCAN_RS2CAN_ et l’extension .prf sont insérés automatiquement dans 

   le nom du fichier.  
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Si après le travail avec le profil les modifications des paramètres ne sont pas enregistrées dans 

l’Unité, en appuyant sur la touche  ou en cours de la fermeture la fenêtre de  

Service S6 MasterCAN, une notification de modification de la configuration du profil s'affiche. 

En appuyant sur la touche  tous les paramètres, configurations et convertisseur seront 

enregistrés dans MasterCAN. 

3) Impression du Profil On peut enregistrer le fichier du profil sur le disque de PC en format 

.pdf pour l’impression ensuite ou pour le voir sur l’écran de l’afficheur. Le numéro de série de 

MasterCAN et la date de la création du fichier .pdf sont générés automatiquement dans le nom 

du fichier. 

 

RECOMMANDATION: Il est recommandé de garder des impressions du profil au 

passeport de MasterCAN pour suivre des modifications des paramètres du 

convertisseur. 

 

 

https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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3.6 La configuration de connexion via l’interface CAN 
 

Afin de connecter le convertisseur par l’interface CAN aux Unités d’après la Technologie S6 ou 

au CAN-bus de bord, sélectionnez le titre CAN bus (voir illustration 19) dans le Menu vertical 

du logiciel et saisissez les réglages suivants*: 
 

1) Dans le champ CAN Protocol Type (Protocole CAN) (SPN 521530) le protocole de transfert 

des données SAE 1939+S6 est spécifié. 
 

2) Dans la liste déroulante SA Address (SA) (Adresse dans le bus S6 (SA) (SPN 521188) 

l’adresse unique de réseau de l’Unité au sein de l’interface CAN est spécifiée. Pour 

l’identification par l’interface d’entrée, MasterCAN CAN2RS a l’adresse de réseau unique fixe 

135. Pour l’identification par l’interface de sortie MasterCAN RS2CAN a l’adresse de réseau 

unique fixe 134. 
 

3) De la liste déroulante CAN Baudrate (Vitesse d’échange via CAN) (SPN 521531) 

sélectionnez la vitesse d’échange des données de la plage suivante des valeurs fixes: 

100; 125; 250; 500; 1000 kbit/s (par défaut — 250 kbit/s). 
 

4) De la liste déroulante CAN Mode (Mode de fonctionnement du CAN-bus) sélectionnez le 

mode nécessaire de réception des données par l’interface CAN: 
 

• Active (CAN Requests Enable) (Actif (Demandes à CAN autorisées)) — le convertisseur 

génère des demandes actives aux Unités connectées selon la Technologie S6. On a besoin 

des demandes actives pour recevoir des PGN qui manquent par défaut dans le bus; on les 

transfère seulement sur demande. 

Remarque — Il faut noter que pendant la connexion du convertisseur par l’interface CAN 

au CAN-bus attitré les demandes actives peuvent causer le disfonctionnement de 

l’équipement de bord. 
 

• Silent (Sniffer) (Caché (seulement “la revue” du bus)) — le convertisseur n’est pas 

identifié par d’autres Unités par sa adresse de réseau. Les données sont reçues en mode 

sniffer. 
 

5) De la liste déroulante Enable Termination Resistor** (Activer le résisteur terminal)  

(SPN 521533) sélectionnez l’activation ou la désactivation (par défaut — Désactivé) du 

résisteur terminal intégré (120 Ohms) entre les contacts CAN LOW et CAN HIGH de connecteur 

S6. L’activation du résisteur terminal est la condition obligatoire pour le transfert correct des 

données via la ligne de communication CAN 2.0B (SAE j1939). 
 

6) Dans le champ PGN Receive Timeout, s** (Limite de l’heure d’attente de réception  

des PGN) (SPN 521532) saisissez l’heure maximale (par défaut 5 s) au cours de laquelle 

l’absence des PGN d’entrée sélectionnés pour leur conversion en signaux analogiques est 

permise. En cas l’heure indiquée est surpassée, le MF Autodiagnostic affichera le message 

d’erreur dans la ligne de communication CAN. 

 

 

 

 

*  Les fenêtres des réglages pour les modèles MasterCAN RS2CAN et MasterCAN CAN2RS 

    sont identiques. 

**Pour le logiciel de version 3.25 ce réglage n’est pas supporté. 

 

 

http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521530
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521188
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521531
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521533
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521532
https://s6.jv-technoton.com/en/functional-modules-en/functionalmodulesdetails/113


Configuration des convertisseurs / La configuration de connexion via l’interface CAN 
 

 

Convertisseurs des données MasterCAN RS2CAN / CAN2RS. Manuel d’exploitation. Version 2.0 

© Technoton, 2022 35 

 

 

 

Illustration 19 — Fenêtre de configuration des paramètres de connexion du convertisseur 

par l’interface CAN 
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3.7 Configuration de connexion via l’interface de série 
 

Afin de connecter le convertisseur via l’interface de série RS-232 ou RS-485 à l’Équipement de 

bord respectif ou au Terminal télématique, sélectionnez dans le Menu vertical du logiciel le 

titre Serial Interface (Interface de série) (voir illustration 20) et établissez les réglages 

suivants*: 
 

1) De la liste déroulante Serial (Série) (SPN 521437) sélectionnez le type nécessaire 

d’interface RS 232** ou RS 485. 
 

2) Dans le champ Output Protocol Type (Type de protocole de sortie) (SPN 521315) le 

protocole de transfert des données Modbus est spécifié. 
 

3) Dans le champ Device Address (Adresse de dispositif) (SPN 521318) sélectionnez de la 

plage 0…255 l’adresse de réseau unique du convertisseur au sein de l’interface de série. Par 

défaut, MasterCAN CAN2RS a l’adresse de réseau 134, alors que MasterCAN RS2CAN — 135. 
 

4) De la liste déroulante RS232/485 Baud Rate (Vitesse d’échange via RS232/485)  

(SPN 521326) sélectionnez Baudrate pour l’interface de série de la rangée suivante des valeurs 

fixes: 2400; 4800; 9600; 19200; 38400; 57600; 115200 bit/s (par défaut —  

19200 bit/s). 
 

5) Dans le champ COM Port Settings (Réglages de COM-port) assignez des paramètres 

d’échange des données par l’interface de série du convertisseur: 
 

• dans le champ Data bits (Nombre des bits des données) (SPN 521285) spécifiez le 

nombre des bits des données qu’on peut transmettre entre le start bit et le stop bit  

(par défaut — 8 bits). 
 

• de la liste déroulante Stop bits (Longueur du stop bit) (SPN 521286) sélectionnez le 

nombre des stop bits qui sont nécessaires pour la détection correcte de la fin du bit, de la 

rangée suivante des valeurs: 1; 0.5; 2; 1.5 (par défaut — 1 bit). 
 

• de la liste déroulante Parity (Bit de parité) (SPN 521287) sélectionnez la méthode de 

contrôle de parité de la plage des valeurs: No (Non); Even (Pair); Odd (Impair)  

(par défaut — No). 
 

• de la liste déroulante Flow control*** (Contrôle de flux) (SPN 521288) sélectionnez le 

mode de contrôle de flux des données de la rangée suivante des valeurs: No (Non); 

Hardware (Matériel); Software (Logiciel) (par défaut — No). 
 

 

 

 

 

 

*    Les fenêtres des réglages pour les modèles MasterCAN RS2CAN et MasterCAN CAN2RS 

      sont identiques. 

**  Vous pouvez sélectionner l’interface RS 232 seulement pour MasterCAN RS2CAN. 

***Pour le logiciel de version 3.25 ce réglage n’est pas supporté. 
 

 

 

http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521437
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521315
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521318
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521326
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521285
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521286
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521287
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521288
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Illustration 20 — Fenêtre de configuration des paramètres de connexion du convertisseur 

par l’interface de série 
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3.8 Confuguration de MasterCAN RS2CAN pour la conversion 
des données des registres de Modbus RTU en SPN 
 

Le sous-menu du MODBUS-CAN Gate FM (MF Écluse MODBUS-CAN) du logiciel de service 

Service S6 MasterCAN est destiné à configurer la conversion de contenu des registres du 

protocole Modbus RTU en SPN des dispositifs raccordés au convertisseur MasterCAN RS2CAN 

par l’interface RS-232 ou RS-485. À l’aide de ses réglages, l’usager peut créer jusqu’aux  

100 pcs. des encoches pour la conversion des données des registres. 
 

 

 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

Illustration 21 — Modèle d’encoche pour la conversion des données 

des registres de Modbus RTU en SPN 
 

Pour ajouter un modèle d’encoche pour la conversion des données, tapez sur le bouton . 
 

1) Dans la partie gauche du modèle d’encoche (jusqu’au caractère ) se trouvent les 

réglages des registres du protocole Modbus RTU qui sont lus par le convertisseur  

(voir illustration 21): 
 

• Le champ Slave Device Address (Adresse de dispositif Slave) (SPN 521269) sert à la 

spécifier l’adresse de réseau unique du dispositif – la source des données (Slave) qui 

est connectée au convertisseur (toujours Master) par l’interface RS-232 ou RS-485. 

Vous pouvez spécifier l’adresse de réseau du dispositif Slave de la plage 0…255  

(par défaut — 0). 
 

IMPORTANT: Au cours de la configuration des registres, utilisez les informations sur 

le protocole de transfert des données par l’interface RS-232 ou RS-485 (sur la carte 

des registres de Modbus RTU) fournies dans la documentation d’exploitation des 

dispositifs Slave respectifs. 

 

• Le champ Register Number (Numéro de registre)(SPN 521683) est destiné à spécifier 

l’adresse du registre demandé; vous pouvez le spécifier de la plage 0…65535  

(par défaut — 0). 
 

• Le champ Register Amount (Nombre des registres)(SPN 521684) est destiné à 

spécifier le nombre total de quelques registres qui sont lus l’un après l’autre, dans 

lesquels les données sélectionnées pour la conversion sont enregistrées  

(par défaut — 1). 
 

Remarques 

1 Il faut spécifier la valeur de nombre des registres pour les données dans la ligne de la 

plage 1…125. 

2 Il faut spécifier la valeur de la quantité des registres pour les registres avec les 

données “nombre entier” ou “nombre à virgule” de la plage 1…2. 

3 Pour les codes de la fonction (SPN 521682) “Reading registers of coils (01)” ou 

“Reading discrete inputs (02)” (“Lecture des registres des fanions (01)” ou “Lecture des 

entrées discrètes (02)”), vous pouvez spécifier 1 registre au maximum.  

Réglages du registre de protocole 

Modbus RTU qui est lu au moment  

 

Bouton pour l’addition du 

modèle d’encoche  

 

Bouton pour supprimer l’encoche choisi 

 

Réglages d’SPN qui est transferé au moment 

dans le CAN-bus 

 

Bouton pour supprimer tous les encoches 

 

Bouton de 

copiage de 
l’encoche 

choisie 

 Champ de 
sélection de 

l’encoche pour 

le copiage 

 

http://s6.jv-technoton.com/en/functional-modules-en/functionalmodulesdetails/94
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521269
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521683
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521684
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521682
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• La liste déroulante Data type (Type des données) (SPN 521462) sert à spécifier le type 

de présentation des données dans les registres qui sont lus. Vous pouvez sélectionner 

le type des données des valeurs fixes suivantes (par défaut — Integer  

(Nombre entire)): 

- ASCII, Text (fixed length) — ASCII, Texte (longueur fixe); 

- ASCII, Text (variable length) — ASCII, Texte (longueur variable); 

- Integer — Nombre entier; 

- Float — Nombre fractionnaire; 

- UInt — Nombre entier sans signe; 

- Short — Nombre entier court (2 bytes); 

- UShort — Nombre entier court sans signe; (2 bytes). 
 

• Si nécessaire, vous pouvez changer l’ordre standard (direct) de lecture du contenu des 

registres de série de longueurs 4 bytes. À cet effet, il faut cocher le champ Reverse 

Order (Ordre inverse) (SPN 521701). Par défaut, le champ est décoché, c’est-a-dire, 

on emploie l’ordre direct de lecture des registres de série. 

Remarque — Vous pouvez activer l’ordre inverse, par exemple, pendant la lecture des 

données selon le protocole Modbus RTU des capteurs de niveau de carburant  

DUT-E 2Bio 232/485. 
 

• La liste déroulante Function Code (Code de fonction) (SPN 521682) est destinée à la 

sélection de la fonction nécessaire de lecture des registres de Modbus RTU. Lorsque 

vous ajoutez le modèle d’encoche pour la conversion des données, le code de la 

fonction “Read Holding Registers (03)” (“Lecture des registres de stockage (03)”) est 

spécifié par défaut. Les valeurs possibles du code de fonction sont fournies dans le 

tableau 7. 
 

Tableau 7 — Les codes des fonctions de lecture des registres de Modbus RTU 
 

Code de fonction Nom de commande 
Type de 

valeur 

Type 

d’accès 

“Reading coil registers (01)” 

(“Lecture des registres des signes (01)”) (0x01) 
Read Coil Status Discrète Lecture 

“Reading discrete inputs (02)”  

(“Lecture des entrées discrètes (02)”) (0x02) 
Read Input Status Discrète Lecture 

“Reading storage registers (03)” 

(“Lecture des registres de stockage (03)”) (0x03) 
Read Holding Registers 16 bit Lecture 

“Reading input registers (04)” 

(“Lecture des registres d’entrée (04)”) (0x04) 
Read Input Registers 16 bit Lecture 

 

• Le champ Bit Position (Position de bit) (SPN 521685) sert à indiquer le nombre de 

position du bit concret dans le registre d’un byte de longueur 1 byte pour les codes de 

la “Reading registers of coils (01)” ou “Reading discrete inputs (02)” (“Lecture des 

registres des fanions (01)” ou “Lecture des entrées discrètes (02)”). Pour d’autres 

codes de la fonction, ce champ est inaccessible. Vous pouvez spécifier la position du bit 

de la plage 0…7(par défaut — 0). 
 

• Si nécessaire, vous pouvez cocher le champ Register Initial Value (Valeur initiale du 

registre) (SPN 521278) et ce faisant, vous pouvez enregistrer les données lues du 

registre dans l’SPN de sortie sans quelque transformation. 

Par défaut, le champ est décoché, c’est-a-dire, les données lues du registre sont 

converties conformément aux valeurs des attributs de discrèteté et d’offset spécifiées 

pour le registre respectif de Modbus RTU. Elles sont transferées dans l’interface de 

sortie CAN en format SAE j1939.  

http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521462
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521701
https://www.jv-technoton.com/products/dut-e-2bio/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521682
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521685
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521278
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• Les champs Factor (Discrèteté)(SPN 521296) et Offset (SPN 521295)  sont destinés à 

saisir des attributs nécessaires pour la calculation des valeurs du registre qui sont 

déduites par le convertisseur. 

Ci-dessous, la formule (1) est présentée pour la recalculation des valeurs déduites du 

registre de Modbus RTU en SPN, compte tenu des attributs de conversion des registres 

et du format d’SPN, selon le standard  SAE j1939. 
 

SPN=REG_VALUE * (factorrg / factorSPN) - ((offsetSPN – offsetrg) / factorSPN) (1) 
 

où 
 

REG_VALUE - valeur du registre de Modbus RTU lue par le convertisseur; 

factorrg et offsetrg - valeurs des attributs spécifiées respectivement par l’usager dans 

les champs Discrèteté et Offset (voir la documentation 

d’exploitation (carte des registres de Modbus RTU) du dispositif 

approprié qui est la source des données). 

En cas le paramètre n’est pas converti pendant l’enregistrement 

dans le registre, les attributs acquisent, par défaut, les valeurs 

suivantes: factorrg = 1 et offsetrg = 0; 
 

factorSPN et offsetSPN - valeurs des attributs des SPN sélectionnées automatiquement 

par le convertisseur de la Base des données S6 (BD S6). 
 

Remarque — Il faut tenir compte, qu’en cas des valeurs physiques différentes dans le registre 

de Modbus RTU et dans l’SPN de sortie choisi, il faut conduire la transformation additionnelle 

pour les attributs factorrg et offsetrg. 
 

Exemples: 

a) En cas la valeur du Paramètre de registre est lue en bars, alors que l’SPN de sortie est 

spécifié en kPa, donc, considérant que 1 bar=100 kPa, il faut multiplier la valeur de départ 

factorrg par 100. 

b) Pour recalculer le Paramètre de température de K en °C, il faut décompter 272.15 de 

l’offsetrg. 
 

2) Dans la partie droite de chaque encoche (après le caractère ) se trouvent les réglages 

d’SPN dans lequel les donneés converties seront transférées à l’interface CAN  

(voir l’illustration 21): 

• En tapant sur le bouton , sélectionnez l’SPN nécessaire de la Base des données 

S6 dans lequel les données du registre de Modbus RTU doivent être converties   

(voir l’illustration 22). 

Pour la convenance, profitez de la recherche d’SPN par le numéro ou la dénomination 

saisies dans la ligne de recherche de la fenêtre Select SPN/PGN (Sélection 

d’SPN/PGN). Sélectionnez le PGN qui contient l’SPN de recherche et confirmez son choix 

par pression sur le bouton . 

Après cela, le numéro et la dénomination d’SPN choisi, ainsi que le numéro de PGN 

(SPN 521150), seront affichés dans l’encoche. 
 

http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521296
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521295
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521150
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Illustration 22 — Fenêtre de la sélection d’SPN de la liste de BD S6 

 

AVERTISSEMENTS: 

1) En cas le type des données d’SPN choisi ne répond pas au code de la fonction 

“Lecture des registres des fanions (01)” ou “Lecture des entrées discrètes (02)”, nous 

recommandons de sélectionner seulement l’SPN avec des valeurs des nombres entiers 

(coefficient de discréteté — 1). 

2) En cas l’SPN choisi est changé, le nombre des registres est remis à  

1 automatiquement; on peut avoir besoin de correction de la valeur dans le champ 

Register Number (Nombre des registres) (SPN 521684) par la valeur selon la carte 

des registres de MODBUS RTU de dispositif – la source des données. 

3) Pour les valeurs d’SPN de la longueur des données moins que 8 bit, il faut assigner 

le code de la fonction “Lecture des registres des fanions (01)” ou “Lecture des entrées 

discrètes (02)”; sinon, la notification d’incompatibilité s’apparaîtra. 

4) La valeur de réglage Offset pour les registres de Modbus RTU doit se trouver dans 

la plage autorisée de variation d’SPN. Alors, au cours de la conversion de valeur du 

registre en SPN de sortie il n’y aura pas de surchargement, ni valeur incorrecte ne 

sera reçue. 

 

• Le champ S6 Address (SA) (Adresse dans le bus S6 (SA)) (SPN 521188) sert à 

spécifier l’adresse unique de réseau de l’Unité d’Interface télématique CAN j1939/S6 qui 

génère l’SPN choisi ou auquel la demande à lire l’SPN choisi est nécessaire. Vous 

pouvez assigner l’adresse de réseau de la plage 0…250 ou 255 (par défaut — 134). 
 

• Le champ PGN Sendings Period (Période d’envoi de PGN) (SPN 521362) sert à 

spécifier le règlement de transfert à l’interface CAN d’un message (PGN) qui contient 

l’SPN avec des données converties. En fonction d’SPN choisi, la valeur de la période est 

insérée automatiquement, en conformité de la Base des données S6. 

Vous pouvez remplacer la période d’envoi par une valeur de la plage 0…30000  

(la valeur 0 indique que l’SPN choisi est lu sur la demande; l’autre valeur indique 

l’intervalle (en millisecondes) de transfert automatique du PGN contenant l’SPN choisi 

dans le CAN-bus). 

  

http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521684
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521188
https://docs.jv-technoton.com/eng/document-center/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521362
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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IMPORTANT:  

1) Pendant la sélection des PGN de longueur plus que 8 bytes la période d’envoi est 

établiée automatiquement sur demande (valeur 0), sans la possibilité de la changer 

par l’usager. 

2) Pendant le changement de la période d’envoi des PGN, le logiciel établit 

automatiquement des nouvelles valeurs pour tous les réglages des registres avec les 

mêmes valeurs des PGN (SPN 521150) et de l’adresse dans le bus S6 (SA)  

(SPN 521188). 

 

 
 

Illustration 23 — Example des encoches configurées pour la conversion des données 

des registres de Modbus RTU en SPN 
 

Pour copier l’encoche créée avant dans une encoche nouvelle, cochez le champ à gauche du 

numéro de l’encoche qui est copiée et appuyez sur le bouton . En ce faisant, vous 

pouvez sélectionner seulement une encoche (voir illustration 23). 
 

Pour effacer une encoche concrète, utilisez le bouton  à droit de ses réglages. Pour effacer 

tous les encoches, appuyez sur le bouton . 
 

Dans le logiciel Service S6 MasterCAN, pour chaque SPN, lorsque vous placez le curseur sur sa 

dénomination, les infobulles contenant son numéro, sa plage des données etc. sont affichées.  

Dans les champs d’édition des réglages le contrôle automatique de correction des valeurs 

saisies est prévu. Les infobulles appropriées s’apparaissent, lorsque vous placez le curseur sur 

le champ avec la valeur éditée. 
 

Pendant le fonctionnement du logiciel ensemble avec le MODBUS-CAN Gate FM (MF Écluse 

MODBUS-CAN) du convertisseur, MasterCAN RS2CAN emploie les données de la Base des 

données S6 (PGN et SPN). La liste des SPN de MF du convertisseur MasterCAN RS2CAN qui 

sont configurés et/ou affichés à l’aide du logiciel est fournie dans l’annexe A. 
 

Pour la mise à jour de la Base des données S6 dans le logiciel Service S6 MasterCAN appuyez 

sur le bouton  dans le menu déroulant . Vous pouvez trouver la 

description détaillée de la Base des données S6 au site http://s6.jv-technoton.com/. 

http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521150
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521188
http://s6.jv-technoton.com/en/functional-modules-en/functionalmodulesdetails/94
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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3.9 Confuguration de MasterCAN CAN2RS pour la conversion 
des données des SPN en registres de Modbus RTU 
 

Le sous-menu du MODBUS-CAN Gate FM (MF Écluse MODBUS-CAN) du logiciel de service 

Service S6 MasterCAN est destiné à la conversion des données (SPN) reçues par le 

convertisseur MasterCAN CAN2RS par l’interface CAN en registres du protocole Modbus RTU. 

À l’aide de ses réglages, l’usager peut créer jusqu’aux 100 pcs. des encoches pour la 

conversion des données du CAN-bus. 
 

 

  
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Illustration 24 — Modèle d’encoche pour la conversion des données des SPN 

en registres de Modbus RTU 
 

Pour ajouter un modèle d’encoche pour la conversion des données, tappez sur le bouton . 
 

1) Dans la partie gauche de chaque encoche (jusqu’au caractère ) se trouvent les réglages 

d’SPN reçu du CAN-bus de bord ou des Unités d’Interface télématique CAN j1939/S6 

(voir illustration 24): 

• Par pression du bouton , sélectionnez l’SPN nécessaire de la Base des données 

S6 qu’il faut convertir en données d’interface RS-485. 

Pour la convenance, profitez de la recherche d’SPN par le numéro ou la dénomination 

saisies dans la ligne de recherche de la fenêtre Select SPN/PGN (Sélection 

d’SPN/PGN. Sélectionnez le PGN dans lequel l’SPN de recherche sera reçu et confirmez 

votre choix par pression du bouton . 

Après cela, le numéro et la dénomination d’SPN choisi, ainsi que le numéro du PGN 

(SPN 521150) et Data type (Type des données) (SPN 521462) seront affichées dans 

l’encoche. 
 

AVERTISSEMENTS: 

1) En cas le type des données d’SPN choisi ne répond pas au code de fonction 

“Lecture des registres des fanions (01)” ou “Lecture des entrées discrètes (02)”, nous 

recommandons de sélectionner seulement des SPN avec des valeurs des nombres 

entiers (coefficient de discrèteté — 1). 

2) En cas l’SPN choisi est changé, on peut avoir besoin de changement de la valeur 

assignée initialement dans le champ Register Number (Nombre des registres)  

(SPN 521684). 

3) Pour les valeurs d’SPN de la longueur des données moins que 8 bit, il faut assigner 

le code de la fonction “Lecture des registres des fanions (01)” ou “Lecture des entrées 

discrets (02)”; sinon, la notification d’incompatibilité s’apparaîtra. 

4) La valeur du réglage Offset pour les registres de Modbus RTU doit se trouver dans 

la plage accessible de variation d’SPN autorisé, pour éviter le surchargement du 

registre et l’enregistrement incorrect des données. 
 

  

Réglages du registre choisi, du protocole Modbus RTU 

 

Réglages d’SPN reçu du CAN-bus 

 

Bouton pour supprimer tous les encoches 

 

Bouton pour l’addition du 

modèle d’encoche  

 

Champ de 

sélection de 
l’encoche pour 

le copiage 

 

Bouton pour supprimer l’encoche choisi 

 

Bouton de 
copiage de 

l’encoche 

choisie 

 

http://s6.jv-technoton.com/en/functional-modules-en/functionalmodulesdetails/94
https://docs.jv-technoton.com/eng/document-center/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/ru/s6.html/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_rus
http://s6.jv-technoton.com/ru/s6.html/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_rus
http://s6.jv-technoton.com/ru/pgn/all.html
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521150
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521462
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521684
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• Le champ S6 Address (SA) (Adresse dans le bus S6 (SA)) (SPN 521188) sert à 

spécifier l’adresse unique de réseau de l’Unité d’Interface télématique CAN j1939/S6 ou 

du dispositif dans le CAN-bus de bord qui génère l’SPN choisi ou auquel la demande à 

lire l’SPN choisi est nécessaire. Vous pouvez assigner l’adresse de réseau de la plage 

0…250 ou 255 (par défaut — 135). 

Si l’adresse 255 est spécifiée, les données peuvent être reçues de tous les dispositifs 

de CAN-bus. 

• Le champ PGN Sendings Period (Période d’envoi de PGN) (SPN 521362) sert à 

spécifier le règlement d’envoi une demande à CAN-bus de recevoir le message (PGN) 

contenant l’SPN choisi pour la conversion. 

En fonction de l’SPN spécifique choisi, la valeur de période est définie de la plage 

0…30000 en conformité de la Base des données S6 par la méthode suivante: 
 

- la valeur 0 est insérée pour des PGN périodiques et indique l’attente de PGN du  

CAN-bus. Ce faisant, le champ PGN Sendings Period (Période d’envoi de PGN) est 

désactivé. S’il faut changer la valeur 0, cliquez ce champ deux fois; 
 

- autre valeur (par exemple, 1000) répond au règlement d’envoi de la demande au 

CAN-bus — 1000 ms. 
 

2) Dans la partie droite du modèle d’encoche (après le caractère ) se trouvent les réglages 

du registre de Modbus RTU du convertisseur dans lequel les SPN convertis doivent être 

enregistrés: 

• Le champ Register Number (Numéro de registre) (SPN 521683) est destiné à spécifier 

l’adresse du registre pour l’enregistrement des données converties. Vous pouvez 

spécifier l’adresse du registre de la plage  0…65535 (par défaut — 0). 
 

Remarque — En cas vous assignez pour des SPN différents des numéros des registres 

qui se croisent, les signes d’avertissement   apparaîssent au lieu des signes . 
 

• Le champ Register Amount (Nombre des registres) (SPN 521684) est destiné à 

spécifier le nombre total de quelques registres de série dans lesquels les données 

sélectionnées pour la conversion doivent être enregistrées (par défaut — 1). 
 

Remarques 

1 Il faut spécifier la valeur de nombre des registres pour les données dans la ligne de la 

plage 1…125. 

2 Il faut spécifier la valeur de la quantité des registres pour les registres avec les 

données “nombre entier” ou “nombre à virgule” de la plage 1…2. 

3 Pour les codes de la fonction (SPN 521682) “Lecture des registres des fanions (01)” 

ou “Lecture des entrées discrètes (02)”, vous pouvez spécifier 1 registre au maximum. 

4 En cas vous assignez le nombre non autorisé des registres, le logiciel affichera 

l’avertissement; après, le nombre correct des registres sera inséré (voir illustration 25). 
 

 
 

Illustration 25 — Avertissement en cas le nombre non autorisé des registres est assigné 
  

http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521188
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521362
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521683
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521684
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521682
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• La liste déroulante Function Code (Code de fonction) (SPN 521682) est destinée à la 
sélection de la fonction de lecture nécessaire des registres de Modbus RTU du 

convertisseur par le dispositif externe (en cas la valeur n’est pas spécifiée, l’Erreur est 

affichée) (les valeurs du code de fonction voir dans le tableau 7). 
 

• Le champ Bit Position (Position de bit) (SPN 521685) sert à indiquer le nombre de 

position du bit concret dans le registre de longueur 1 byte (seulement pour les codes de 

la fonction “Lecture des registres des fanions (01)” ou “Lecture des entrées discrètes 

(02)”; pour d’autres codes de la fonction, ce champ est inaccessible). Vous pouvez 

spécifier la position du bit de la plage   0…7 (par défaut — 0). 
 

• Si nécessaire, vous pouvez cocher le champ Register Initial Value (Valeur initiale de 

registre) (SPN 521278) et ce faisant, enregistrer dans le registre les données converties 

d’SPN  sans quelque conversion. 

Par défaut, le champ est décoché, c’est-a-dire, l’SPN est converti conformément aux 

valeurs des attributs de discrèteté et d’offset spécifiées pour le registre respectif de 

Modbus RTU. 
 

• Les champs Factor (Discrèteté) (SPN 521296) et Offset (SPN 521295) sont destinés à 

saisir des attributs nécessaires pour la calculation des valeurs du registre enregistré. 

Ci-dessous, la formule (2) est présenté pour la recalculation des valeurs d’SPN en 

registre de Modbus RTU, compte tenu les attributs de conversion des registres et du 

format d’SPN, selon le standard SAE j1939. 
 

REG_VALUE=SPN * factorSPN / factorrg - ((offsetrg - offsetSPN) / factorrg) (2) 
 

où 

SPN - valeur d’SPN choisi; 

factorSPN et offsetSPN - valeurs des attributs des SPN choisies automatiquement par le 

convertisseur de la Base des données S6 (BD S6); 

factorrg et offsetrg - valeurs des attributs du registre spécifiées par l’usager dans les 

champs Discréteté et Offset (voir la documentation d’exploitation 

(carte des registres de Modbus RTU) du dispositif récepteur 

approprié). 

En cas le paramètre n’est pas converti pendant l’enregistrement 

dans le registre, les attributs acquisent, par défaut, les valeurs 

suivantes: factorrg = 1 et offsetrg = 0. 
 

Remarque — Il faut tenir compte, qu’en cas des valeurs physiques différentes dans le registre 

de Modbus RTU et dans l’SPN de sortie choisi, il faut conduire la transformation additionnelle 

pour les attributs factorrg et offsetrg.  
 

Exemples: 

- En cas la valeur du Paramètre est spécifiée en kPa dans l’SPN d’entrée, alors que la valeur 

pour le registre — en bars, donc, en considération de 1 kPa = 0,01 bar, il faut diviser la valeur 

de départ factorspn par 100. 

- Pour recalculer le Paramètre de température de °C en K, il faut additionner 272.15 à la 

valeur d’offsetspn. 
 

http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521682
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521685
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521278
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521296
http://s6.jv-technoton.com/en/spn/spndetails/521295
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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Illustration 26 — Exemple des encoches pour la conversion des données 

des SPN en registres de Modbus RTU  

 

Pour copier l’encoche créée avant dans une encoche nouvelle, cochez le champ à gauche de 

numéro de l’encoche qui est copiée et appuyez sur le bouton . En ce faisant, vous 

pouvez sélectionner seulement une encoche (voir illustration 26). 
 

Pour effacer une encoche concrète, utilisez le bouton  à droit de ses réglages. Pour effacer 

tous les encoches, appuyez sur le bouton . 
 

Dans le logiciel Service S6 MasterCAN, pour chaque SPN, lorsque vous placez le curseur sur sa 

dénomination, les infobulles contenant son numéro, sa plage des données etc. sont affichées.  

Dans les champs d’édition des réglages le contrôle automatique de correction des valeurs 

saisies est prévu. Les infobulles appropriées s’apparaissent, lorsque vous placez le curseur sur 

le champ avec la valeur éditée. 
 

Pendant le fonctionnement du logiciel ensemble avec le MODBUS-CAN Gate FM (MF Écluse 

MODBUS-CAN) du convertisseur, MasterCAN RS2CAN emploie les données de la Base des 

données S6 (PGN et SPN). La liste des SPN de MF du convertisseur MasterCAN RS2CAN qui 

sont configurés et/ou affichés à l’aide du logiciel est fournie dans l’annexe A. 
 

Pour la mise à jour de la Base des données S6 dans le logiciel Service S6 MasterCAN appuyez 

sur le bouton  dans le menu déroulant . Vous pouvez trouver la 

description détaillée de la Base des données S6 au site http://s6.jv-technoton.com/. 

http://s6.jv-technoton.com/en/functional-modules-en/functionalmodulesdetails/94
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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3.10 Contrôle de fonctionnement 
 

Si la configuration et le raccordement du convertisseur sont effectués correctement, le 

fonctionnement du convertisseur commence dès le moment l’alimentation est branchée. 

Lorsque l’alimentation est coupée, le fonctionnement du convertisseur arrêt. 
 

Pendant le fonctionnement du convertisseur on peut observer des signaux des indicateurs LED 

localisés sur son panneau avant (voir le tableau 8). Le convertisseur doit aussi transférer des 

données converties dans l’interface de sortie appropriée. 
 

Tableau 8 – Signification des signaux des indicateurs LED des convertisseurs 

Indicateur LED 

La signification de signal LED 

Désignation 
Type 

de signal 
Couleur 

de signal 

POWER 

 Vert Alimentation est branchée 

Pas de signal 

Alimentation est débranchée (valeur de 
voltage d’alimentation est plus bas que 

le voltage minimal autorisé) 

Pour le modèle MasterCAN RS2CAN 

RS 232 

RS 485 

 

Rouge 

Réception des données de l’interface 

d’entrée RS-232 ou RS-485 

respectivement 

 Erreur de connexion 

CAN1 

 

Rouge 

Transfert des données à l’interface 

CAN de sortie 

 Erreur de connexion 

Pour le modèle MasterCAN CAN2RS 

CAN1 

 

Rouge 

Réception des données de l’interface 

CAN d’entrée  

 Erreur de connexion 

RS 485 

 

Rouge 

Transfert des données à l’interface 

RS-485 de sortie 

 Erreur de connexion 
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4 Type de conditionnement 
 

Les ensembles des convertisseurs sont livrés dans des boîtes en carton dont l’aspect est 

présenté dans l’illustration 27. 

 

                   
a) MasterCAN CAN2RS b) MasterCAN RS2CAN 

Illustration 27 — Conditionnement des convertisseurs des données 

Sur l'emballage de MasterCAN une étiquette est collée contenant des informations sur la 

dénomination du produit, les technologies, le numéro de série, la version du logiciel intégré, la 

date de la production, le poids, et le timbre de service contrôle qualité, et le QR-code  

(voir illustration 28). 

 

                  
 

a) MasterCAN CAN2RS b) MasterCAN RS2CAN 

 

Illustration 28 — Étiquette sur l’emballage des convertisseurs des données 

 

Remarque — L'aspect des étiquettes et la composition des informations peuvent être changés 

par le Fabricant. 

 

https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_display_35_fra
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5 Conditions de stockage 
 

MasterCAN est recommandé de stocker dans les zones fermées et sèches. 

Le stockage de MasterCAN est autorisée uniquement dans l’emballage d'origine à température 

de moins 50 à plus 40 °C et une humidité relative de 100 % à 25 °C. 

Il est interdit de stocker MasterCAN dans le même entrepôt avec des substances qui 

provoquent la corrosion des métaux et contiennent des impuretés agressives. 

La durée de stockage de MasterCAN ne doit pas dépasser 24 mois. 

 

https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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6 Conditions de transport 
 

MasterCAN doivent être transportés par touts les moyens de transport dans un endroit fermé, 

offrant la protection de MasterCAN contre les dommages mécaniques et aucun accès de 

précipitation sur l'emballage. 

L’air ambiant dans des moyens de transport ne doit pas contenir des contaminants corrosifs 

acides, alcalins et autres. 

Les conteneurs d'expédition avec MasterCAN emballés dedans doivent être scellés. 

 

https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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7 Conditions de mise en rebut 
 

MasterCAN ne contient pas de substances nocives et des composants qui constituent une 

menace pour la santé humaine et l'environnement pendant et après la fin de la vie, ainsi que 

pendant l'élimination. 

MasterCAN ne contient pas de métaux précieux dans une quantité à prendre en considération. 

 

 

https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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Contacts fournisseur 
 

Fabricant 

 

 

 

Tel: +375 17 240-39-73 

E-mail: marketing@technoton.by 

 

 

Support technique 

E-mail: support@technoton.by 

 

 

 
 

https://www.jv-technoton.com/wp-content/uploads/2020/05/%D0%A1%D0%A2%D0%91-ISO-9001-2015_2020-2023-En.pdf
https://jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.jv-technoton.com/wp-content/uploads/2020/05/DIN-EN-ISO-9001-2015_2020-2023-En.pdf
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Annexe A 

SPN des modules fonctionnels des convertisseurs 

La conversion des données, la configuration et l’autodiagnostic sont assurées par le 

fonctionnement accordé des Modules fonctionnels (MF) des convertisseurs des données. 
 

Le format SPN des MFs de MasterCAN correspond à la Base des données (BD). 

 

 

A.1 MF Autodiagnostic 
 

Self-diagnostics FM (MF Autodiagnostic) — est destiné à l’autorisation de l’usager, 

l’identification de l’information de passeport de MasterCAN, le comptage de l’heure du 

fonctionnement ainsi que des défauts actifs. 
 

  

a) pour MasterCAN RS2CAN b) pour MasterCAN CAN2RS 
 

Illustration A.1 — Exemple de la fenêtre des réglages du MF Autodiagnostic 

dans le logiciel Service S6 MasterCAN 
 

Tableau A.1 — MF Autodiagnostic. SPN affichés et/ou édités à l’aide du logiciel de service 

SPN Dénomination 

Valeur spécifiée 

pendant la 

fabrication 

Unité de 

mesure 
Explication 

Unit passport 
PGN 62995 

521120 Serial number En fait Non Le numéro de série est l’ensemble des chiffres destiné à 
l’identification du MasterCAN spécifique. 

Le numéro de série des convertisseurs est en format: 
AABBB C DDDDD: 

AA - code de modèle dans la gamme des MasterCAN; 
BBB - chiffres qui signifient des modifications du produit; 

C - code du Fabricant; 
DDDDD – numéro d'ordre. 

SPN n’est pas accessible pour l’édition. 

521345 Model En fait Non Modèle — est la modification du convertisseur dans la gamme des 
produits de MasterCAN. 

Chacun des modèles (MasterCAN RS2CAN ou MasterCAN CAN2RS) a 
ses particularités fonctionnelles et de la construction. 

SPN n’est pas accessible pour l’édition. 

521123 Line MasterCAN Non Nom de la gamme de produit. 
La gamme comprend un groupe de produits homogènes vendus 

sous la marque MasterCAN, qui sont utilisés pour convertir les 
données CANbus. 

SPN n’est pas accessible pour l’édition. 

https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_dac_fra
https://s6.jv-technoton.com/en/functional-modules-en/functionalmodulesdetails/113
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/pgndetails/62995
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521120
https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521345
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521123
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SPN Dénomination 

Valeur spécifiée 

pendant la 

fabrication 

Unité de 

mesure 
Explication 

521344 Mark TECHNOTON Non Nom du fabricant MasterCAN. 

SPN n’est pas accessible pour l’édition. 

521121 Firmware 
Version 

En fait Non Version du logiciel intégré de MasterCAN. 
SPN n’est pas accessible pour l’édition. 

521125 Date Of 
Production 

En fait Non Date (jour, mois, an) de la fabrication du MasterCAN. 
SPN n’est pas accessible pour l’édition. 

521188 Address at 

S6 (SA) Bus 

En fait Non Adresse de réseau du MasterCAN connecté d’après la 

Technologie S6. 
La valeur de l’adresse de réseau est fixe; l’usager ne peut pas le 

changer: 

- 134 (pour MasterCAN RS2CAN); 
- 135 (pour MasterCAN CAN2RS). 

Passwords 

PGN 63017 

521593/3.3 Password/ 
3.3 Installer 

1111 Non Le mot de passe est saisi pour l’autorisation de l’usager pendant la 
connexion entre MasterCAN et le logiciel de service. 

Le mot de passe est la combinaison de quatre chiffres définie. 
Par défaut, login – 0, le mot de passe – 1111. 

L’usager peut changer le mot de passe du MasterCAN. 

Après l’insertion et la confirmation, le mot de passe est enregistré 
dans le mémoire intégré du MasterCAN. 

Active diagnostic trouble codes 

PGN 65226 

521044 Fault identifier 
(SID+FMI) 

En fait Non Dans le champ des défauts la liste des défauts courants du 
MasterCAN est affichée (s’il ya quelque – jusqu’à 10). 

Pour chaque défaut actif enregistré l’information suivante est 
spécifiée: 

- le composant défectueux; 
- spécification de défaut. 

Cette configuration permet de contrôler le fonctionnement correcte 
de MasterCAN. 

Dans le cas s’il n’y a pas de défauts, le message «Pas de défauts» 
s’affiche. 

Bootloader Information 

PGN 63009 

521122 Bootloader 

Version 

En fait Non La version courante du chargeur employé pour le correct lancement 

du logiciel de service et au cours de la mise à jour du firmware de 
l’Unité est affichée. 

 

 

 

http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521344
https://jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521121
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521125
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521188
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/pgndetails/63017
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/pgndetails/63017
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/pgndetails/65226
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521044
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/pgndetails/63009
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521122
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A.2 MF Écluse MODBUS-CAN 
 

Le MODBUS-CAN Gate FM (MF Écluse MODBUS-CAN) est destiné: 
 

• dans le convertisseur MasterCAN RS2CAN — à la réception des messages de l’interface 

d’entrée RS-232/RS-485 selon le protocole Modbus RTU, leur conversion en SPN  

(le protocole j1939/S6) et leur transfert à l’interface CAN; 

• dans le convertisseur MasterCAN CAN2RS — à la réception des SPN (le protocole 

j1939/S6) de l’interface d’entrée CAN, leur conversion en messages de l’interface de 

sortie RS-485 et leur transfert selon le protocole Modbus RTU. 

 

 
 

a) pour MasterCAN RS2CAN 

 

 

 
 

b) pour MasterCAN CAN2RS 
 

Illustration A.2 — Exemple de la fenêtre des réglages du MF Écluse MODBUS-CAN 

dans le logiciel Service S6 MasterCAN 
 

  

http://s6.jv-technoton.com/en/functional-modules-en/functionalmodulesdetails/94
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Tableau A.2 — MF Écluse MODBUS-CAN. SPN affichés et/ou édités à l’aide du logiciel de service 

SPN Dénomination 

Valeur 

spécifiée 

pendant la 

fabrication 

Unité de 

mesure 
Plage Explication 

FM Gate MODBUS-CAN Settings (PGN 63514) 

(pour le convertisseur des données MasterCAN RS2CAN) 

521269 Slave Device 

Address 

0 Non 0…255 Champ pour spécifier l’adresse de réseau unique du 

dispositif – la source des données (Slave) qui est 
raccordé via RS-232 ou RS-485 au convertisseur des 

données (Master). 

521683 Register 

Number 

0 Non 0…65535 Champ pour spécifier l’adresse du registre de Modbus RTU 

demandé. 

521684 Registers 

Amount 

1 pièces 0…255 Champ pour spécifier le nombre total de quelques 

registres de Modbus RTU lus l’un après l’autre, dans 
lesquels les données sélectionnées pour la conversion 

sont enregistrées. 
Valeur de nombre des registres pour les données dans la 

ligne est spécifiée de la plage 1…125. 
Valeur de nombre des registres contenant les données 

“nombre entier” ou “nombre à virgule” est spécifiée de 
la plage 1…2. 

Pour les codes de la fonction (01) ou (02) vous pouvez 
spécifier 1 registre au maximum. 

521462 Data type Entier Non 0…6 Liste déroulante dont il faut sélectionner la présentation 

des données dans les registres lus pour la conversion 
des valeurs fixes suivantes: 

- ASCII, Texte (longueur fixe); 
- ASCII, Texte (longueur variable); 

- Nombre entier; 
- Nombre fractionnaire; 

- Nombre entier sans signe; 
- Nombre entier court (2 bytes); 

- Nombre entier court sans signe (2 bytes). 

521701 Reverse Order Off Non On/Off Si nécessaire, vous pouvez changer l’ordre standard 

(direct) de lecture du contenu des registres de série de 

longueur 4 bytes. Par défaut, le champ est décoché, 

c’est-a-dire, on employe l’ordre direct de lecture des 

registres de série. 

Il faut activer l’ordre inverse, par exemple, pendant la le 

travail avec des capteurs de niveau de carburant 
DUT-E 2Bio 232/485. 

521682 Function Code Non Non 0…4 Liste déroulante pour la sélection de la fonction 

nécessaire de lecture des registres de Modbus RTU 

(en cas la valeur n’est pas spécifiée, “Erreur” est 
affichée). 

(les valeurs autorisées du code de fonction voir dans le 
tableau 7). 

521685 Bit Position 0 Non 0…7 Champ pour spécifier le numéro de position du bit 
concret dans le registre d’1 byte pour les codes de 

fonction (01) ou (02)”. Pour les autres codes de fonction 
ce champ est inaccessible. 

521278 SPN Value View 

Format 
(Register Initial 

Value) 

Off Non On/Off Si nécessaire, vous pouvez enregister dans l’SPN de 

sortie les données lues du registre sans quelque 
conversion (par exemple, pendant la lecture des 

registres des capteurs de niveau de carburant 
DUT-E 2Bio 232/485). Pour effectuer ça, cochez ce 

champ. 

521296 Factor 1 En fait 0…4294970000 Champ pour la saisie de l’attribut de discréteté pour la 

calculation des valeurs du registre lu par le convertisseur 
(voir formule 1). 

521295 Offset 0 En fait 0…4294970000 Champ pour la saisie de l’attribut d’offset pour la 

calculation des valeurs du registre lu par le convertisseur 
(voir formule 1). 

521150 PGN 0 En fait 0…65535 Affichage du message (SAE j1939), choisi de la Base des 

données S6 dans lequel l’SPN choisi sera transféré dans 

l’interface de sortie CAN par le convertisseur. 

521188 S6 Address 

(SA) 

134 Non 0…250 Champ pour spécifier l’adresse de réseau unique de 

l’Unité d’Interface télématique CAN j1939/S6 qui génère 

l’SPN choisi ou auquel la demande pour la lecture de 
l’SPN choisi est nécessaire. 

http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/pgndetails/63514
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521269
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521683
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521684
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521462
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521701
https://jv-technoton.com/products/dut-e-2bio/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521682
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521685
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521278
http://s6.jv-technoton.com/en/fm/spndetails/521296.html
http://s6.jv-technoton.com/en/fm/spndetails/521295.html
http://s6.jv-technoton.com/en/fm/spndetails/521150.html
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/fm/spndetails/521188.html
https://www.jv-technoton.com/products/can-s6/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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SPN Dénomination 

Valeur 

spécifiée 

pendant la 

fabrication 

Unité de 

mesure 
Plage Explication 

521362 PGN Sending 

Period 

1000 ms 0…30000 Champ pour spécifier le règlement de transfert du 

message PGN), contenant l’SPN avec les données 
converties par le convertisseur dans l’interface de sortie. 

En fonction d’SPN choisi, la valeur de la période est 
insérée automatiquement, conformément à la Base des 

données S6. 

Vous pouvez remplacer la période d’envoi par une valeur 

de la plage 0…30000 (la valeur 0 indique que l’SPN 

choisi est lu sur demande; l’autre valeur indique 

l’intervalle (en millisecondes) de transfert automatique 

du PGN contenant l’SPN choisi dans le CAN-bus). 

En cas de la sélection des PGN de longueur plus que  

8 bytes, la période d’envoi est établiée automatiquement 

sur la demande (valeur 0), sans possibilité de la changer 

par l’usager. 

Pendant le changement de la période d’envoi des PGN, 
le logiciel établit automatiquement la nouvelle valeur 

pour tous les réglages des registres avec les mêmes 
valeurs des PGN et la même adresse de réseau (SA) 

dans le bus S6. 

FM Gate MODBUS-CAN Settings (PGN 63514) 

(pour le convertisseur des données MasterCAN CAN2RS) 

521150 PGN 0 En fait 0…65535 Affichage du message (SAE j1939) choisi de la Base des 

données S6 dans lequel l’SPN choisi sera reçu par le 

convertisseur via l’interface CAN d’entrée. 

521188 S6 Address 
(SA) 

134 Non 0…250 Champ pour spécifier l’adresse de réseau unique de 
l’Unité de l’Interface télématique CAN j1939/S6 ou du 

dispositif dans le CAN-bus de bord qui génère l’SPN 
choisi ou auquel la demande à lire l’SPN choisi est 

nécessaire. 

521362 PGN Sending 

Period 

1000 ms 0…30000 Champ pour spécifier le règlement d’envoi de la 

demande à CAN-bus par le convertisseur de recevoir le 
message (PGN), contenant l’SPN pour la conversion. En 

fonction d’SPN choisi, la valeur de la période est définie 
conformément à la Base des données S6 par la méthode 

suivante: 

- valeur 0 est insérée pour des PGN périodiques et 

indique l’attente des PGN du CAN-bus. Ce faisant, le 

champ de configuration de la période d’envoi est 

désactivé. S’il faut changer la valeur 0, cliquez ce champ 

deux fois; 

- autre valeur (par exemple, 1000) répond au règlement 

d’envoi de la demande au CAN-bus — 1000 ms. 

521683 Register 

Number 

0 Non 0…65535 Champ pour spécifier l’adresse du registre de Modbus RTU 

pour l’enregistrement des données converties. 

521684 Registers 
Amount 

1 pièces 0…255 Champ pour spécifier le nombre total de quelques 

registres de série de Modbus RTU dans lesquels il faut 

enregistrer les données converties. La valeur de nombre 

des registres pour les données dans la ligne est spécifiée 

de la plage 1…125. 

La valeur de nombre des registres pour les registres 

contenant les données “nombre entier” ou “nombre à 

virgule” est spécifiée de la plage 1…2. 

Pour les codes de la fonction (01) ou (02) vous pouvez 

spécifier 1 registre au maximum. 

521682 Function Code Non Non 0…4 Liste déroulante pour la sélection de la fonction 
nécessaire de lecture des registres de Modbus RTU du 

convertisseur (en cas la valeur n’est pas spécifiée, 
“Erreur” est affichée) (les valeurs autorisées du code de 

fonction voir dans le tableau 7). 

521685 Bit Position 0 Non 0…7 Champ pour spécifier le numéro de position du bit 
concret dans le registre d’1 byte (seulement pour les 

codes de fonction (01) ou (02), pour les autres codes de 
fonction ce champ est inaccessible. 

521278 SPN Value View 
Format 

(Register Initial 
Value) 

Off Non On/Off Si nécessaire, vous pouvez enregister dans le registre 
les données converties d’SPN sans quelque conversion.  

Pour effectuer ça, cochez ce champ. 
Par défaut, le champ est décoché, c’est-à-dire, l’SPN est 

converti selon les valeurs assignées de discréteté et 
offset pour le registre respectif de Modbus RTU. 

http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521362
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/pgndetails/63514
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521150
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521188
https://www.jv-technoton.com/products/can-s6/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521362
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521683
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521684
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521682
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521685
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521278
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SPN Dénomination 

Valeur 

spécifiée 

pendant la 

fabrication 

Unité de 

mesure 
Plage Explication 

521296 Factor 1 En fait 0…4294970000 Champ pour la saisie de l’attribut de discréteté pour la 

calculation des valeurs du registre lu par le convertisseur 
(voir formule 2). 

521295 Offset 0 En fait 0…4294970000 Champ pour la saisie de l’attribut d’offset pour la 

calculation des valeurs du registre qui est enregistré par 

le convertisseur (voir formule 2). 

 

La description détaillée au sujet des paramètres (SPN), la structure et le contenu des 

messages (PGN) de FM MasterCAN se trouvent sur le site http://s6.jv-technoton.com/ pour 

accéder à la Base des données S6 l'en. 

 

 

http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521296
http://s6.jv-technoton.com/en/pgn/all/spndetails/521295
https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
http://s6.jv-technoton.com/en/data-base/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
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Annexe B 

Mise à jour de firmware des convertisseurs 

 

ATTENTION: La mise à jour du logiciel de MasterCAN doit être faite uniquement 

dans le but de la mise en œuvre des améliorations recommandées par le Fabricant. 

 

Pour la mise à jour du firmware de MasterCAN il faut accomplir les actions dans l’ordre suivant: 
 

1) Raccordez MasterCAN au PC avec l’adaptateur de service S6 SK. 
 

 

IMPORTANT: Pendant la mise à jour du firmware la tension d’alimentation de 

MasterCAN doit rester dans les limites 10…45 V. 

 

2) Après l’autorisation, pressez le bouton  dans le menu déroulant . 

3) Choisissez le fichier de firmware (*.blf3) sur le disque du PC. 

4) En appuyant sur le , lancez le chargement du fichier de firmware dans la mémoire 

de MasterCAN. 

Après la vérification du fichier par le logiciel Service S6 MasterCAN sur l'intégrité et la 

compatibilité une fenêtre de téléchargement du fichier dans la mémoire de 

MasterCAN s’affichera. En cas des erreurs, le logiciel va envoyer un message d'avertissement. 

Pour annuler la mise à jour du firmware il est nécessaire d'appuyer sur le bouton . 

 

AVERTISSEMENT: Pour éviter l’endommagement du MasterCAN, avant l’ 

accomplissement de la procédure du téléchargement des données, il est interdit de: 

• éteindre le PC; 

• couper l’alimentation de MasterCAN; 

• déconnecter MasterCAN de l'adaptateur et l'adaptateur du PC; 

• lancer des programmes sur le PC qui demandent beaucoup de ressources. 

 

Après la procédure de la mise à jour de firmware réussie, le message approprié s’apparaît et le 

logiciel déconnectera le lien entre le PC et MasterCAN. MasterCAN sera prêt au 

fonctionnement. Pendant la séance de la communication prochaine entre le PC et MasterCAN la 

nouvelle version de firmware s’affichera dans le logiciel.  
 

Si la mise à jour de firmware est accomplie incorrectement et la version courante du logiciel 

intégré est endommagée, il faut répéter la procédure de la mise à jour. Dans ce cas, le 

chargeur de firmware intégré est activé qui permettra de réhabiliter les conditions de 

l’utilisation du MasterCAN. Si une autre tentative a défailli, consultez au Support technique de 

Technoton par e-mail support@technoton.by. 

 

 

https://www.jv-technoton.com/products/data-converter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.jv-technoton.com/products/s6-sk-and-s6-bt-service-adapter/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/support/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://jv-technoton.com/support/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
mailto:support@technoton.by
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Annexe C 

Vidéographie 

 

Des vidéos utiles de Technoton sont mises à jour régulièrement sur la page de la chaîne 

YouTube sur le lien: 

 https://www.youtube.com/channel/UCq7EF3DHrgl7fOWB2ynsR-A 

 

https://jv-technoton.com/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=mastercan_fra
https://www.youtube.com/channel/UCq7EF3DHrgl7fOWB2ynsR-A
https://www.youtube.com/channel/UCq7EF3DHrgl7fOWB2ynsR-A
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