
www.jv-technoton.com

Passerelle télématique

Edge computing!

ADVANCED VEHICLE TELEMATICS



2

Objectif

Lecture des données de fonctionnement des machines via un réseau de capteurs supplémentaires 

Surveillance des paramètres de fonctionnement à partir de CAN J1939, J1708, ISOBUS et Modbus 

Diagnostic du moteur et des capteurs supplémentaires, détection des erreurs ECU

Notifications et alarmes en cas de dysfonctionnements et de mauvaise utilisation des machines

Surveillance de la localisation et des itinéraires GPS et GLONASS

Passerelle télématique



3

Avantages

Analyse automatique et identification des paramètres dans le bus standard CAN J1939 et ISOBUS

Compatibilité à 100 % avec les capteurs de niveau de carburant, les débitmètres de carburant et 
autres appareils Technoton

Filtrage et numérisation des signaux analogiques en messages J1939 

Résolution de 0,1 s lors de la mesure des signaux analogiques et numériques 

Flexibilité de génération de rapports à partir de plus de 10 000 paramètres de la base de données S6 

Envoi de rapports et d'événements à un serveur et directement à un utilisateur par SMS et e-mail 

Prise en charge de la technologie S6 filaire et de la technologie S7 sans fil (BLE) 

Passerelle télématique
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Spécificité de la télématique des machines
avancées

Bus télématique J1939/S6

MasterCAN
Display

 CAN UPCapteur de niveau 
de carburant DUT-E

Débitmètres de carburant 
DFM Marine

Débitmètre de 
carburant DFM

Capteurs de niveau 
de carburant DUT-E

Les machines complexes sont des machines mobiles et stationnaires avec de multiples points 
de contrôle: plusieurs réservoirs de carburant, moteurs, équipements supérieurs, équipements 
tractés/attachés, bus d'information embarqués. 
La spécificité de la télématique des machines avancées est due à:

ь une large gamme d'équipements embarqués avec diverses interfaces;

ь l'intégration des données des bus d'information et des appareils analogiques dans un seul 
système de surveillance.
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100 % compatible avec les capteurs Technoton

Capteurs de niveau 
de carburant
DUT-E, 
DUT-E 2Bio, 
DUT-E S7

Débitmètres de 
carburant 
DFM,
DFM Marine

Convertisseurs 
de données 
MasterCAN 

Lecteurs sans 
contact Crocodile

Affichage du bus 
CAN 

Capteurs de 
charge d'essieu 
GNOM 

ь Analyse et lecture automatique de toutes les données des appareils et matériels Technoton

ь Configuration simple et rapide de l'équipement 

ь Autodiagnostic de la passerelle télématique et des capteurs supplémentaires, connectés via la 
technologie S6
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Surveillance de 
l'alimentation du véhicule

Générateur de rapports

Communicateur GSM 

Communicateur Wi-Fi

Surveillance de la 
charge des essieux

GPS/GLONASS 

Horloge embarquée

Surveillance du moteur

Autodiagnostic Collecteur de signaux

Fonctions
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Jusqu'à 20 rapports différents peuvent être configurés dans le module "Générateur de rapports" 
pour être envoyés au serveur télématique. Cela permet d'adapter CANUp à différents types de 
machines. On peut ajouter jusqu'à 200 paramètres parmi plus de 10 800 possibles.

Les rapports peuvent être configurés de manière flexible en fonction de la tâche: surveillance de 
la consommation de carburant, mesure du volume de carburant, contrôle de la charge des 
essieux, mesure des températures de l'huile et du liquide de refroidissement, détection des 
dysfonctionnements du moteur, etc.

Génération des Rapports
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CANUp identifie automatiquement les paramètres dans le bus CAN J1939 et suggère de les 
inclure dans les Rapports pour les envoyer au serveur teĺeḿ atique ou à 3 adresses e-mail.

Les paramètres peuvent être filtreś par ID ou par nom de SPN ou par adresse de reś eau.

Analyse automatique du CAN j1939

Passerelle télématique



9

Evénement est un changement rare et rapide d'un paramètre, toujours lié à l'heure et au lieu 
de l'occurrence.

Exemples d'Evénements - dépassement du régime, augmentation forte de la tension à bord, 
excès / baisse de la pression et de la température de l'huile.

Le conducteur ou l'opérateur de la machinerie peut recevoir des alarmes rapides en cas de 
dysfonctionnements critiques.

Messages d'Evénements
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CANUp

E-mails à 3 adresses SMS à 3 numéros de téléphone A un serveur télématique

Envoi simultané de Rapports et d'Evénements à un serveur et directement à un utilisateur

Envoi de Rapports et d'Evénements
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ь Emplacement du véhicule en temps réel;

ь parcours du véhicule, points d'arrêt; 

ь direction et vitesse du mouvement;

ь géorepérage.

Géolocalisation des objets
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CANUp reçoit les données du capteur de charge 
d'essieu analogique:

ь Charge actuelle de l'essieu;

ь Distance parcourue et temps de 
fonctionnement dans différents modes de 
charge de l'essieu;

ь Chargement/déchargement/surcharge du 
véhicule;

ь Attelage et dételage d'une remorque.

Surveillance de la charge de l'essieu
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Technologie IoT BURGER / 
Traitement des signaux “à bord”

La passerelle CANUp est basée sur la technologie IoT Burger et elle est le premier dispositif sur 
le marché de la télématique à utiliser des méthodes de calcul edge/fog.

Technologie IoT Burger:
ь reconnaît les changements rapides des paramètres de fonctionnement des machines,
ь effectue le traitement primaire des signaux analogiques,
ь offre une configuration flexible des rapports pour l'envoi à un serveur ou à un utilisateur.

 IoT BURGER

ement des signaux “

La première

edge-passerelle 

télématique 

Passerelle télématique



14

Technologie IoT BURGER /  Avantages

Soumission unifiée des paramètres - numéro, nom, plage, unité de mesure - assure l'uniformité 
et la précision des réglages, réduit l'intensité de travail de l'installation.

Détection d'événements - réponse rapide aux situations changeantes. 

Génération flexible de rapports - en fonction du type de machine complexe. 

Les données sur les événements importants sont envoyées directement à l'utilisateur via SMS et 
e-mail, Wi-Fi - capacité de fonctionner sans serveurs en ligne. 

Structuration des données - simplification du développement des modèles Big Data en télématique. 

Passerelle télématique
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Tous les équipements embarqués sont connectés via une seule interface CAN/S6 (port), 
des capteurs analogiques peuvent également être intégrés

Technologie S6 filaire

ь Mise à l'échelle rapide

ь Intégration facile des capteurs de véhicule 
standard

ь Intégration avec des capteurs tiers 

EDC 

DFM CAN

ECAS ABS/ASR

CAN

DUT-E CAN

FMS Crocodile
GNOM
 DDE

Alarm

CANUp 27
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Selon la technologie S6, on peut connecter à un CANUp 27:

1. Jusqu'à 16 capteurs de niveau de carburant DUT-E CAN ou DUT-E 2Bio CAN.

2. Jusqu'à 16 débitmètres de carburant DFM CAN ou DFM Marine CAN.

3. Capteur de charge à l'essieu GNOM DP ou GNOM DDE.

4. Passerelle sans contact FSMCrocodile ou interface de données MasterCAN pour la réception 
de données du bus CAN.

Utilisation avec des capteurs filaires
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DFM S7 

DUT-E S7

GNOM S7

CANUp

“BLE-radio” est un Transfert de données sans liaison avec un Récepteur

Technologie sans fil S7

ь Installation rapide du capteur

ь Diffusion d'informations via BLE peut 
atteindre 50 m

ь Résistance accrue au vandalisme

Passerelle télématique
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En utilisant la technologie S7 (BLE), il est possible de connecter à un CANUp 27 Pro:

1. Capteurs de niveau de carburant DUT-E S7.

2. Débitmètres de carburant DFM S7.

3. Capteur de charge à essieu GNOM S7 DP ou GNOM S7 DDE.

10 capteurs/unités sans fil peuvent être connectés simultanément.

Connexion de capteurs sans fil

Passerelle télématique
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Diagnostic automatique

EDC 

DFM CAN

ECAS ABS/ASR

CAN

DUT-E CAN

FMS Crocodile

CANUp

La fonction " Diagnostic automatique " permet de recevoir et de stocker des données sur la 
qualité du fonctionnement de la passerelle télématique, les dysfonctionnements potentiels de 

l'appareil et tous les capteurs connectés par l'intermédiaire d'une interface CAN/S6.

Passerelle télématique
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CANUp27 peut être configuré à distance. Pour le faire, SMS est envoyé à une carte SIM installée 
dans la passerelle télématique.
Après avoir reçu un SMS, la passerelle établit une connexion à un PC via Internet.

Configuration à distance

Passerelle télématique
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Connecteurs:

ь Interface CAN J1939/S6

ь Interface CAN 2.0B

ь Entrée pour signaux 
analogiques/fréquence/impulsion/discrets  

Indicateurs:

l Alimentation

l Allumage du moteur

l Statut de réception GPS

l Modem GSM et statut 
de connexion GPRS  

L'unité électronique se compose de : 

ь Récepteur de signaux satellites

ь Modulateur GSM/Wi-Fi

ь Module BLE

ь Support de carte SIM

Structure de CANUp

Passerelle télématique
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Modèles

Standard Pro LTE  Pro Wi-Fi

Traitement de données (SPN) de l'interface télématique CAN j1939/S6 + + +

Conversion des signaux analogiques des capteurs en données de CAN j1939/S6 + + +

Reception des données de capteurs sans fil via le canal BLE + +

Transfert les Rapports à bord au serveur / par e-mail / par SMS en utilisant GSM 2G + +

Transfert les Rapports à bord au serveur / par e-mail / par SMS en utilisant GSM 3G + +

Transfert les Rapports à bord au serveur / par e-mail / par SMS en utilisant GSM 4G +

Transfert les Rapports à bord au serveur en utilisant la technologie Wi-Fi +

Passerelle télématique
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Caractéristiques

Standard Pro LTE Pro Wi-Fi

Canaux de transmission de données 2G 2G/3G/4G Wi-Fi

Interface numérique configurable CAN j1939/S6 

Interface numérique non configurable –– CAN 2.0В

Interface sans fil –– S7

Entrées de signal physiques Analogique / Fréquence / Discret / Comptage 

Protocoles de communication Wialon IPS v.2.0
Wialon IPS v.2.0/ 

MQTT IBM Watson IoT

Tension d'alimentation 9 ... 45 V

Plage de température -40…+60 °С 

La batterie intégrée assure un fonctionnement autonome 4 ... 6 h

Passerelle télématique
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Régions d'application par gamme 
de fréquence GSM

Modèle  Région 

Standard 2G   Europe, Asie, Amérique, Afrique 

ProLTE 2G, 3G, 4G  Europe, Moyen-Orient, Afrique (région EMEA) 

ProLTE A 2G, 3G, 4G  Région EMEA, Amérique latine, Australie, Nouvelle-Zélande

ProLTE G 2G, 3G, 4G  Monde

Passerelle télématique
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Sommaire

La passerelle CANUp est conçue pour la télématique des machines avancées, où il est nécessaire 

d'obtenir des données à partir de capteurs supplémentaires et de systèmes analogiques et 

numériques standard d'une machine.

100 % compatibilité et fonctionnement sans erreur avec les produits Technoton. 

Applicable à divers types de machines et tâches:

ь envoi de 200 paramètres de fonctionnement d'un objet,

ь configuration flexible des rapports, sélection parmi une base de données de plus de 10 000 paramètres,

ь détection rapide et notification des événements importants sans serveur.  

Analyse automatique des protocoles J1939/714 et ISOBUS, sans analyse manuelle des codes HEX. 
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Savoir plus

Site officiel

Technologie S6

Technologie IoT Burger 

Centre de documentation 

Voir vidéo sur Youtube

Toutes les actualités sur LinkedIn

www.jv-technoton.com

rd-technoton.com

rd-technoton.com

www.docs.jv-technoton.com

/c/technotonfr

/company/technoton
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