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Display bus CAN 

ESC

10 000+

parámetros de 

CAN & ISOBUS 
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Objetivo

CAN bus display / HMI está diseñado para el control visual de parámetros de CAN j1939 e ISOBUS y 
datos de los sensores adicionales de nivel de combustible, medidores de flujo de combustible, 
sensores de carga por eje y otros dispositivos usados en sistemas de telemática de vehículos o los 
de control de objetos estables.

ESCESC
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Aplicación/ Telemática de vehículos

DUT-E

DUT-E

GNOM DDE

DFM

DFM
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del conductor 

CAN UP
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Sensores analógicos
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Aplicación/ Monitoreo de objetos estables

 Voltaje de la batería

Persianas 
(abiertas/cerradas)

ESC

CAN j1939 

CAN j1939/S6 

Sensores 
analógicos

DUT-E

DFM

Crocodile 
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Particularidades/ Análisis automático de mensajes  
                         CAN e ISOBUS

Display automáticamente escanea el bus CAN y descubre los grupos disponibles de parámetros (PGN).

Más de 10 000 parámetros (SPN) de estándar J1939 (transporte comercial) e ISOBUS (maquinaria 
agrícola) están disponibles para ser visualizados en las pantallas MasterCAN Display 35.

56,33 m90.5  Co 

3120 rpm2.2   bar

MAX time of powerCoolant temperature

Power takeoff
 set speed

Oil pressure
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Particularidades/ Visualización de datos de 
                         los sensores adicionales

Display visualiza datos de los sensores adicionales de nivel de combustible, medidores de flujo, 
sensores de carga por eje y otros dispositivos utilizados en el sistema de monitoreo. 

3380 kg 7.45 h

48.15 l/h 344.55 l

Axle load Operation time

Fuel consumption Fuel volume
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Particularidades/ Reflejo de mensajes propietarios CAN

Para los modelos U y M.

Display permite elegir y reflejar los mensajes propietarios del protocolo CAN J1939/71 de los 
dispositivos de otros productores con la interfaz CAN.
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Las señales analógicas de los canales de entrada se convierten en mensajes CAN. 

En la memoria del Display se conserva la tabla de calibración del canal (por ej. para el sensor de 
carga por eje). La cantidad máxima de puntos – 10 en una tabla. 

Particularidades/ Conversión de señales analógicas a CAN
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Particularidades/ Registración y desciframiento de 
                         códigos de averías (DTC)

Para cada avería activa/guardada (DTC) en pantallas separadas se visualiza la siguiente información: 
• dirección de la red de la Unidad averiada (SA); 
• código de avería (SID);
• nombre de avería (FMI).
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Particularidades/ Monitoreo de eventos

La pantalla puede visualizar datos de las Unidades que utilizan la Tecnología S6: 

Tipo del Evento Ejemplo                 Número 

Emergente     Botón de emergencia pulsado Hasta 20 uds 

Importante     Red eléctrica de a bordo averiada Hasta 20 uds 

Informativo      Alimentación encendida/ apagada Hasta 20 uds  
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џ Inputs (datos de los sensores analógicos convertidos por 
el mismo Display).

џ T-CAN (datos sobre el funcionamiento de las unidades y 
bloques, obtenidos directamente de los buses CAN).

џ Tanks (datos sobre el combustible en los tanques, 
obtenidos de los sensores de nivel).

џ Flowmeters (datos sobre el consumo de combustible y 
tiempo de funcionamiento, obtenidos de los flujómetros).

џ Telematics (datos sobre el funcionamiento del motor 
obtenidos de los convertidores de datos del bus CAN).

џ DAC (datos de los sensores analógicos del vehículo, 
convertidos por un convertidor digital-analógico).

El usuario puede crear hasta 21 pantallas informativas. Cada pantalla puede visualizar 1 o 2 
parámetros. Las pantallas pueden ser combinadas en grupos (hasta 20 en total).

Los grupos predeterminados son:

Ajustes/ Configuración de pantallas informativas
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Ajustes/ Edición de datos

• nombre del Parámetro;

• icono del Parámetro (pictograma).

Durante la configuración de Display se puede editar: 

• unidad de medición;
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Ajustes/ Búsqueda de mensajes en CAN o ISOBUS

De los datos corrientes del bus CAN o ISOBUS 
puede ser electo cualquier Parámetro de 
funcionamiento de la maquinaria. 

Visualizadas: consumo de combustible por 
hora, velocidad del tacógrafo, kilometraje 
total, kilometraje por viaje, RPM, tiempo de 
funcionamiento, torsión corriente del motor, 
presión del aceite, temperatura del 
refrigerante y otros.
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Características técnicas 

Interfaz digital CAN j1939/S6 

Tensión de alimentación 9 … 45 V

Voltaje de entrada 0.5 ... 10 V

Entrada de frecuencia 0.01 ... 10 kHz

Temperatura de funcionamiento –10…+60 °С

Grado de protección del cuerpo IP 40 

Display LCD 128х64

48.15
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Conexión de los equipos

                MasterCAN Display 35 puede conectarse simultáneamente a:

 

16 sensores de nivel de combustible,                                16 medidores de flujo, 

2  sensores de carga por eje,                                             42 sensores analógicos 
                                                                                                a través del convertidor,

                                                       Bus CAN del vehículo

simultáneamente

 medidores de flujo, es de flujo, 

 sensores analógicos 
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G 
Camión. Nivel de combustible en el tanque, consumo de combustible, tiempo de funcionamiento del motor 
a través de CAN, velocidad, tiempo de funcionamiento, carga por eje. 21 pantallas preestablecidas. 

Т 
Tractor. Nivel de combustible en el tanque, consumo de combustible, funcionamiento del motor a través 
del bus CAN, tiempo trabajado. 27 pantallas preestablecidas. 

U

Universal. Modelo con derechos del usuario ampliados para configurar las pantallas. Visualiza cualquier 
de los 10500+ parámetros de funcionamiento de CAN o ISOBUS. Ajuste flexible de la cantidad de pantallas 
(21 grupos, 10 pantallas en cada uno). Configuración de parámetros visualizados (1 o 2 en una pantalla, 
cambio de nombres e iconos de los parámetros). 
Visualización de los parámetros no incluidos en CAN e ISOBUS.

M 
Barco. Control del combustible en los tanques, consumo de combustible del motor, generador, caldera. 
La misma funcionalidad que en el modelo U. 37 pantallas preestablecidas, 2 parámetros en una pantalla.

Modelos
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Ejemplo de instalación/ Locomotora diésel (Chile)

La locomotora está equipada con:
• 2 medidores de flujo DFM Marine en el sistema de combustible; 
• dos sensores de nivel de combustible DUT-E en los tanques de combustible;
• Unidad telemática inteligente CANUp y MasterCAN Display 35 en la cabina del conductor. 

Display visualiza datos sobre el consumo de combustible, tiempo de funcionamiento del motor, 
combustible restante en los tanques.
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Ejemplo de instalación/ Balsa marina (Croacia)

• Medidor de flujo DFM Industrial en el sistema de combustible;

Display visualiza datos sobre el consumo de combustible, tiempo de funcionamiento del motor.

• Unidad telemática inteligente CANUp y MasterCAN Display 35 en la caseta de timón.

El barco está equipado con: 
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Resumen 

MasterCAN Display 35 está listo para ser usado ya desde la caja y no necesita programación 

adicional, desarrollo de interfaz o cálculo manual de valores HEX. 

Durante la lectura del bus CAN j1939 o ISOBUS MasterCAN Display 35 detecta todos los grupos de 

mensajes (PGN) y parámetros (SPN) disponibles. Display puede reconocer más de 10 000 

parámetros de funcionamiento de la maquinaria. 

Display permite visualizar los mensajes propietarios del protocolo CAN j1939/71 de los dispositivos 

de terceros con la interfaz CAN. 

Los modelos especiales “Camión”, “Tractor” y “Barco” tienen pantallas preestablecidas para ahorrar 

tiempo al usuario. 

MasterCAN Display 35 puede conectarse simultáneamente a: 16 sensores de nivel de combustible, 

16 medidores de flujo, 2 sensores analógicos.
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Sepa más

Página web oficial

Más sobre la tecnología S6

Más sobre la tecnología IoT Burger

Centro de Documentación

Canal YouTube

Síganos en redes sociales

www.jv-technoton.com

rd-technoton.com

rd-technoton.com

www.docs.jv-technoton.com

/c/technotones

/company/technoton

/technoton


