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CAN bus display / HMI esta disefiado para el control visual de parametros de CAN j1939 e ISOBUS y
datos de los sensores adicionales de nivel de combustible, medidores de flujo de combustible,
sensores de carga por eje y otros dispositivos usados en sistemas de telematica de vehiculos o los
de control de objetos estables.
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Aplicacion/ Telematica de vehiculos TECHNOTON
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Aplicacion/ Monitoreo de objetos estables TECHNOTON
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Particularidades/ Analisis automatico de mensajes TECHNOTON

CAN e [SOBUS

Mas de 10 000 parametros (SPN) de estandar J1939 (transporte comercial) e ISOBUS (maquinaria
agricola) estan disponibles para ser visualizados en las pantallas MasterCAN Display 35.

Display automaticamente escanea el bus CAN y descubre los grupos disponibles de parametros (PGN).
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Particularidades/ Visualizacion de datos de TECHNOTON

los sensores adicionales

Display visualiza datos de los sensores adicionales de nivel de combustible, medidores de flujo,
sensores de carga por eje y otros dispositivos utilizados en el sistema de monitoreo.




Particularidades/ Reflejo de mensajes propietarios CAN  r=crnaTon

Tanks [ Fuel Line [ Telematics [ pac [ @

Screen Group Mame: |Tanks

Screen Configuration E; SPM configuration

SPN: | 55555

Screen Number: 1 paN: |30395)

SPM Visualization 1 PGN Size (in Bytes): |8

SPN 521024 - | QUERTY SPN Position In PGN (start bit): | 16
Measure: |pound SPN Lenght (in bits): |16

PGM 62982 - Filtered Fuel LevelVolum Offset: |0
Factor: [0.1

5PN Visualization 2

SPM 521024 - |Fuel Tank Volume/Flir

Measure: |L

[ ok ] cancel

PGM A29R7 - Filtered Fuel | evel Malume in Tank

Display permite elegir y reflejar los mensajes propietarios del protocolo CAN J1939/71 de los
dispositivos de otros productores con la interfaz CAN.
Para los modelos Uy M.
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Particularidades/ Conversion de sefales analogicas a CAN TesnnaTon

Channel 1 / Analog input (0.5-10 V) / UinA / A4

PGN: |55253 - Vehicle Weight = |
SPN: 582 - Axle Weight =

56 Address (SA): | 109 = PGN Sending Period, ms: Ill.’.‘ll.’JO—

Filtration dearee: IMiddIe LI Battery Voltage Dependence: Iﬂ

—Output data

—Channel Calibration Table

| Analog, V (0.5 ... 10) | mdewaght,kag(o...szmj - 12{}:}0—:
et
i
’ ©

10 000

0.72 210 E
3000

11500

Axle We
kg

(=]

3

|

%

1
2
3
4
|

=,
:

I LA I o i o o
1 13 2 2,5 3 3,5 4

Analog, V (0.5 ... 10) zl

4

&
v ]

Las sefales analdgicas de los canales de entrada se convierten en mensajes CAN.

En [a memoria del Display se conserva la tabla de calibracion del canal (por ej. para el sensor de
carga por eje). La cantidad maxima de puntos - 10 en una tabla.
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Particularidades/ Registracion y desciframiento de TECHNOTON

codigos de averias (DTC)

SE T EEE SH0E
SR ot @ _ SID: Fuel level sensor
FHE Mo respanses Feon Fued

el Zonsor For Ssumpation,
Hoddress 101

TCAM

Para cada averia activa/guardada (DTC) en pantallas separadas se visualiza la siguiente informacion:
« direccion de la red de la Unidad averiada (SA);

- cbdigo de averia (SID);

- nombre de averia (FMI).
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Particularidades/ Monitoreo de eventos TECHNOTON

2@ TEIE i , SA: 100 144
Emergsroiy Power suppid Fauit

1 33924 DEA1Es0 05 422015 _
: : > Eedzwitch battery potential:
12.55%
TCAM] | -] || 2 | R Information

La pantalla puede visualizar datos de las Unidades que utilizan la Tecnologia S6:

Tipo del Evento Ejemplo Numero
Emergente Botdén de emergencia pulsado Hasta 20 uds
Importante Red eléctrica de a bordo averiada Hasta 20 uds
Informativo Alimentacién encendida/ apagada Hasta 20 uds
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Ajustes/ Configuracion de pantallas informativas TECHNOTON

El usuario puede crear hasta 21 pantallas informativas. Cada pantalla puede visualizar 1 o0 2
parametros. Las pantallas pueden ser combinadas en grupos (hasta 20 en total).

Los grupos predeterminados son:

Screen Number: 1

[V SPN Visualization 1

SPN 1624 - [Tacho speed

PGM 65132 - Tachograph

Selecet SPN.... | ¥ Database 56 (" CAN bus

¥ SPN visualization 2

SPM 190 - IEngine speed

Measure: I rpm

PGM 61444 - Electronic Engine Contraller 1

Selecet SPN... | % Database 56 ( CANbus

Tanks (datos sobre el combustible en los tanques,
obtenidos de los sensores de nivel).

Flowmeters (datos sobre el consumo de combustible y
tiempo de funcionamiento, obtenidos de los flujdmetros).
Telematics (datos sobre el funcionamiento del motor
obtenidos de los convertidores de datos del bus CAN).
DAC (datos de los sensores analégicos del vehiculo,
convertidos por un convertidor digital-analogico).

T-CAN (datos sobre el funcionamiento de las unidadesy
bloques, obtenidos directamente de los buses CAN).
Inputs (datos de los sensores analdgicos convertidos por
el mismo Display).
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Ajustes/ Edicion de datos TECHNGTON

Sereen Humber 1
v SEf Voashration 1

e [oid
e ()

25N 63258 - Vehide Weght

Durante la configuracién de Display se puede editar:
- nombre del Parametro;

- unidad de medicion;

- icono del Parametro (pictograma).




Ajustes/ Busqueda de mensajes en CAN o ISOBUS TECHNOTON

~t Select SPN/PGN

IType to filter by SPM: Enter search text

ISPN

SPM | SPN Mame Specifier I Measure

D

| Counter

521023  Fuel Tank Level Filtering mm

521024  Fuel Tank Volume Filtering L

521025  Tank Fuel Rate Lt
Engine Fuel Temperature 1 °C
Keyswitch Battery Potential v
Ignition Key State
Ignition OM Time 5
Distance by GNSS m
Mavement Time by GNSS ]
Seconds 5
Minutes min
Hours hr
Month month
Day day
Year year
Local minute offset min
Local hour offset hr
UTC Time by GNSS 5
Latitude deg
Longitude deg
Harizontal Dilution Of Predsion (HDOF) -
Compass Bearing deg
Altitude m
Mavigation-Based Vehide Speed km/h
Mavigation-Based Vehide Speed/Mean kmh
GMSS Redver Status =
GNS5 Antenna Status

SPM 521023 - Fuel Tank Level fFiltering (PGN 62982)

Clear I Save

62982
62982
62982
62982
62987
62987
62987
62996
62996
62997
62997
62997
62957
62997
62997
62997
62997
62993
62993
62993
62993
62998
62993
62938
62953
62993
62993

R R e A R

De los datos corrientes del bus CAN o ISOBUS
puede ser electo cualquier Parametro de
funcionamiento de la maquinaria.

Visualizadas: consumo de combustible por
hora, velocidad del tacografo, kilometraje
total, kilometraje por viaje, RPM, tiempo de
funcionamiento, torsién corriente del motor,
presion del aceite, temperatura del
refrigerante y otros.




Caracteristicas técnicas

Interfaz digital

Tension de alimentacién

Voltaje de entrada

Entrada de frecuencia
Temperatura de funcionamiento
Grado de proteccion del cuerpo

Display
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TECHNOTON

CAN j1939/S6
9..45V
0.5..10V
0.01 ... 10 kHz
-10...+60 °C
|P 40
LCD 128x64
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Conexion de los equipos TECHNOTON

MasterCAN Display 35 puede conectarse simultaneamente a:

D

2 sensores de carga por eje, 42 sensores analdgicos
- ; a través del convertidor,

Bus CAN del vehiculo
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Camion. Nivel de combustible en el tanque, consumo de combustible, tiempo de funcionamiento del motor
a través de CAN, velocidad, tiempo de funcionamiento, carga por eje. 21 pantallas preestablecidas.

Tractor. Nivel de combustible en el tanque, consumo de combustible, funcionamiento del motor a través
del bus CAN, tiempo trabajado. 27 pantallas preestablecidas.

Universal. Modelo con derechos del usuario ampliados para configurar las pantallas. Visualiza cualquier
de los 10500+ parametros de funcionamiento de CAN o ISOBUS. Ajuste flexible de la cantidad de pantallas
(21 grupos, 10 pantallas en cada uno). Configuracion de parametros visualizados (1 o 2 en una pantalla,
cambio de nombres e iconos de los parametros).

Visualizacion de los parametros no incluidos en CAN e ISOBUS.

Barco. Control del combustible en los tanques, consumo de combustible del motor, generador, caldera.
La misma funcionalidad que en el modelo U. 37 pantallas preestablecidas, 2 parametros en una pantalla.
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Ejemplo de instalacion/ Locomotora diésel (Chile) TECHNOTON

i o ST _ ) 1|1

La locomotora esta equipada con:

- 2 medidores de flujo DFM Marine en el sistema de combustible;

- dos sensores de nivel de combustible DUT-E en los tanques de combustible;

- Unidad telematica inteligente CANUp y MasterCAN Display 35 en la cabina del conductor.

Display visualiza datos sobre el consumo de combustible, tiempo de funcionamiento del motor,
combustible restante en los tanques.
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Ejemplo de instalacion/ Balsa marina (Croacia)

Engine Fuel Rate

% 0.000mm

Total Fuel Used

37 220041 o

/36/Fuel Lines1(s]

El barco esta equipado con:
- Medidor de flujo DFM Industrial en el sistema de combustible;

- Unidad telematica inteligente CANUp y MasterCAN Display 35 en la caseta de timén.

Display visualiza datos sobre el consumo de combustible, tiempo de funcionamiento del motor.
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Resumen

MasterCAN Display 35 esta listo para ser usado ya desde la caja y no necesita programacion
adicional, desarrollo de interfaz o calculo manual de valores HEX.

Durante la lectura del bus CAN j1939 o ISOBUS MasterCAN Display 35 detecta todos los grupos de
mensajes (PGN) y parametros (SPN) disponibles. Display puede reconocer mas de 10 000
parametros de funcionamiento de la maquinaria.

Display permite visualizar los mensajes propietarios del protocolo CAN j1939/71 de los dispositivos
de terceros con la interfaz CAN.

Los modelos especiales “Camidn”, “Tractor” y “Barco” tienen pantallas preestablecidas para ahorrar
tiempo al usuario.

MasterCAN Display 35 puede conectarse simultaneamente a: 16 sensores de nivel de combustible,
16 medidores de flujo, 2 sensores analdgicos.
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