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Historial de cambios

Historial de cambios
Ver si Fecha Editor Descripci-n de cambi os
1.0 07.2017 OD |Versi-n b8sica.
2.0 11.2018 OD [fIlncluidos I os model os nuevos de | a pu

= =4 =9

con funcionalidad ampliada

- CANUp 27 Pro 3G;

- CANUp 27 Pro Wi -Fi.

Afadida |l a informaci-n sobre CANSp2Z:- di
Tomados en cuenta los cambios del kit de suministro de CANUp 27.
Actualizada la lista y el contenido de los Informes transmitidos por
CANUp 27 al Servidor .

Afadidas | as desc SPNpdcei ol noess nd-ed ullooss f un
los modelos CANUp 27 Pro y actualizados los mismos para

CANUp 27 Standard.

Afadida |l a informaci-n detallada sobr
el ectr omagnCGNUipla de

filncluida | a descr i pMOITIBMVWatsénlopr.ot ocol o
MTActualizada | a terminolog2a del docum
(Lnterface tGCANjaIBHES6I)c a
3.0 07.2019 OD [T Afadi dianfloar maci -n sobre | a posibilidag
CANUp 27 Pro3G y CANUp27ProWi -Fia trav®s edea oll 89?2 4
q Determinada | a secuencia de Ilaas clomieka d ens dien
aCANUp27Pro a trav®sedaoll &g? a
TAfadi da | a de sMFBase 87 quanforrdaephrte de los modelos
CANUp 27 Pro 3Gy CANUp 27 Pro Wi -Fi.
flncluida | a informaci-nlaobntoemacbpoh
la puerta de enlace sobre los mensajes de las Unidades i nal §mbr i
f Actuali zadas | as caracter2sticas t®cn
ajuste de sus M-dulos funcional es
4.0 05.2021 oD TAfadida |l a informaci - -n sobr e puertas dnenlace

(CANUp 27 Pro LTE; CANUp 27 Pro LTE A; CANUp 27 Pro LTE G).
1 Indicada la lista de los rangos de frecuencias GSM aceptadas por las
puertas de enlace durante | a transmis
tecnolog2as 2G / 3G /| 46¢G.
T Afadi dacspatidades nuevas:
-tratamiento de datos del bus de | a me
-utilizaci-n de |l a entrada de frecuen
deentrada (ti po de | a entrada f2sica ¢Cal
-l ectura y visuavalzarces ndael dssefal es
f2sicas al ajustar |l a Uni dad;
- nuevo MF c¢Controldelacargaporejes .Cabezal é;
-posibilidad del ajuste de |l a Unidad ¢
medi ante |l a instrucci-n GPRS CSRVccegso ¢
cocultose para CAUp 27 Pro Wi
-utilizaci-n de rangos ampliados de | ¢
-soporte de | as Unidades al %osbilddddea s e
adici-n de |l a Unidad inal 8§mbWMACca medi
-act ual i dedadBase de datos S6 para el software de servicio a
trav®s de |l a red I nternet, et c.
TAfadi do el contenido de datos de | os
nuevas Unidades inal 8mbricas: medidor
DFM Marine S7, sensor de desplazamiento GN OM DP S7 y sensor de
temperatura y humedad ADM31.
T Mencionadas | as exigencias m2nimas r e
funcionamiento con el software de servicio Service CANUp.

CANUp 27 telematics gateways. Manual de instrucciones . Ver si7z.in

E Technot2bn, 20 4


https://docs.jv-technoton.com/eng/document-center/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=canup_esp
https://www.jv-technoton.com/es/tecnologia-s7/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=canup_esp
http://s6.jv-technoton.com/en/fm/functionalmodulesdetails/64.html

Historial de cambios

Ver si Fecha Editor Descripci-n de cambi os

5.0 10.2022 OD |[fActualizados | os c¢c-digos de | os model
inteligente.
1 Introduducidos los Conjuntos de los Modulos funcionales a base de los
cual es se forman | os modelos de | as u

TActualizada | a notaci-n de CANUp 27 vy
modelos para el pedido.

1 Excluido el m odelo CANUp 27 Pro 3G.

TAfadi do el MF Control del equi pami ent
(para CANUp 27 Pro LTE) con | a descri

unidad telem8tica inteligente en el S
del veh2culo a distanci a.

q Actualizadaslascar act er2sticas t®cnicas de | a
inteligente y ajuste de sus m-dul os f
Service CANUp:

-en el MF Autodiagn-stico afadido el i

l a Unidad v2a software;
-afadido el S 0 pjustes del prdt@cold UNYM IIOT,
- excluido el soporte de los ajustes del protocolo
MQTT IBM Watson loT,
-en el MF Base S7 afadida |l a posibili
a la lista de Unidades autorizadas, etc. mediande doble clic.
i Excluidaladescripci - n del protocolo MQTT I BM W

MTAfadida | a descripci-n del protocol o
fTActualizada | a informaci-n sobre el c
unidad telem8tica inteligente en | o0s

inal 8mbricas.
1 Nuevas Unidades para trabajar junto con CANUp 27
v2a | a Tecnolog2a S6, etc.

6.0 05.2023 OD |[fIlntroducida una versi-n especial de |
para | os gener &dCANUPR7 Gensats e |

1T EI ap®ndice ¢SPN ©lentiosnd dsil GANUp 27
fueexcludo yel documéat I ¢go de | os M-dul o
uni dades inteligentes telfaeam8tcreasdoCANp
fTLos apartados ¢Creaci -fnorymeasjéeu syt e¢c Adjeu slt
de CANUp 27 Genseté fueron excluidos

documento ¢Cat 8l ogo de | os M-dul os fu
inteligentes telem§ticas CANUp 27¢é
1 Actualizada la lista de los rangos de las frecuencias GSM soportadas por
l as unidades tel em8ticas.
fTAfadida | a |ista de Par8metros transm
preinstalados de CANUp 27 Genset.
fActualizada | a informaci-n sobre el c
unidad inteligente en los mensajes de las Unidade s inal §mbric
T Completadas | as recomendaciones de | a
modelos de la unidad inteligente.
TAfadidos | os certificados nuevos:
-La declaraci-n de |l a correspondenci a
de | a comunicaci gureld@dt®eri ca. Se
-E-mark 8 Prescripciones uniformes relati
veh2culos en | o que concierne a su co
acuerdo al Regl amento de |l a ONU ®l1l0
etc.

CANUp 27 telematics gateways. Manual de instrucciones . Ver s i7.in

E Technot26n, 20 5


https://docs.jv-technoton.com/esp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=canup_esp
https://docs.jv-technoton.com/esp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=canup_esp

Historial de cambios

Ver si Fecha

Editor

Descripci-n de cambi os

7.0 02.2025

oD

= =4 -8 -4

= =4

Actualizados | os ¢ di gongaddsenteligentes. mo d e |
Actualizada |l a infor megpmduetm. b8si ca sob
Actualizadas | as caracter2sticas t ®chn
Afadidas | as funciones:

-posibilidad de | a conexi-n remota a |
fluj -metros/sensores de sinstruedionesdesdee t a
servidor UNUM IIOT Platform con la ayuda del software de servicio;

-l ector de |l os registros Modbus RTU i |
los valores iniciales de registros y SPN convertidos;

- posibilidad del control remoto a trav®s del control ad
di ®se-d8BRSv2a un comando de | a ModubRIU;i
-an8lisis de |Ilenados/vaciados y cambi
combustible seg¥%n | as indicaciones de
- registro de comandos de control remoto;

-Registro de eventos de p®rdidal/recupcé
funcionan con |l a unidad inteligente e
Actualizada | a informaci -n sobre el c
unidad inteligente  mediante los mensajes de los sensores de nivel de
combusti bl e | DUT-EBSib DUTcH2Bio S7.
Actualizada |l a descripci-n del protoc
Actualizada la lista del equipamiento que puede se r simultg8nea
conectado a CANUp 27 Pro S7

y otros.

7.1 03.2026

oD

Se ha excluido |l a descripci-n del pro
ha trasladado a un documento independiente.
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Esquema estructural de enlaces exteriores

Esquema estructural de enlaces exteriores

o|/Servicio telem8tico

»
Manual de instrucciones

d

Servicio t &NUMGEMsétc o

Documentaci-n de Pl¢Parquee. Instruccion
| CAN j1939 /S6 Telematics interface.
"| Manual de instrucciones
» Apartado Base de datos S6
Sitio web S6
»| Apatado M- dul os funci

» P8 @a DUT-E

Sitio web Technoton

P8gi na-EGBM

»| P8 qgi DUT-E 2Bio
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P i DFM
»| Sitio web Technoton Engineering g g
» P i GAAIU
q Sitio web ORF 4 » P8gina Master CAN D
» P8gina Master CAN
» P ina FMSCrocodil
Sitio web ORF 5 d g
»| Apartado Software/Firmware
> UNUM lloT Platform Sitiow eb > Apart a do Soporte T
.| Cat 8§l ogo de |l a produ
"| deTechnoton para la telem
»  Canal YouTube Technoton
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T®r mi nos y determinaciones

T®r mi nos y determinaciones

IoT Burger es |l a Tecnolog?a de <creaci-n de sens

tel em8ticos l'1oT compl ej os de tiempo real | a
(m8s adeil haTe Burger). La base de |1 o0oT BurgerjgkesH el
software, bibliotecadelos M- dul os funcionales universal e SlEEdIst o
base de datos de | os par8metros | oT estandartizados
Peculiaridades de loT Burger:
A funci-n integrada de anal2tica de |l as sefales coc
dentro del dispositivo;
A posibilidad de creaci-n de dispositivos con un
bajo;
A en |l a mayor2a de | os casos su wutilizaci -n no r
flexibles;
A utilizaci-n de un equipamiento barato de producoc
A medicitmatyami ento de procesos ¢r8§pidoseé que | as
realizar;
A posibilidad del env2o de I nformes directamente
de servidor;
A sistema integrado de aseguramiento de la veracidad de los datos (autodiagn- s
autorizaci-n, control de intervenci - -n).
La tecnolog?2a supone |l a presencia de varios canal e
integrado en cualquier dispositivo (filtraci-n, al i
elerrord e medi ci -n control ado.
Los dispositivos equipados <con l a tecnolog2a 10T
al 8§mbrica o inal 8mbrica. Los datos pueden ser tra
plataformas 10T, por SMS 0 E  -mail, a las redes sociales.
Actual mente | os2GBG/LTE/NRI aloTA\S -FI/IBLE para | a transmisi-n
utilizan en |l os dispositivos equipados con | a tecnc
contienen la informaci - -n sobre |l os val or @ear Emet na
Contadores, Eventos. El sistema flexible de ajustes de los Informes permite al usuario
seleccionar |l a mejor correlaci-n entre |l a integrida
En todos |l os model os de |l as pueIlCANMUB 27desten]| neal itzec
T e cn ol loTgBurger.
S6es una Tecnolog2a de integraci-n de sensor e t el
en una red al8&8mbrica para realizar el moni t d
complicados: autom-vil es,t elloicgoemmotteo, r aesq u i cpaasnai t e
et c. L a tecnol og?a se basa y amplifica I o t 8
SAE j1939 .
Los datos acerca del sistema de <cabl eado, adapt ad:
expuestosen Manualde i nstrucciones I nterface t.el em8tica CAN
En todos |l os model os de | as puertas de enlace te

Tecnol og?2a S6.

S7es una Tecnolog?a chdetcichadca imal gmbrica de m¥form
t
I

sensores aut-nomos en | o0os sistemas de | a .e §t i
Se recomienda wutilizar |l a tecnolog?2a S7 en 0 bj e
complicada o imposible.

Comocanalde comunicaci -n |l a Tecnolog2a S7 wutiliza Bl uet ¢
Tecnol og?2a S7 asegura el consumo ultra bajo de ener
los sensores smart y otros dispositivos 10T.

En el nivel de aplicaci+-n |l a Tecnol og?2a SIe cmrsdl80 gp2ear

al §mbri ca.
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T®r mi nos y determinaciones

Lasventajasdela Tecnol og2a S7:

T Sencillez de | a realizaci- -n del protocolo de | a

f Consumo bajo de energ?a, posi bilidad del funci or

afos en el modo compl etamente aut - - nomo;

T Posibilidad de | a col eiccs -rne dep tdart @ss siomu lvta§n e a m
En | os model os de |l as puertas deCARUpRAPreesteBemegti ¢ a:
Tecnol ®r7g? a
CAN (Controller Area Network) es una interfaz digital de comunic aci-n consecutiva
que corresponde al Est 8ndar -li2008.er naci onal | SO 11898
Varios protocolos de nivel alto pueden ser wutilizad
el bus CAN: SAE j1939, CANopen, DeviceNet, CAN Kingdom y otros. El bus CAN sirve para
integrar varios dispositivos actuadores electr-nico
sistemas de automatizaci-n industrial
ISOBUS es un protocolo de conexi-n wutilizado en |l a m
est §nd@itl783 $se basaen SAE  j1939 .

El bus |1 SOBUS contiene Par8metros del funci onamient
|l os par8metros ¢cl 8sicoséeé (consumo total de combust
del |l 2quido refriger@dod),s iafjalsdtyes tyanbkair §metros d

equipamiento de remolque (arado, sembradora, segadora, cultivadora, aventadora,

pulverizador, etc.).

M8s de F&0®metros (SPN) del funcionamiento de | a ma
al protocolo ISOBUS forman parte de la Base de datos S6

MODBUS RTU es un protocolo de comunicaci-n industri al
consecutiva (interfaz RS -485/RS -2 32) . Se utiliza para el i ntercambt
acuerdo al m®t odeos c b mmaeét reontr e di spositivos el ect
aut omati zaci -n y monitoreo.

j1708 es wuna interfaz digital de comunicaci-n consecu
para |l a transmisi-n de datos e intercambio de info

otras uni dades electr -nétcelass.enElcieirvels deh? a pr e
corresponde al est8&8ndar SAE j1587.

ORF 4 |/ ORF 5 es una plataforma telematica de Technoton , destinada a recibir datos
operativos por Internet. Se guarda los datos, se los acumula y se hace informes en base de
informaci -n recibida.

UNU M lloT Platform es una plataforma de Internet Industrial de las Cosas (lloT) que se

utiliza para | a creaci-n y gesti-n de servicios tel
industrias (energ®tica, transporte terrriestarger,?2 caod a8t
etc.). Utiliza un conjunto especializado de herramientas 0 Base de datos de Par §met r o
estandartizados, tecnolog2as de cdcEpupaenieotode abarda n slioWi, s i
software de la nube, equipamiento y software de servicio.

UNUM Genset es un servicio telem8tico especi al de Tech
operativo y an8lisis posteri @eneeladbursci dn ®mieé¢nt o d
PGN (Parameter Group Number) 0 es el nY¥smer o del grupo de par 8me
contenido del mensaje correspondiente del bus CAN de acuerdo con SAE j1939 . El t ®r m
PGNse usa para | a descripci-n de | os mensajes del bu
SPN (Suspect Parameter Number) 60 es el n%mer o del par 8metro det e
del bus CAN de acuerdo con SAE j1939 . Cada SPN tiene sunombr e correspondi ent e
de datos en bites, tipo de datos, valor num®rico. E
de par8metros de | os mensajes del bus CAN.

GNSS ( Si st ema Gl obal de Navegaci - n por Sat®lite) €
|l ocal nzadcei - | os objetossefat eav ®&se dseat ®l it es GNS S n &\
compuesto por el segmento espacial,, terrestre y el

siguientes: GPS, GLONASS, Galileo, BeiDou.
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T®r mi nos y determinaciones

An8lisis pesteedi Am 8§81 i snamientbedl Objeto decnomitoreo realizado a base

de | os I nformes anal2ticos durante el per2odo de ti
recibidos se utilizan en la actividad de la empresa propietaria del Objeto (Contabilidad,

contabilidad administ r ati va, manteni miento t®cnico, etc.).
C-digo del modelCo fras que refl ejan |. @araviasrupidades d e
inteligentes telem8ticas CANUp 27 el c-digo del mo ¢
cifras del n“mern mddeatl 8§bencda placa de identificac

caja o en el etiquetado del empaquetado.
Computaci - n f(Edge tCempating ) esun m®t odo de <c¢c8l culos que

dat os directament e dentro del di s modatds}). iEv oaso (dE Uag a r

computaci-n frontera el acceso a |l os datos se reald.
La computaci-n frontera asegura |l a velocidad m8§ x i
completa de retardos y respuesta instant8nea a | os

Contador es una caracter2stica num®rica y acumulativa d
como un n¥mero cuyo valor s-lo puede aumentarse coOI
del consumo de combustible, del camino pasado o el contador del tiempo del funcionamiento

del motor, etc.

Datos operativos es |l a Informaci- -n sobre | a | ocalizaci - -n
Objeto de monitoreo transmitida por CANUp 27 al Servidor telem8tico
los datos sobre las coordinadas, velocidad, direcci-n de movimiento y vol
en el tanque, et c. Los datos operativos se actualiz
informaci - n.

Equipamiento de a bordo son el ement os del Si st ema tel em§t

directamente a bordo  del Objeto de monitoreo
Evento es un cambio brusco y relativamente raro de un SPN. Por ejemplo, un aumento brusco

del volumen de combustible en el tanque es el Even
varias caracter2sticas. Asé khsEwvenaotebL?snibdas i g
combusti bl e al comienzo del Ll enadoé, ¢vol umen d e
cvolumen de Ll enadoé, et c. Al detectar un Evento, I
del comienzo del Evento el cual se indica despu®s en el i nforme del
est8 relacionado al momento y lugar de su detecci -n
Generador @gGDBDpeés una fuente aut -noma de s urRuedésert r o
fio o m-Swi Iccompone de uno o varios motores de combust
mec8ni ca, y uno O varios generadores (alternogene
mec8nica en | a energ?2a el ®ctrica.

I nforme ana&addnilkoforme del Ser v bre el funcipramiento gdl Objem s o
de monitoreo o grupo de Objetos durante el per2odo
jornada, semana, mes). Puede contener <cifras, tablas, gr 8fi cos:s
marcada, diagramas.

Informes de a bordo (Informes) esl a i nformaci -n sobre el Objeto r
Sistema tel m8tico de acueRatradar psads credrdnfoames tanso con
periodicidad determinada (Il nformes ©peri-dicos), co
(Informes de Evento) .

M8quina compd ejyrm veh2culo u objeto fijo que posee u

combustible y una cantidad grande de sensores est&8n
telem8tica de maquinaria compl ej amplaada squigamiento@sma un a

bordo con interfaces diferentes y necesidad de int
di spositivos anal -gicos en el sistema de monitoreo
Modelo del panel (Plantilla del panel de control  es) un conjunto de widgets ajustado para

ciertos SPN / VSPN y vinculado con cierta Tarea que se selecciona para el Monitoreo operativo

del funcionamiento del Objeto.

M- d u Ifumcional (MF) es parte del hardware y software de la Unidad que cumple cierta serie
de funciones. Contiene el PNG de salida, el de entr

CANUp 27 telematics gateways. Manual de instrucciones . Ver siz.in
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Monitoreo directo (Monitoreo operativo) es el Control a distancia de la |l ocalizaci
par8metros de |l a explotaci -n del Objeto en tiempo
preparaci-n de |l os Informes anal?2ticos seg%n | a dem
Objeto de monitoreo (Objeto) es un objeto fi | oadoomediante ellSistemant r o

tel em8tico

Paneles (Dashboards) 6 | as herramientas del sof t wa rUblUMIGehsets e r
gue sirven para el Monitoreo operativo de Par 8 meContadases , Eventos vy fallas del
Objeto/Grupo. Los datos en los Paneles de control se visualizan con la ayuda de diferentes

widgents 0 escal as, gr 8§ficas, i ndi cador emapas.uBEn®ntenidode, i
datosyelconjuntodewi dgets en el Panel de cont r @lbntlla éel pdrelt e r m
de control seleccionada de lalistade  Tareas del Objeto.

Par 8meteswna caracter2stica del Objeto de monitoP@o
ejemplo, velocidad, volumen de combustible en el tanque, consumo de combustible por hora,
coordenadas. Nor mal mente el Par8metro est§8 repoesen
Ruta es un vol umen de dat os gue contiene | as coor di
movimiento del Objeto de monitoreo .Corresponde a |l a ruta del aut om-
Mapa tiene el aspecto de | 2neas. La dir d@defiedhasn del m
Servidor (Servidor AVL) es un conjunto de hardware y software
sirve para el tratamiento y al macenamiento de | os |
vZa I nternet de | os informes ane@lusudriosccos segw%n | a de
Sistema tel em8tuin@o Soluci -n integral para el control
tiempo real y el Ang8lisis posterior de su funciona
bordo, Canales de comutnelceanc8t-inc,o.Servi dor

Por ejempl o, para un veh2culo |l as caracter2sticas p
de combustible, tiempo de funcionamiento, funcional
Para | os Generadores di ®s el | as caraczeaqiz-srt,i chsem
corriente, tensi - n, potenci a del generador, con
funcionamiento, funcionalidad t®cnica de | o0os centro
Tareas son servicios tarificados de UNUM Genset de Monitoreo operativo  y An 81 i Si s pos
del funcionamiento del Objeto que se ofrecen al Ob |
contr ol de combusti bl e/ genefalas grerrored @ funciormmiéntoot or ,
autodiagn-stico del sistema telem8tico, control rem
Ter mi nal t e | (Rastgehdory oes un Elemento del sistema de monitoreo que cumple las
funciones de :lecturadelas sefales de | os sensores est8ndares vy
Objeto de monitoreo, determinaci-n de |l a |l ocalizaci
Sistema telem8tico.

El Terminal no necesita la unidad inteligente CANUp 27 si se utiliza como pa rte del Sistema

tel em8tico.

Unidad e s un El ement o del equi pami ento de a bordo
Tecnol ogpTech®l og?a S7

Ve h 2 c wd ebobjeto controlado dentro del sistema de monitoreo de transporte . Suele ser un

cami - n, autob%s o trdc®sebaloe@eomotornasporte tecnol
de vista del Sistema t el em8dali cob®r mi no Veh?2cul o tambi ®alacionesr r e
fijas: generadores di ®s el ,quemadbrese,eta.s de cal efacci - n,
CANUp 27 telematics gateways. Manual de instrucciones . Ver siz.in
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| ntroducci - n
Las recomendaciones y reglas expuestas en |l as instrt
CANUp 27 telematics gateway S (unidades t el e m$&tintetigentes) (m§ s adeldant e

CANUp 27 ), fabricados por Technoton ,los C- di gos del model o

T 11 &6 CANUp 27 Genset 2G;

1 12 & CANUp 27 Standard 2G;

1 14 6 CANUp 27 Pro S7 Wi -Fi;
1 15 6 CANUp 27 Pro S7 LTE E;

1 16 6 CANUp 27 Pro S7LTE A;

1 17 & CANUp 27 Pro S7LTE G;

1 18 6 CANUp 27 Genset LTE E;
T 19 6 CANUp 27 Genset LTE A;

1 20 6 CANUp 27 Genset LTE G.

d EANUmMRT dseel odet er mi na s epg¥nmmelraass dcddras de ¢

El c-digo
indicado en |l a placa de identificaci-n en | a

serie
empaquetado

| TELEMATICS GATEWAY
CAN WIUE | TENEMATVYECKWI WHO3

Model: 27 Pro S7 LTE G
Serial No/3asgacgon Homep:@)oi 4 00003
/

=

[[IJ'EJ Model:27 ProS7 LTEE o
i e /Bepcua NO: 3.09

TELEMATICS = i

GATEWAY g’ @

SN:(15001000 001 Date: 08/22

El document o presente contiene i nformaci - n sobr
funcionami ent o, caracter?2sticas, recomendaci ones 0
CANUp 27.

‘ es una unidad inteligente innovadora para el monitoreo del

funcionamiento de la Maquinariacompleja de di ferentes industrias (tr.
y ferroviario maquinaria de cantera, mi ner 2 a, p atgm 2lce®d a
camiones cisterna de combusti b-keé ®c tcreintasa,l e ® q uii pResne
calderas, estaciones de servicio corporativas, etc.).

CANUp 27es un instrumento multifuncional gue une en s
conversor de datos , conver sor adigital { gni- do | o i [Terminaly de a bordo en
| 2nea.

CANUp 27 es un el emento primordi a3i sptaernaa sl at eclareasaSctii-c
de UNUM lloT Platform 'y par a | a i nt e gqui@amientande d leotdo en | a red Y
(ver el dibujo 1).

CANUp 27 telematics gateways. Manual de instrucciones . Ver siz.in
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Medidores de flujo
de combustible

el ]
o]
C]

ooco000000

cableados con CAN

I Mas de 200 sensores

Lectores

sin contacto

Dibupl 6 Creaci -n de

Peculiaridades de  CANUp 27 :

u

na

]
[ _J

Convertidores

Sensores de nivel
de combustible

red desarroll ada de uni dades

f Lectura autom§tica y1000@&+n § P& s 8 me t dstandartizados del
funcionamiento de la maquinaria
-3000+ Par8metros del bus estg&ndar automovil 2sti
-7000+ Par 8metlrmtserdfeadea t el em8t i,dSOBUSAYWModbUORIY / S 6

T Formato unificado de presentaci-n de datos sg8uej o
procesamiento posterior.

1 Conexi -n simult8nea de 200+ s @atlmaane s 2 aad i @i oinnatl
CAN j1939/S6.

T An8lisis integrado gr aaliBarger e olna etledmaltaagrtieent o
bordoé mediante edS8|lm®tl ®mdo deeaborbdeaci - n, filtrac
nor mal i zaci8metdreosp,arde tEenmd,gme s d e - Contadl@es ) que facilita
eltrabajodel Servidor y ahorra el tr8&fico.

1 La correspondencia ala Tecnol 86 éomprende la compatibilidad segura con las
Unidades , Basededatos vy si stema de cableado S6,v2caoneaxii-nnt
CAN j1939/S6 de hasta 40 sensores adicionales de Technoton.

M La discreci-n alta de | a medici-n de | os Par 8me
Eventos bruscos y aumenta | a precisi-n de l.os |In

1T Recepci-n simult8nea de detca | agialian® @Ilscand 8LEI a
desde hasta 10 Unidddes inal 8mbricas
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I ntroducci - n

T La creaci - Infordes deladardo seg¥%n el model o de eventos
del modelo pueden ser hasta 32 unidades, 10 Par 8 me t Cantgdores en cada uno),
adaptaci - -n flexible para cual gui elacapaicmad delenviama q u
informes con un temporizador con un intervalo de 10 segundos a 24 horas .

T Env2o de I nformes al S e R sidubilizar las servicess delsopechdor Wi
m- via. |

1 Lalectura de datos desde los registros de Modbus RTU de los dispositiv 0s exterior
lainterfazRS -485, su conversi-n en SPN set einmat etgeflaecm§ tni ce

T Lectura de registros Modbus RTU indicados (hasts
iniciales de registros y los SPN convertidos de salida, con la posibilidad de cargar los
ajustes de los slots de registros desde un archivo s,

T La gesti-n a distancia del di s pRSs4B5t ¢ow la ayeda dedar i o r
instrucci-n de | a ¢goMobbasRTYU A. del regis

T Conexi-n remota v2a el cUdluha IHOd Blatfdrra | a 18 enidadiinttl@ente

o a |l os sensores de nivel dres comextados con lia ayjuda dgi 1
software de servicio correspondiente s,

1 Registro de comandos de control remoto enviados desde UNUM IIOT Platform 3.

1 EI procesamiento auRGNmitairgmseée (IMBs de 8 bytes)
®stos unos datos |listos para el uso en el Sisten

T La conversi-n de | as sefales anal -gicas de sali
datos digitales( SPN) y su intedr &distreman teel em8ti co.

f Monitoreo en ti empo real de |l os par 8metros d e
el diagn-stico y pron-stico de fallas.

T Manteni miento de 2z o*nimegradgseyoug ml§ofitinac de sseguimiento de la
Ruta depreci si -n alt a.

T La detecci - n atlveoton8yt iecnav2doe de noti ficaciones sob
|l os usuari os vza el correo el erdilrseleccionarda sa d asg 2
mensajes SMS a | os n¥mer @isnaddse sih eatiliz@rflos senvicias alél e ¢
Servidor.

T La funci-n %¥nica del autodiagn-stico permite co
de funcionamiento del dispositivo como cada una de las Unidades conectadas.

i Registro de Even t os de p®rdida/recuperaci-n de |Idienfdzdad
telem8tica CAN j1939/ S6

1 Posibilidad de ajuste a distancia, resellado y control de funcionamiento mediante
indicacion es SMS o directamente desde el PC a distancia mediante el Software de
servicio.

T Una conexi - -n simple y ¢ EORUSamedante unulestor SiMddntacto
CANCrocodile .

T Funcionamiento aut - nomo desde l a fuente de al i
ausencia de la red de a bordo.

T Soporte ty@ument @ c i dercalidad.

T Correspondencia a | os est8ndares europeos Yy | ocs
'!Para |l os modelos con | a interfaz inal 8mbrica S7
2Para | os model os que soportan | aFi.transmisi-n de daf

3 Para CANUp 27 Genset.

4 Para CANUp 27 Pro.

SExcepto |l os model os que soportan 4dFia transmisi-n de
6 Para CANUp 27 Pro LTE.
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Las capacidades funcionales de los modelos CANUp 27 se aseguran gracias al trabajo
coordinado de los conjuntos de los Modulos funcionales _ correspondientes (verel Cat 81 og
de 1l os M-dulos funcionales de las unidades intelige
Los modelos CANUp 27 pueden estar presentados por los conjuntos siguientes de Modulos
funcionales :
1) CANUp 27 Standard esunconunto no especializado con |l a func
permite :
- realizar el tratamiento de datos ( SPN) delas Unidades de |l a I nterfaz telen
CAN j1939/S6;
-convertir las sefales anal -gicas de | 0os sensor es
SPN (protocolo j1939/S6);
- generar y transmitir los Informes de a bordo al Servidor /E-mail/SMS mediante la
Tecnolog2a de |l a red celular GSM 2G

2) CANUp 27 Pro es un conjunto no especializado con la funcionalidad completa que
permite:

- realizar el tratamiento de datos (SPN )de | as Unidades de |l a Interf
CAN j1939/S6;

-realizar rastreo y an8lisis de | os datos del bus
de | a maqui natSOBUSagektobhsgendo autom8ticamente | c
estos datos;

-recibir datos desde | os sensorCamlBLEhal 8§mbri cos a
(trav®sTaendlaoy2a S7

-convertir las sefales anal -gicas de | 0os sensor es
SPN (protocolo j1939/S6);

- generar y transmitir los Informes de a bordo _ al Servidor/E -mail/SMS mediante la
tecnolog2?2a de |l a red celular LTE (GSM 2G/ 3G/ 4G) ;
- generar y transmitir los Informes de a bordo al Servidor a trav®s de Idelat ecn
red | ocal i naFi(3E@Bg02.1d b/g/iVi).

3) CANUp 27 Genset esunconjunto especializado para el monitore

explotaci - -n de g e ncenrlaafuhconaticad quieé permiee]

- realizar el tratamiento de datos (SPN )de | as Unidades de |l a I nterf
CAN j1939/S6;

-realizar el escaneo y an8lisis de datos del bus
autom8ticamente | os SPN telem8ticos;

-l eer 1 os datos de | os disposit i-485 &r @ocdloeModbusr e s v 2
RTU) y convertirlos en SPN (protocolo CAN j1939/S6);

-convertir las sefales anal -gicas de | 0s sensor es

SPN (protocolo CAN j1939/S6);
-generar aut om§t iEweratasesnlos&PN seleccionados cambian de acuerdo a

los criterios indicados

- gestionar a distancia el controlador del Generadorvida®selinterfaz
RS-485 (protocolo Modbus RTU) de acuer do ragistioa i ns
Modbus, transmetida desde el Servidor AVL o v2a

- crear y transmitir los Informes de a bordo al Servidor /E-mai | / SMS con | a uti

|l a tecnolog?2?a de una red celular GSM.
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La denomi naci -omal de GANUp2Y pdra realizar un pedido se forma de acuerdo con
el dibujo 2.

*  Es obligatorio indicar | a ®esignaci - -n
* La desi g@sedndican’sni camepaea el est8ndar LTE.

Dibujp2 8 Denominaci -n convenci on atealizheun@diddUp 27 par

Ejemplos de describir el modelo de CANUp 27 al realizar el pedido

¢CANUp 27 Genset 2G telematics gatewayeée
| a

(montaje especial para los Generadores ast®&smredar de transmisi - -n

¢CANUp 27 Standard 2G telematics gatewayé
(funcionalidad b8sica, conjunto no especializado, e

¢CANUp 27 -Prot&Miematics gatewaye
(funcionalidad completa, conjunto no especda@dWizFR).do,

¢cCANUp 2B7IPTB E telematics gatewaye
(funcionalidad completa, conjunto no especializado, con |l a Tecnolog2za S7,
est8ndar de |l a transmiseginndEMBA)Yos LTE,

¢CANUp 2B7IPTH A telematics gatewaye

(funcionalidad completa, conjunto no especializado, con |l a Tecnolog2a S7,
est8§ndar de |l a transmiegi nndEMBAt oAm®TE¢ca Latina, /
Norte (en parte), Nueva Zelandia).

¢CANUp 2B7IPTEH G telematics gatewaye
(funcional idad completa, conjunto no especializado, con |la Tecnolog2a S7,
est8ndar de | a transmveish-degdabak phd@aER todos | os

¢CANUpGenget LTE E telematics gatewaye
(montaje especi al para | pseStehrdadadasmiadi ®nelde dat os
regi -n EMEA).

¢cCANUpGenget LTE A telematics gatewayé
(montaje especial para | os Generadores di ®sel, est§n
regi-n EMEA, Am®rica Latina, Australia, Am®r)ica del

¢cCANUpGenget LTE G telematics gatewayé

(montaje especi al para | os Generadores di ®sel, est §n
versi-n global parpa todos | os pa2ses
CANUp 27 telematics gateways. Manual de instrucciones .Ver si7.din
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I ntroducci - n

Para el ajuste al 8mbrico de CANUp 27 a trav®avicide u
S6SK (se adquiere aparte) vy el software de servicio ¢
puede ser descargada en el sitio web https://jv _-technoton.com/ , en el apartado

Software/Firmware ).

é AaATENCI ODNFr ant e | a e x gCANUp A7c esnetesarie cumplir rigurosamente
las recomendaciones del Fabricante, indicadas en el Manual de instr ucciones presente.

El fabricante garantiza la correspondencia de CANUp 27 a los requerimientos de las normas
jur2zdicas t®cnicas a condici-n de obedecer | as regl
como las instrucciones del uso expuestas en el Manual presente.

AATENCI EN! fabricante conserva el derecho a cam
de CANUp 27 sin | a coordinaci-n previa con el
cambios al empeoramiento de la calidad del producto.

CANUp 27 telematics gateways. Manual de instrucciones . Ver siz.in
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I ntroducci - n

Funcionalidad de  CANUp 27 :

1) Registro de Eventos 0 sea cambios bruscos de Par § me timportantes para el objeto
controlado, por ejemplo

1 llenados/vaciados de combustible;

T excesos de velocidad, |l os de revoluciones de,l I
duraci-n de I a conducci-n sin interrupciones;

T conexi-n/desconexi-n de | os equipos del objeto;

T p®rdidal/recuperaci-n de Unijibaxses; en |l a inerfaz (

i cargas/descargas, excesos de la carga por eje , embrague/desembrague del remolque

2) Generaci -n de I nborsneeas | a recepci -n de i nformac
procesamiento posterior en el Servidor .

T I os cambi os de |l os Par 8metros de f u registam a mi
constantemente en | a memoria de acceso aleatoric

1 el contenido de datos se ajusta con flexibilidad por el usuario 0 hay m8§ s10800
opciones de Par 8metros;

T posibilidad de | a generaci - n ver sBverntd, cod el cambionf or
de | os Par8&8metros de movimiento (cruce del trecl
direcci - -n del movi miento, etc.);

T se registran | os cambios m2nimos de | os Par §met
(revolucionesdelmo tor, tensi-n de |l a red de a bor,do, ve

1T creaci -Inforneke tomando en cuenta el crecimiento de los Contadores durante
ciertos huecos de tiempo 1

1 Monitoreo d e | funcionamiento del ,meg®wn de$ BRadaciBdoge v i 0
desde el bus CAN incorporado  ©;

T control interior por l a puerta de enlace del t
geogr 8ficas';indicadas

M detecci-n de modos de estacionamiento y movi mie
movimiento del Veh2ctlomando en cuent a | as indicacio
incorporado ?;

T env?2 e-mail delosarchivos KML con los tracks del desplazamiento del Veh2 ¢ul o

3) Registro de Informes , 0O Sea acumulhfanes - y su greparamiento para la
transmisi-n .al Servidor

1 cada Informe se registra en la memoria interna de la Unidad seg¥n | a hora de

T se determina | a secuelnncfioar nikeesl ad nvSeor vaedor : |l os
al ar ma, accidente de tr&fico) van en primer il ug
en el segundo;

1 almacenamiento de los Informes en caso de imposibilidad de transmitirlos (ausencia de
cobertur a) enlspimeearopoftuaidad (al volver la cobertura) ;

T ajuste flexible de | alnformesnemr s$i dhcas dlos momen:
(modo ¢Temporizador -alarma &)¢;

T posibilidad de desconexi -Informreke pdora-mair a3IMSman & itiempo d e
gue no es c- modo pmada ¢Nolmolesmru@al.i o

4) Control de calidad de la red de a bordo , o sea diagn-stico a dista
de Ila red de a bordo, detecci.n y prevenci-n de | as

1 monitoreo del nivel actual de tensi - n;

1 aviso en caso de fallas de la red de a bordo;

1 registro del tiempo de funcionamiento del Ve h?2 cdeddela red de a bordo , desde la
b at eydese el generador ;

T contro de | a superaci-n del tiempo tolerable de fun
mecanismo de arranque  °.

CANUp 27 telematics gateways. Manual de instrucciones . Ver siz.in

E Technot26n, 20 18



I ntroducci - n

5) El Aut odi aderas safdnas interiores de la Unidad ahorra tiempo al localizar las
fallas del equipamiento de a bordo que surgen.
1 se reflejan las fallas actuales (activas) de la puerta de enlace;

T al macenamiento en | a memoria aleatoria no vol 8t
enlace;

T sereflean las f all as actuales (activas) del equi pami
interface CAN j1939/S6  ¢;

T al macenamiento en | a memor i a al eatori a no vV 0

equipamiento conectado .
6) Reloj de a bordo

9 regista la hora del surgimiento de los Ev entos, hasta en caso de aus
Sistema Gl obal de Navegaci;-n por Sat®lite (GNSS)
T permite a |l a puerta de enlace funcionar en auser
|l os satGRS$S. t es
7y Control de Il ocalizaci - -n
T detecci-n de |l as coordinadas actuales, velocidac
T formaci -n deradaldasge@meraci -n de informes (c8lcu
puntos de |l a ruta, detecci-n del cambio del 8ngu
8 Acumul aci -n de | as sefales anal -gicas
T procesamiento de | as sefales desdei lnsdeensberete
alinearizaci-n de |l as sefal es, composici-n de |
f2sicas (es decir ajuste a |l as wunidades de medi
ejemplo, V/Hz se representa como mm/I/t);
1 lecturayvisual i zaci -n de | os valores de | as sefales de
la puerta de enlace;
T c8lculo de |l os impulsos de entrada para | a entrae
T digitalizaci-n de | as sefales acoadpoglienteaas en | os

99 Los Event os es guetttas del cansbi de los Par 8 me tindicados que se crean
autom8ticamente por eHvenweinictaly final sedenctomados e I.

10) Recepciden dat os i na41 8 mbtrriacva® s del canal BLE de
inal 8mbricas (sensores deaURE S7e/IDUE-E 2 Bio mddidaes delflijoede
combustible DEM S7 / DEM Marine S7 , sensores de carga por eje  GNOM DP S7 / GNOM DDE

S7, sensores de temperatura y humedad ADM31)

11) Gesti - -n aa dizsd ahai interfaz 2CdelNequjpdriest® AdRidnal

conectado con | a ayuda del mensaj 6PREBeSMS sti - n vza |
12) Lectura de |l os registros del protocol o -M8dbalss RT
bl ogues el ectr - ni comsveaxstierni adreed oys cdatos | e2dos en S
13) Creaci-n de SBvenltooss Par8metros (SPN) indicados ¢

condiciones indicadas.

14) Contr ol remoto v2a -485 (protocble Modaug RTR)S 5 con la ayuda de la
unidad electr-nica externa (controlador del gener ad
uno o dos registros Modbus RTU v2a un comando desd
n¥Ymer os telef- -nicos de confianza.

15) Detecci-n autom8ti ca diadosly ecambiodde da/ imdactividad del

combustible de acuerdo a las indicaciones de hasta 8 unidades de sensores de nivel

al 8§mbricos/ i nDUT-EMDUTiEC2ZB®?conectados simult8&8neamente.
16) Conexi -n a distancia a | a wunidad intel i(seesoresele y u
nivel d e combustible DUT-E CAN/DUT -E2BioCAN, f | uj - DEMtCAM 5DEM Marine CAN _/

DEM Industrial CAN) mediante un comando del Servidor UNUM IIOT Platform  con la ayuda

del software de servicio correspondientes 5.
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17) Lectura autom8tica de Il os regi st r (hasta B0p dob das RT
vi sualizaci-n de |l os valores iniciales de registros
de cargar los ajustes de los slots de registros desde el archivo del perfil 5.

18) Registro de comandos de control remoto enviados desde el  Servidor UNUM IIOT
Platform ©.

1 Para CANUp 27 Pro.

2 Para CANUp 27 Pro LTE.

SPara |l os modelos que soportan | aFi.transmisi-n de dat
“Para | os modelos con |l a interfaz inal 8mbrica S7

5 Para CANUp 27 Genset.

6 Para CANUp 27 Pro / Genset.

CANUp 27 telematics gateways. Manual de instrucciones . Ver siz.in
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I nformaci -n gener al y cadmbDaect gmaap |- ma apriicifiadelifuncidosamiento
11 nfor maci n gener al y caracter?
gnac.i n, aplicaci n, principio
'Jest§ destinado a (3yer el dibujo
T recepci-n y tratamient tnidddes hosr da®dsdcdoll BHS a
T recepci n de datos desde el bus CAN (SAE j1939)
enSPN't el em8ti cos;
f recepci-n inal 8mbr i c(@GN) ee ldsoUnidaces nas atjreasv ® T ed e oll 87§;2 a
T conver si n de I as sefales anal - gicas de Il os
digitales (  SPN);
T recepci-n de sefales desde l;os sat®l ites de nave:q
1T generaci n yinfoemresyde abodie@ al Servidor de servicios;tel em8ti
1 env?2olInfdmes sobre los Eventos directamente al us wuario por correo el ec
mediante SMS sin utilizar los servicios del Servidor 8,
1 lecturadereg i stros del protocol o Modb u-485 HReTllds dispdsdivod a i ¥
exteriores y conversi-n deé¢; los datos |l e2dos en S
T gesti n a distanciaodexter dos po$ a48d (arotocofotMedbdsa z R
RTU) con |l a ayuda de la instrucii n especial v2;
T creaci n autom8tica de Eventos si SPN cambi a* de
!Pni camente para CANUp 27 Pro / Genset
2Es relevante para | os modelos con la interfaz inal
SExcepto |l os model os que soportan dFia transmisi n de
“DPni cament EANP@27 Benset.
Control de los parametros de funcionamiento
de maquinas complejas mediante CAN, ISOBUS, Modbus RTU
y sensores adicionales del sistema telematico
Tecnologias r;
lloT Platform Eantrol delmotonii
mmm  Generador de Informes rréor;tgr::: 8 ur‘jcwﬁngmlen[o
G fsedieseinle v wialon e s
seguin los datos del bus CAN
Red de a bordo Control de carga por eje
(z: O e e erto ]\ /(dq ?eﬂzzﬁgi%‘;ﬁ:;;z;g:tssrE'Ej
de la red de a bordo «Sobrecarga del eje”
Autodiagndstico Colector de sefales
Bl e -
ol funcionamiento, control ] de }a sen‘al anaslgﬁmafmscreta
de fallas en los valores
( GSM Cgr!'l’unicadoll'
@ cessoronass @) 5 envidor, por correo
\ electrénico o sms
( Reloj de a I::rello I
Generacion de las sefiales
exactas de la hora sin @Ql)) Comunicador Wi-Fi
\ conexion a satélites
Dibujo 36 Destinaci n del uni dad CANUp2A8ti ca inte
CANUp 27 telematics gateways. Manual de instrucciones . Ver siz.in
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Creas de aplicaci - -n y principio de funci onamient c
inteligentes en dependencia de su configuraci-n:
1) Configuraciones no especializadas 0 CANUp 27 Standard / Pro se utiliz an como

parte de Si st emas t e IpaanBoniforeas 40 000+ indicadores de funcionamiento de
cualguier Maquinaria compleja  de acuerdo a cierto tipo de maquinaria y fuentes de datos

(sensores est8ndares y adicioanles, buses CAN, I SOB
CANUp 27 instalado en el Objeto de monitoreo recibe los datos ( SPN) vz2dekaol og?a
desdelas Unidades y convierte | as sef alsessethe ogeaelsi dhanade gi c o
datos digitales de la  Base de datos S6  (ver el dibujo 4 a).

La unidad inteligente con funcionalidad ampliada (1l os modelos CANUp 2
capaz de |l eer aut om8ti cament @ANI0oISOBWSY s erse ca Pti § n d aar eis!
telem8tica y de diagn-stico, filtrar todos | os dato
La presencia del m- dul o BLE integrado per mi t-lreabir CA
simult8neamente | odedabbegtveesadbél ahasta 10 Uni dades
sensores de nivel de combustible DUT-E S7 / DUT-E 2Bio S7, fluj- metros de c¢ oml

DFEM S7 / DEM Marine S7 , sensores de carga por eje GNOM S7, sensores de temperatura y
humedad ADM31 (ver el dibujo 4 b)

N
~~
[ ]

Red cableada unificada de equipos a bordo para
la recopilacién e integracion de datos en el Sistema telematico

Sefial discreta . B L.
Conexién sencilla de sensores adicionales
Integracion del equipo a bordo original

/'f(
) DFM CAN © Sefial analogica
‘ ﬁ Botén de panico ) Interfaz y sistema de cableado unificados

" l Alimentacion eléctrica y configuracion desde un solo punto
CAN (SAE j1939) ED}' m Instalacion rapida
F— [~ GNOM

Z . e e s .
/ \ — DDE / Menores requisitos de cualificacion para los instaladores
\ [Ecas| [aBs/asr]  FMms crocodile EIREET

\f

\

La tecnologia S6 permite integrar en la red Unica dhasta 200+ dispositivos:

= 16x sensores de nivel de combustible DUT-E CAN / DUT-E 2Bio CAN

® 16x flujometros de combustible DFM CAN / DFM MarineCAN o 8xDFM Industrial CAN
= Lectores sin contacto y conversores de datos del bus CAN

= Displays CAN para la visualizacién de datos

a) funcionamiento v2a | aTecnolog?2a S6

CANUp 27 telematics gateways. Manual de instrucciones . Ver siz.in
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N o
= ) —
P 'wl Recopilacién inaldmbrica de datos desde los
/,- 8 \ ea ’ sensores auténomos en un Sistema telematico
/ | =
/ CANUp 27 ‘I Smartphone

B nstalacion rapida y simple de sensores

[ B Resistencia elevada contra lesiones
—
—
Los datos se transmiten simultaneamente a CANUp 27,
smartphones, displays y otros receptores sin necesidad de
* conectarlos (modo «radio BLE»)
DUT-ES7
P Hasta 10 sensores inalambricos pueden ser conectados simultaneamente a CANUp 27

® & @ '

0 ¢
[

La Tecnologia S7 (BLE) permite recibir los datos desde:

® Los sensores de nivel de combustible DUT-E S7 y DUT-E 2Bio S7
= Flujdmetros de combustible DFM S7 y DFM Marine S7
m Sensores de carga por eje GNOM S7 DDE y GNOM S7 DP

m Distancia de transmision de datos via BLE es de hasta 100 m

b) funcionamiento v2a | aTecnolog2a S7

El diagnéstico continuo del estado del
Sistema telematico disminuye los gastos
en soporte técnico

= CANUp 27 controla la calidad de su trabajo y
funcionalidad de todos los dispositivos conectados

= Conserva la informacion sobre las fallas y
controla la fiabilidad de datos

c) autodiagn- sti co BEguipdnieatg de-abordb ¢ occondctatio

Dibujo 46 Ej empl os de wutilizaci-n de CANUp

27 fc
del Sistema tel ¥gemB2dwcloo en wun

CANUp 27 localizael Objeto m- vi |l , determina su velocidad y direc
| as s ef alGNSS. Dd eacuerdo a los ajustes de usuario la unidad inteligente crea los
Informes de a bordo (hasta 32) para transmitirlos al Servidor t el em8ti co. Cada
contiene hasta 10 indicadores de funcionamiento del Objeto, seleccionados por el usuario de la
BasededatosS6 de Par 8metros estandarti zados.
CANUp 27 <c¢rea, (¢ uoalnfdrmes tantceporitemporizador como al ocurrir el Evento ,

lo ge excluye el riesgo de perder datos importantes. Un cambio brusco del valor de un
indicador operativo del Objeto es considerado por la unidad inteligente como un

grado de detalle de los datos almacenados en el Servidor.

Evento (por
ejempl o, vaciado de combustibl e, pico de voltaje

cambiode Par § metsrrosxfect sa con frecuencia alta (0.1é1

0
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I nformaci -n gener al y

cadmaect gmZaaph |- ma amiici@iadelifuncdosamiento

de | a unidad inteld
Monitoreo operativo  y An81 i si s

A base de los Informes de a bordo
permite al usuario realizar el
Objetos (ver dibujos 5y7) .

gent e
pled iricienamiento de

el softw

La notificaci-n de | os wusuarios sobre | os Eventos
pasar por el Servidor ) permite reaccionar operativamente a los cambios en el funcionamiento
de |l a maquinaria wutilizanmdtoenlionsi em®®oodo®cndeo mapr eve

posi bles aver2as.

RECOMENDACIONES:
1) Para controlar la ruta de movimiento y consumo de combustible del

veh?c(enl o

caso de utilizar CANUp 27 Genset CANUp 27 Standard / Pro) se puede utilizar el

Servicio telemfORKD (veDRIFdocymento ¢Servico telem8§ti
Alnstrucciones).del usuari oe
2) Para monitorearlos 300+ i ndi cadores operativos de | os gr
(en caso de utilizar CANUp 27 Gens ety vz a el navegador del PC o 1
m- v isdinsta autlizarelnuevo Ser vi ci o tel em8t i cespecidlixdddlveGe n s
eldocumento ¢Servicio telem8tico UNUM Genset ¢cF).ot a
» e .1 Fuel report
> K"ﬂ‘k - Q\nlnius :b?::tt (1.:.,2&; up27 S:znda't [SuzukiXs0)
Wi o Gdonsk Bay E V:‘. Report geneation time 11.08.2017 13:41:44
i ol °'°I Time interval starts 31.07.2017 00:00:00
‘Gdary ’ g e — Time interval ends 06.08.2017 23:59:59
_ ibiag E Sva Milage 442 km
. Py Movement time 9:58:49
Olsztyn p \ Fuel consumption of engine/CAN 39.11 It
e //ﬁ Erogno Average consumption of engine /CAN 2.76 I/100 km
(s T = - Fual consumption of engine/DFM ol
e g” Average hourly consumption of engine/DFM 0 It/h
igehez ,_"_ ‘ Blalystok fn Average fuel consumption of engine/DFM 0 /100 km
o= Torun Biafystok ' Fuel consumption of engine/DUT 30.85 It
o o2 Z | Average fuel consumption of engine/DUT | 6.31 1t/100 km
L Consumed 70k
k s | Awg consumption 15.67 It/100 km
Initial fuel lavel 17.85 Ik
Final fual level 24,80 It
Engine hours 10:17:18
nitial engine hours 0:29:25
F0ATALIEIIL 183 nem —  Engine hours in motion 2:53:48
H¥ Q6 #3 @ E A [ B 2 %= avgengine revs 1318
Max engine revs 5208
Consumed by rates ol
- — wg consumption by rates 0 17100 km
a ['\’\/\/‘/\, o \f/\.M/“'_"m :otgallillad prion b ret ;7‘510 It
® H Difference 7801
otal fillings
S / “ Io:alluelsgtnlen §|-.
g } Total thefts 0
E‘; 2 a
Y |
I ~—" an "3!
i Fuel volume Graph (DUT-E CAN_1)+Speed
— Fuel volume
¢ 2017-07-21 080000 2017-07-31 nn-an¥n X 2017-07-31 00000 ¢ Speed, km'h
Dibujo5 8 Ej empl o de un I nforme Anal 2tico de ORF 4, g
de a bordo de CANUp 27
2) Las configuraciones especializadas 0 CANUp 27 Genset se utilizan para el monitoreo
del funcionamiento de | os grupos electr-genos di ®se
La presencia de la interfaz CAN j1939/S6 permite a CANUp 27 Genset recibir los datos de los
fluj metr os de DEM GANu/ sXFM bariee CAN (hasta 16 unidades) y sensores de
nivel de combustible DUT-ECAN/ DUT-E2Bio ( hast a 16 uni dlaedcenso)l over2aa | a6
A trav®s del | e ct@ANCraeddile  coneaiadaaa la interfaz CAN (SAE j1939) Ia
uni dad inteligente reci be |l os dat®esnedeldob yfitran@®a B |
aut om8t i ¢ a mBhANtneceshrioss(ver el dibujo 6 a).
En caso de necesidad es posible enviar autom8ti came
del grupo el ectr-denectta®esmret e al usuario (sin pasar ¢p
electr-nico (hastamad Idi roeviaommesnsBaj es SMS (hasta 3
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CANUp 27 Genset es capaz de leer los datos de hasta 50 unidades de registros Modbus RTU

del controlador del grupo electr-geno di ®sel y conv
crear l os I nfor mes. Adem8s | a unidad inteligente p
Modbus RTU indicados con | &ware desaricib dedos ealoreminiciales de | sof
los registros y valores de los SPN de salida convertidos.

CANUp 27 Genset per mite | a gesti-n a distancia del contro
(realizarelajuste, conexi -n/ desconexi -n, puest aeradibuje r 6ob). tPaa f al
eso es necesari o conectar l a wunidad inteligente a
interfazRS -485 y enviar el comando de | a grabaci - n iedte | r
vZa SMS desde cualquier n¥mero de tel ®fono de confi
de pul sar |l os botones del panel de control del de
AEngine Starto/AEngine Stopod) . AdemS§s entrgh pasai lda | e

grabaci - -n del regi stro Modbus RTU desde el servicio
del canal TCP/IP. Los formatos de mensajes SMS -yGPRS-de este comando son

informaci -n detallada sobre elrotadbrek dembdbe de ulpca

di ®s el est §&§ di sipstucciones de ajeste del CANNUp y DATACOM/COMAP ).

Monitoreo remoto y analisis del rendimiento de Generadores diésel

v e r
-
Servicio telematico Uquw
UNUM Genset GENSET —_ O e o
~ ‘ E—
| ~
| GSM m
Informes | 2G/LTE ‘
I N
| —J
Sensor de nivel de combustible |
DUT-E CAN en el tanque principal Unidad telemdtica inteligente ——
CANUp 27 Genset
— OR e Controlador |o3o |:] — A
del generador | ° PC/Dispositiva movil del usuario
000000000
Medidor de fluj !
edidor de flujo
de combustible M RS-485 (Modbus RTU)
DFM CAN ‘
(hasta 16 unidades)

T . . a.: N
[&g\ CAN-bus (j1939) ? it (el it @ ) = '

Sensor de nivel de combustible TECHNOTL

E

Lector sin contacto
CANCrocodile DUT-E CAN (hasta 16 unidades)

a) monitoreo del funcio namientodel grupo el ectr-geno di ®sel

§3 |63 o
E E U\I_UVI
hasta 3 nimeros de teléfono EE! M, ?g‘s GAEN:'ET
-fflslafesMS Qo“‘a“do.(i"' Servicio telemti Panel de control del generador diésel
g . ervicio telematico
VG
P
Unidad telematica inteligente
CANUp 27 Genset
al conector SENS T al puerto RS-485
Comando «Grabacion del registro Modbus RTU»
b) gesti-n a distancdiea dgerlu pcoo netlreocltard-ogreno di G
Dibujo 68 Ej empl os de 8reas de wutilizaci- -n de CA
CANUp 27 telematics gateways. Manual de instrucciones . Ver siz.in

E Technot26n, 20 25


https://docs.jv-technoton.com/esp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=canup_esp

I nfor maci y

cadmDaecti gmzagp |- ma apiicifiadelifuncosamiento

Chamber Working Mads.

Optimal

134 Oparating time on actual fusl volume, hour

7.88

Engn TotAver, Fuel Rate, L/h
=

Engn Tat Aver. Fuel Rate, Lih

High Res.Total Fuel Used), L

0 188
g ® 21599.75
w - 186
. High RexTotal Pl Used
184
0 @ 152430 1525 SAZ101 152630 152700 152730 High e Torai Fusl Used 50,1
SPH: 521024 Fue! Tank Volume
:
[ep— pim—p—
o "M 4w 1
w 150 9 14784 High Ros T Fusl Lsed. 28,1
" 50 1 i
s
= L] Engine fuel rate, L/
s
o - d man e R vew sewm sew 18.65

Engine Fuel Temp, DUT €

Engine Fuel Temp, DFM C

Flawmet Hours Of Operat., hour

Flowmet.Hours OF Operat

0.74

31 775

Flawmat Hours OF Operat., haur

4.01

sobr d ¢

del

consumo
el ectr

nfor maci n
del motor

a i
ent o

con |
onami

a) Panel de control
de funci

Custom v imterval O 14

Manth v Last 3 Months Craats raport Sawe raport

Report Electrical data / 401 Power / Voltage

Perioe 15 May 2024 66:0- 16 May 2024 18:34 Report was crested 16 May 2024 1534

a Ssset PR 1103A DATAKOM 0500 Resarve biock Crearan by Damo Usar

134 Total kW Hours Expart, ki 8600 DIFF 134 Totad kW Hours Export, ki 153000

134 Total Real Power, kwatt &15 avonz 111 Flowmet Hours Of Dparat., haur 1010 o
" 134 Total Real Power, kiiatt m0m wax 134 L10A) AC AMS Current. A 45 ez
e 156 L10A) AC AMS Current, & 13000 1A 3¢ L2{8) AC AMS Curren, & 2205 manz

134 L218) AC RMS Current, A 14300 1A 134 L3C) AC RMS Current, A 080 wvahz

134 LK) AC RMS Current, & 51,00 Max 134 Overall Power Factor, 100 124X

132 Atermator Speed, RPM 187824 AGHZ 134 Overall Paveer Factor, 1,00 AVGKZ

130 Aiarmator Spesd, RPM 163000 1ax 130 Average AC Froquancy, Hz sa0m 12

124 verape AC Froquency, Hz 897 avanz
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| osgrupoar 8 me
per2odo d

acoah2ktacionf or maci
ectr-geno di ®sel

b))l nf or me
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n
dur ant e

ndi
de |

de
d

cadores
os datos

de | os i
a base

suali zaci n
UNUM Genset

Vi
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Dibuo 76 Ej empl os de
tel em8t.i
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Tabla 1 8 Equipamiento t el em8ti co que puede ser c ona CANHE2G PmiSmu |

Nombre del equipamiento Ca_nndad ’ Nota
unidades
Medidor es de flujo de combustible Conexi - n a t rTaevc@nso | ®Bg 2l aa
DFM CAN / DEM Marine CAN_/ (alconector S6) con combinaci -n cual qui
DFEM Industrial CAN _* fluj - metros
16 Conexi-n inal 8§mbr i cle can otl S&gP®&s d ¢
Medidor es de flujo de combustible La cantidad total de | os (¥“nliwja nme¢
DEM S7 / DEM Marine S7 con lainterface  CAN j1939/S6) e i n a |l §swbnedtados
no es m&6unidagles .
Sensor es de nivel de combustible Sg rr]ng |X :1 ;1 2 i ? n t E: Sr;o(k?asioa d?eg $e:asgres;eenisv? ggh °
DUT-E CAN / DUT-E 2Bio CAN / DUT-E GSM .
combustible .
16 Conexi-n inal 8mbrica a trav®s d¢
Sensor es de nivel de combustible La cantidad total de |l 0os sensor ¢
DUT-E S7 / DUT-E 2Bio S7 con |l a interface CAN j1939/S6) ¢
no es m8&6 unidagles.
. Conexi-n a trav®s de | a Tecnol o¢
Sensore de carga por eje (alconector S6)con cual quier combinac i
GNOM DP CAN .
sensores de carga por eje
Conexi-n inal 8mbrica a trav®s d¢
4 -
. Lacantidadto t al de sensores de carga
SETSEES EDEELE [Feh G (%nicamente con interface CAN |
GNOM DDE S7 / DUT-E DP S7
conectados no debe superar las
4 unidades.
I nterfaz i nMalke &Radioboa CAN 1
con Marker S7 _ etiquetas de activos
CAN j1939/S6 Display  MasterCAN Display 35 2
Conversor de datos MasterCAN CC 2
Conversor de datos  MasterCAN V_-Gate 2
Conversor de datos  MasterCAN CAN 2RS 1
Conversor de datos  MasterCAN RS2CAN 1
Conversor de datos  MasterCAN P2CAN 1
j1939 i/o module  MasterCAN DAC15 2
j1939 i/o module  MasterCAN DAC2113 2
Conver sor 8%Radiobdk &AN con los
sensores de nivel de combustible DUT -ES7/
DUT-E 2Bio S7 y (0) medidores de flujo de 1
combustible DFM S7 / DEM Marine S7
(hasta 10 unidades)
Conversor GNOMsSE Raalibbox CAN
con |l os sensores inal 8§mi 1
eje GNOM DP S7 / GNOM DDE S7
(hasta 10 unidades)
Conversor GNOMSSZ Raaibbox CAN
con | os sensores inal §8mt 1
eje GNOM DP S7 / GNOM DDE S7
(hasta 10 unidades )
Lector -conversor sin contacto 1
FMSCrocodile CCAN
Lectores sin contacto 1 Conexi-n alCANgnector
CANCrocodile / CANCrocoLITE funcionamiento en el modo sniffer.
Sensores de carga por eje 1 Conexi-n al SENBnector
GNOM DDE / GNOM DP Se permite conectar al mismo tiempo:
Sensores de nivel de combustible DUT-E AF 1 - 1 sensor con salida de frecuencia, . )
-1 sensor con salida anal -gica.
ERTHEIES El5 FE PRI b LE Sl 4 Conexi-n inal 8mbrica a trav®s d¢
ADM31
Bot-n de al ar ma 1 Conexi -n al SENS.nector
La cantida m8xima permetida de Unidades inal 8mbricas de cual
a trav®s de |l a Tecnolog?2a S7 son 10 unidades.
*Hasta 8 unidades de fluj - metros DFM Industrial CAN pueden ser
la Tecnolog2a S6.
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1.2 Aspecto exterior y empaquetado

4
3
7 a = \c,,;c:s A
- . Ll 29 749
Spedification Nacnopr oo
T i ¥ > = 7 f
B & or-comi il ay I 1 ] ]
T L L]
7b 7c 7d
1 Online telematics gateway CANUp 27 T 1 unidad ;
2 Barreta de plomado i 1 unidad ;
3 Certificado con | a hoja de aj iidunmdad;de f 8br i
4 Cable CANUp 27 T 1 unidad ;
5 Cable S6 i 1 unidad ;
6* Cable CAN 4 pin T 1 unidad ;
7 Kit de montaje 1 ud. contenido
a) fusible (2 A) con portador - 1 unidad ;
b) tornillo autoroscante  3x6 - 2 unidades ;
c) tornillo autoroscante  4,2x25 - 2 unidades ;
d) tornillo M4x25 - 2 unidades ;
e) arandel a de6Hpresi  -n - 2 unidades ;
f) arandela 4 - 4 unidades ;
g) hembrade tornillo M4 - 2 unidades .

Dibujo 8 & Paquete de suministrode  CANUp 27

*Se suministra Yn CANUME nProd Ggnsetr a
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1.3 Estructura de CANUp 27

1 icaja de |l a unidad inteligente dentro de | a cual
receptor GNSS, m- dBLE'psoportedelatarietaSIM 2, m- d@83SWM2y bat;er 2 a

2 Tafianzadores; de fijaci-n

3 1 elslot Micro -SIM para |l a instalaci-n -&®M?%una tarjeta Micr

4 7 conector S6 eslainterface CANj1939 /S6 par a | a contpidadesma de av ®s
dela Tecnol $g2ad i ment aci - exterior

5 i conector CAN &6 i nterface CAN 2.0B para |l a conexi -n al k
al bus 1SOBUS #;

6 1 conector SENS & interfaz RS-485 (Modbus RTU) °y entr ada @mala- diacaone:

de | a ardlalgical/lde frecuencig/de i mpulso/discret
7 1 elindicador LEDverde PWR para el control ;de alimentaci - -n
8 i elindicador LEDrojo SRV para controlar que el contacto del
y se realiza |l a transmisi-n de datos al PC (en c
9 1 elindicador LED amarillo  GNSS para el control del funcionamiento del receptor GPS ;
10 i elindicador LED azul LINK para el control del estado del modem GSM
yelde | a conex(pamaGPRS model os con el soporte de
seg¥%n el €6 tL§m )d para el control  del estado del modem  Wi-Fiy | a conexi
alnternet (para | os model os con el soporteg2deRyia tran

Dibujo 9 & Estructurade CANUp 27

'!Para |l os modelos con | aS7interfaz inal 8mbrica
2Para |l os model os con el soporte d\Ve-Fikesioosdlementos mi si - n d
est8n ausentes, Yy su bl oque el ec¢tFrincorgoradm. conti ene ur

SElI' suministro de | @ANWp A7 nseen traecail-inzadev2a el sistema d
4 Elmodelo CANUp 27 Standard tiene un conector CAN de reserva .
SPbni ¢ ameANUp 27 Genset posee lainterfaz RS-485 en el conector SENS.
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l.4Caracter2sticas t®cnicas
1.41 Caracter2sticas principales
Tabla 26 Caracter2sticasChANUpayci pal es de
Valor
Nombr e del par §
uni dad de medi CANUp 27 CANUp 27 CANUp 27 CANUp 27
Standard Pro LTE Pro Wi -Fi Genset
Canales de |l a tr Wi-Fi -
datos 26 2G/3G/AG (IEEE 80211 bigm) | 2C/3G/4G
Las bandas de frecuencias GSM ver tabla 3 ) ver tabla 3
soportadas, MHz S I
Interface inal 8m - S7 -
Interface digital ajustable CAN j1939/S6
Interf_ace digital que no puede i CAN 2.0B(SAE j1939)
ser ajustada -
Interfaz consecutiva - RS-485
Entradas f2sicas anal -/gdcuercia/discreta
Interfaz de servicio K-Line (ISO 14230)
Protocol os de ¢ oWialonlPSv.2.0 Wialon IPSv.2.0/ UNUM
Rapgo de !a tens 9645
alimentaci - -n ext
Capacidad de | a 700
Li-lon incorporada, mAh
Tiempo de funcionamiento
aut-nomo desde | 4¢8
incorporada, h
La corriente m8x
consumo con Il a t 500/250
ali mentaci - -n de
no m8§s de
La corriente mediana de
consumo con I a t 380/190
ali mentaci -n de
no m§s de
EI tiempo de pre
recibir sefales 10
despu®s de conec
ali mentaci - n, s,
La capacidad de memoria de 40 000
b %f er |, I nf or mes,
La escala de tem -40é+60
Rango de protecc P40
contra el polvo y humedad
Compatibilidad verel ap®ndi ce E
el ectromagn®tica ap@ndl
Peso,kg, no m8§s de 0,2
Dimensiones, mm, no m§s ver el dibujo 10
*  En dependencia de la temperatura del medio ambiente y |l os ajustes de | a f
Infformesde abordo  al Servidor de servicios telem8ticos (Servidor A

** Endependenciadel C- di go del(vemadelta ody.cci - n
CANUp 27 telematics gateways. Manual de instrucciones . Ver siz.in
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Tabla3 & Las bandas de frecuencias GSM soportadas por las puertas de enlace CANUp 27
Canal de Reai.-n de
Modelo transmi : Bandas de frecuencias (Bands) 9 -
apl i ca*i
de datos
Europa, Asia,
CANUp 27 EE. UU. , el
Standard 2G GSM 850/900/1800/1900 MHz a2 Am®rica
Cfrica
2G GSM 900/1800 MHz
Europa,
CANUp 27 Oriente Medio,
Pro LTEE 3G B1/B8 Cfrica
(regi-n ENM
4G B1/B3/B7/B8/B20/B28A
2G GSM 850/900/1800/1900 MHz _
CANUp 27 Amorica La
ProLTE A/ 3G B1/B2/B4/B5/B8

Australia,

Genset LTE A Nueva Zelandia

4G B1/B2/B3/B4/B5/B7/B8/B28/B40
2G GSM 850/900/1800/1900 MHz
CANUp 27
Pro LTEG / 3G B1/B2/B4/B5/B6/B8/B19 Todo el mundo
Genset LTE G
4G B1/B2/B3/B4/B5/B7/B8/B12/B13/B18/
B19/B20/B25/B26/B28/B38/B39/B40/B41
Europa, Asia,
CANUp 27 EE. UU. , el
Genset 2G 2G GSM 850/900/1800/1900 MHz la Am®ri ca
Cfrica
2G GSM 900/1800 MHz
Europa,
CANUp 27 Oriente Medio,
Genset LTE E 3G B1/B8 Cfrica
(regi-n EN
4G B1/B3/B7/B8/B20/B28A

* Los nombres comunes de las regiones. Se recomienda previamente precisar los rangos del
funcionamientodelas fr ecuenci as GSM con el operador de | a
utilizada para la unidad inteligente
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I nformaci-n general y cdrCactaerntesttistad Ba®@a®c@asati cas de |l a interfac

l4. 2 Caracter2sticas de | a inSkerface inal 8mbr
Tabla 40 Caracter2sticas de | a interface inal 8mbrica S7
Nombredel par 8met r o,
unidad de medi ci VElTs
Canal de comunicaci -n Bluetooth 4. 2
Potencia del transmisor  (Tx Power), dB +4
Sensibilidad del receptor .88
(Rx Power), dB
20
El radio m§ xi mo, me inf | (en caso de ir\5(s)talar e n cérfradbs) c u
(en caso de la instalaci-n en |

- sensores de nivel de combustible

DUT-E S7 / DUT-E 2Bio S7 (hasta 10 piezas);
- medidores de flujo de combustible

DEM S7 /| DEM Marine S7  (hasta 10 piezas) ;
Las Unidades i nal 8§ mbri cas qu(-sensores deGNOMIBDEIS? n
conectadas * (hasta 4 piezas) ;

- sensores de desplazamiento GNOM DP S7
(hasta 4 piezas) ;

- sensores de temperatura y humedad ADM31
(hasta 4 piezas)

Canti dad m8Unidades, d e

di sponi bl es para |l a ¢ol 10**
unidades
I nterval o de |l a transmi 5

FCC/CE-RED/SRRC/ TELEC
BQB
ROHS/REACH

Certificados de la compatibilidad
el ectromagn®tduwelao dBLE

* Lasecuenciadela conexi - n Urddadet a ® al § mbr CANBB27 &Pto LTE/Pro Wi -Fi
est8 di spo2itilb.l e en
La estructura y el contenido de datos de los mensajes de salidade las  Unidades
i nal 8mbr i dispeniblesentels ap ®ndF.c e

**En cual qui er c¢ oUumadesaicn alng rdker i c as
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I nformaci -n general vy carCactaecr2egt?isdd < RtstdabloRparn danstesr datos al Servidor

1.4. 3 Protocolo para transferir datos al Servidor

CANUp 27 puede transmiti r los Informes de a bordo al Servidor de servicio t el em8ti c

(ServidorAVL )a trav®s de protocolons de comunicaci - -n
T UNUM* (para | a composici-n de | os dat osvereehag ®rmsd i)mnd
1 Wialon IPSv.2.0 (el formato de los Informes informes ver elap®ndi)ce A
La sel ec@iron odewll o necesario y el ajuste personal de
de datos al Servidor se realiza mediante el Software de servicio Service CANUp ( su versi
actual est § emel sstipweb i Ithsg/jv -technoton.com/ , apartado Software/Firmware ).
*V8lido %nicamente para | os modelos CANUp 27 Pro |/
Se proporciona a los usuarios previa solicitud al servicio de soporte t®cni

por corr eo edugport@iv- -techootmn.com
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Informaci-n general vy

¢ a/rCaacr taecrt 2esrt2iscta st @a@canBicceart asi cas

de

I a

14. 4 Caracter 2sti

Las caracter?2st
Tecnol B6 k&4 prot
corresponde a sus exigencias

El ajuste dela conexi

mediante el Software de servicio
(ISO 14230) ( ver 245). L a

https://ijv__-technoton.com/ _, en

CANUp 27 puede operar con cualesquiera

cualquier SPN* par a | a

CANUp 27 puede
por demanda . Tambi ®n
transmi si n de
100; 125; 250; 500; 1000

reci

PGN de la Base de datos S6

. Se permite elegir

i nCANGjL0%/86 digital

b

pue

cas de |l a i nterGAHNKA389/36i gi t al
i cas de | a i ICANe [1938/86e calresgandem la laaj u s
ocolo de transmisi n de dat 0jE939s g
- BANUpe27 a trav®s de |GAN j19B9/36r fsa realiza
Service CANUp a t r av ®s intaffaz dé servicio K-Line
ver si n actual del software se
el apartado  Software/Firmware

d aintesface aCAN j1989/SBs adeo m&t i c amen

e |. Lawelacidad deela s n i

generaci.n de I nfor mes
bir | os

el funci onamiento en
dat os puede ser s el

kbit/s (por defecto & 250 kbhit/s ).

ecci

onada

entre

Para | a i dentGANUpQa o iotras Udidades al utilizarla T e c n ol 86ges aecesario
indicar sus di recci ones de r enddiaritenel Sofivare (eS A servicio de acuerdo a la
tabla 5.
Tabla 5 & Las direcciones de red permetidas para las Unidades S conectadas en | a |
a trav®sgeacgea ol 8g?2 a
Unidades S6 Cantidad Las direcciones de
. m8§ xi ma p red permetidas
Tipo Modelo 1 objeto (SA)
Uni dad tel em8t i c| CANUp?27 1 100
CAN j1939/S6 Display MasterCAN Display 35 2 109, 110
Medidores de flujo de DFM CAN / DFMD / 0ez240
combustible DEM Marine CAN 16 (los rangos recomendados
111é118, 151
Medidores DFEM Industrial CAN 8 1116118
. DUT-E CAN p
Sensores de nivel de J < 91¢é98,
combustible DUTE GSH 16 1016108
DUT-E 2Bio CAN
MasterCAN CC 2 122, 142
MasterCAN C232/485 2 124, 144
Conversores de datos MasterCAN V -Gate 2 125, 145
MasterCAN CAN 2RS 1 135
MasterCAN RS2CAN 1 134
MasterCAN P2CAN 1 140
Lector -conversor sin contacto FMSCrocodile CCAN 1 122
. . MasterCAN DAC15 126, 146
j1939 i/o module MasterCAN DAC2113 2 127, 147
Sensore de desplazamiento GNOM DP CAN 1 218
I nterfaz i nal 8 mb| Marker S7 Radiobox CAN 1 131
Conversor de sel9| S7Radiobox CAN 1 142
Conversor de sel9| MarkerS7 Radiobox CAN 1 148
* Para CANUp 27 Pro/Genset | a | ongitud de un SPN de texto ser$§
autom8ticamente para no .superar | os 24 bytes
Para CANUp 27 Standard SPN debe contener Ynicamente valores di
no debe superar 4 bytes .
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Informaci -n general vy calrCactaecrt?est2isdad st &a@canBitceaL asi cas de CANnopetsaalifable e digital

145 Caracter2sticas de | aCANnroeearsbnaleable di gi t al

Las caracter2sticas de |l a interfaz digital CAN aj us
CANUp 27 Pro / Genset corresponden a | a GANRE@R. iEfpromaloi - n
de |l a transmisi-n de datos corr e SAEI98e al grupo de
La unidad teheeBtgenate posee vzZa | a interfaz CAN 2.
ajuste autom8tica a cualquier velocidad de intercar

accesibles del rango: 100 ; 125; 250; 500; 1000 kbit/ s. La eece
modo sniffer

ElI contenido del PGN depende de |busdANfesnt faxdiarn cpwme c
elbus ISOBUS y puede ser muy diferente en dependencia d
fabricaci-n de.l a maquinari a
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Informaci-n general y cdCactaerntegttista s Bla® @a®it@d £ a binterfaz songk@itivda RS -485

1.4.6 Caracter?2sticas de | aRS-483 erf az consec
La interfaz ajustable RS -485 es | a interfaz de entrada de | a
CANUp 27 Genset. Sus caracter2sticas corresponden
RS-485.

CANUp 27 Genset real i zan el intercambio de | os datos vz2a
cdemandespuestae de acuerdo al protocol o Modbus RTU.
Elajuste de | os par8metros de conexi - -n de CAHNMYpercaliza Gen
medi ante el software de servicio Service vGAaNUpa (ilnat

K-Line (ISO 14230) ( ver 246). La versi-n actual del sof tware se
web https://jv _-technoton.com/ , en el apartado  Software/Firmware

Hasta 50 slots pueden ser creados mediante el software de servicio para la lectura y
conversi-n de datos v2za | a interf az urcconustede ajusteswla. Ca
lectura de uno o dos registros Modbus RTU indicados.

CANUp 27 Genset siempre es el dispositivo Master al funcionar en la red de dispositivos con la

interfaz RS -485. La unidad inteligente puede leer los datos desde cualquier regi stro
seleccionado del protocolo Modbus RTU de los dispositivos  Slave que funcionan en la misma
red.

Para CANUp 27 Genset y los dispositivos Slave que funcionan en la misma red las direcciones
de red Ynicas del rango 0é255 deben ser indicadas.

La velocida d de intercambio de datos puede ser seleccionada dentro del rango de valores
siguientes: 2400; 4800; 9600; 19200; 38400; 57600; 115200 bit/s .
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Informaci -n general y calrCacrtaecrt?esrtisctaisd &s®rcen@ccrarsé asi cas de |l as sefales de |

l4. 7Caracter2sticas de |l as sefales de | a ent
La selecci-n del tipo de sefales anal - -gicas de ent
fz2sicas de CANUp 27 se realiza mediante el softwar
actual del software se puede descardar en el sitio web https://www.jv ___ -technoton.com/ , en el

apartado Software/Firmware ).

Tabla 66 Caracter2sticas de | as sefal eGANAp27 | a entrada a

Ti po de sefal,
Medida Valor
Anal - gica, tensi-n, V 0é30
Frecuencia ** , kHz 0,001¢é10
. Uai i &3i-gnivel O
Discreta, V a"me,"t ' 6_ )
30 (nivel 1)
* Ualiment&sS nl @ tensi-n de alimentaci - n.
**  Mediante el software Ser vi ce CANUp se puede indicar el ti
¢ Cal c ul pathealcelar los impulsos de entrada ( el s ub mE @dlector 1A1F1D ,
verel Cat 8l ogo de |l os M-dulos funcionales de | as uii
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I nformaci -n general y cdrCactaert 23 Rist a ¢ Rin@ndioResda SCANUp 27

1.4. 8 Dimensiones de CANUp 27

36.5

95,00

M5

Dibujo 10 6 Lasdimensionesde CANUp 27
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Instalaci - n de CANUp 27/ | nspecci - nantesdeprocederr

21 nst al ac iCAMUpd7e

AATENCI ¢ N!
1) Dur ante | a i n s CANUp a7 hacerfaltadobddecer a las reglas de seguridad

previstas para | as obrasutdm: vielpas agi tmadetores
A reglas de seguridad que existen en la empresa.
2) Antes de proceder a | @ 2cforeexxaimim ede oc@AMNU enci

del equipamiento electr-nico y | a dObjeta meipadaci - n

Para asegurar el funcionamiento correcto de CANU p27 |l a instalaci-n vy el
realizados por especialistas  capacitados por la empresa

21 Il nspecci-n exterior antes de procec
Antes de proceder con la instalaci Up Raceof a&lst & darf
tiene defectos que pod2an haber surgido durante | a
descuidado.

Al descubrir defectos es necesario avisar al proveedor del equipo.
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Instalaci - n de CANUp 27/ Restricciones de explotaci-n

22Restricciones de explotaci - -n
IMPORTANTE
1) Al instalar CANUp 27 es necesario tener en cuenta que la antena  GNSS
se encuentra dentro de su caa. Por eso para asegurar | a recep

GNSS sin obst8culos es necesiari ovitsammbi @ da snExL
cielo enellugar donde se instala CANUp 27
2) Alutilizar CANUp27Pro seg¥%nT dcanol S7/gp?2aa a excluir | as fall

comunicaci -n entre | a p uebnidadesdien aeln8lmabcrei cyas | A s
zixasegurarse de | a ausenci a de fuentes de i nt
proximidad (r adi ot el ®f onos, transmisores de | a sef

i nal 8mbricos gue funci o,0a@Hz, donmisn® se2reflere a losb
electromotores  funcionando, transformadores potentes y equipamiento de

conmutaci -n, de soldadura, | 2neas de alta tensi
3) Para asegurar |l a transmisi-n de datdecsobh®pght
no se recomienda que la distancia entre CANUp 27 Pro y las Unidades i nal 8§mbr i

superelos 20 m.

Para el montaje del CANU p 27 hace falta elegir un lugar seco, protegido contra las influencias

agresivas del medio ambiente. No se puede montar el CANU p 27 junto a los elementos de
calentamiento o de enfriamiento (por ejemplo, junto
no se recomienda montar el CANU p 27 cerca de las redes electricas de fuerza del automovil.

La cabina del conductor es el lugar mas conveniente para montar CANU  p 27.

Para evitar gue el conductor del Veh2cul o se dist
indicadores LED de la puerta de enlace instalada se encuentren a la vista del

conductor !
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Instalaci - n de CANUp 27/ | nstal aci -n de | a tarjeta SI M

2.3l nstalaci-n de | a tarjeta SIM

L a instalaci - n d&SIM least § arcjoenttae mpl ad a Yani cament e
CANUp 27 Standard / Pro LTE / Genset

AATENCI ¢ N!
1) La tarjeta SIM (de formato Micro -SIM) se adquiere aparte al operador de la red
celular. Se recomienda utilizar la tarjeta SIM que soporta solamente las funciones
A GPRS/ SMS y desactivar su c-digo PI N.
2y La instal aci - nSIM e rebliaa porarm espediaksta . Antes de instalarla se
recomi enda desconectar | a a&ANUp@Mtaci -n exterior

Introduzca la tarjeta SIM en el slot Micro -SIM de CANUp 27 i nst al 8ndol a cont ac
m®t ala a presi-n dentro den Iparagdda de SuMufa o
pequefYo hasta que oi gdvereldibupol ilt). espec2fico

Nota 6 Para sacar la tarjetctanSIM®M pyeslia- n"deel asu ufa o
pequefYo hasta que o0i ga. Aotes de $acac la &rgela StVR de irecamienda
desconectar |l a alime@ANUp27-.-n exterior de

Dibujo 116 Lugar de instalaci-n de |l a tarjeta SII
en CANUp 27 Standard / Pro LTE / Genset
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Instalaci - n de CANUp 27/ Ajuste del CANUp27 /Conexi -n del CANUp 27 al PC

2.4 Ajuste del CANUp 27

AATENCI tPNlra evi tar fallas durante el funci ona
entre CANUp 27 y PC, hace falta asegurarse de que cerca del lugar de trabajo no haya
fuentes de interferencias electr omagn®ticas (motores el ®ctr

transformadores fuertes y equipamiento de conn
voltaje, etc ).

ElI ajuste de CANUp 27 se real KLime(1901423®.v ®s de | a i nt
Para ajustar el CANUp 27 hace falta ¢ onectarlo al PC con la ayuda del adaptador de servicio
S6 SK.

Para trabajar con S6 SK hay que instalar en el PC e | driver USB y el software especial
Service CANUp.

Nota 0 E| archivo de instalaci-n del software se den
Cifras X_X en el nombre del archivo de instalaci-n
aATENCI ¢ mRara utlizar el software Service CANUp es necesario un PC
(fijo o ports8til) gq¥%ei da@meglas piograsnasade a deshsoton y que

corresponda a |l as exigencias m2nimas siguientes
& -sistema operacional Wi ndows 7/10 con | a capaci
- procesador 8 | nt el Core i3, 2 n¥%cleos de procesador,

- memoria operativa & 4 Gb;
- precencia de puertos US B 2.0;
-resoluci-n del di splay 1366x768.

Se puede encontrar m8s i nf or ma Manuah de snetrinacienes Sniterfa&6 e n
telem8tica CAN j1939/ S6

Los ajustes de CANUp 27 , reflejados y/o editados mediante el software es t8&8n disponi bl ¢
documento Cat 81 ogo de |l os M- dul os funcional es de | as
CANUp 27 .

El software Service CANUp permite realizar un ajuste a distancia (ver 249 vy 24.10) vy
actualizar el firmware de CANUp 27 a trav®s de | as

por cable al PC (verel ap®ndi)ce B

2.4.1 Conexi - nCANUpl27 alPC

j aATENCI| GAhtés de empezar a conectar CANUp 27 al PC del usuario hace falta

cortar |l a corriente de Mabh? ¢pUilgespara ¢s®da interiuptoa s d e |
de |l a bater2a o quite | os bornes de contacto de
Antes de e mpezar el trabajo examine su adaptador de servicio (en adelante & adaptador) y
|l os cabl es para revelar |l os defectos gue pod2an h

almacenamiento o manejo descuidado
Durante | a conexiCAMUp®?d $hs$kKlado en el Vehzculo
I contacto de los desempalmes del adaptador y los cables con los materiales de engrase
0 combustible y humedad;
I defecto posible del adaptador y los cables con los elementos del motor rotables y

, ha

calientes.
* Duranteelajustede CANUp27, instalado en el Veh2zcul o.
Pero al ajustarlos Unidades conect ados a f(Teran®4d odsé permieaejar
conectada | a alimentaci-n de a bordo (baterza).
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La conex CANbp2d eal PC es la siguiente:

1) Conecte el adaptadora  CANUp 27 .
El conector del cable de servicio se conecta a trav®S6 SKedl conector S6. La
al i ment acCANUp 27 ¢ la del adaptador puede serconectada a t r av @ dallas
conectores libresde S6 SK oa traviRhdloddeal i mentaci -n de <cabl e
adaptador (ver el dibujo 12 a).
Al ajustar CANUp 27 que funciona como parte de una red de Unidades a trav®s d
Tecnol o getcanectobdel cable de servicio del adaptador se puede conectar mediante
el conector S6 SK en una brecha del sistema de cableado S6 en vez de cualquier
uni -n en T S6 3SC. En este caso |l a alimentaci - -n
real i zar § dasistemaade @bkleado S6 (ver el dibujo 12 b).

2) Conecte el adaptador con cable USB con un puerto USB del PC

Comentarios 6 es posi ble conectar el adaptador con wushb
alimentaci-n y lanzar el .software Service CANUp
3) Conectar |l os cables de alimentaci-n a |l a red de

ali ment.aci -n
4) Conectar | a alimentaci-n (bater?2a)
Despu®s de conectar el adaptador al PC en el panel
indicador LED rojo POWER . Si el indicador mencionado no se enciende es necesario
asegurarse del buen estado de | a conexi -n entre

desempalme correspondiente del PC.

CANUp 27 telematics gateway

*
al conector S6 1 Alimentacion (bateria)*

GND VBAT

Conector S6 SK Cable de servicio ~ Cable USB

Alimentacion (baterl’a)*
(puede conectarse al conector del cable
S6 SC-CW-700 o al ladréon S6 3SC)

Adaptador S6 SK PC

a)conexi -CANUp @7 mediante S6 SK

Alimentacion (bateria)Hr

sl (| =1

GND T
K-Line Cable de servicio Cable USB
’:—l,;:_-" (1ISC 14230) $6  SKAWTER

Conector S6 SK

Adaptador S6 SK
PC

L

b)conexi -CANUWpE7 mediante S6SK a tr av®s ede oll 86g 2 a
Dibujo 12 8 Esquemas de c¢ oOANUpR7 a PQl e

* Para conectar | a bater2a se puede el egir cualqui e

* No hace falta conectar. La alimentaci - -n (bater?2
cableado S6.
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/ Con

exi -n d

el CANUp 27 al PC

Wi ndows identifica

el

virtual del puerto COM. El puerto virtual COM se

administrador de dispositivos (ver el dibujo

A\

casilla del

per mi so
propiedad es del puerto virtual COM (ver

13).

d

ol Device Manager =0/
'Fi: Action View Hep
|e== | m | E]] H 6D | 2 &S
£ OMIR-TECHWRITER
& {8 Computer
@y Disk drives
- By, Display adapters
® »,’_;D\.WCDROM drives
@3- U5 Human Interface Devices
@ [DE ATA/ATAPI controllers
@ &= Keyboards
& ﬂ Mice and other pointing devices
B Monitors
5 & Network adapters
=-7§" Ports (COM &LPT)
T Mopt npveTepa Undate Driver Software.
o osare: Disable:
I Processors Uninstall
o Sound, video and game controllers
@ :;—Srorage mmmler: e
8 Sysen devces [ properes |
B @ Universal Serial Bus controllers
(Opens property sheet for the current selection.
a) el men¥% de contexto de
Dibujol3 8 Configuraci n del p

Adaptador de servicio e st §
ali mentaci n (de | a
Las indicaciones de

adaptador deben coincidir con los representados en la tabla

Tabla 7 17 El significado de los indicadores led del adaptador de servico
ajuste por cable

en caso de realizar el

preparado
red

|l as s

de

adaptador

aATENCI cANtrabajar con el software Service CANUp es recomendable que la

autom8ticamente con
presenta en la lista de puertos del
arse a fin de ahorr

e apag

el dibujo 13 b).

Silicon Labs CP210x USB to UART Bridge (COM14)

General | Port Settings | Diiver | Detals  Fower Management |

Silicon Labs CP210x USBto UART Bridge (COM14)
-

(I Alow the computerto tum off this device to save power )

I Alloy this device to wake the computer

| a sb) goitarelpermisb aleapagar dl puertop u e r t

uert o v i adininisirddor @edidpostivos e | me
para el uso desde el mo |
a bordo del veh2culo o d
efales de 1l os indicadores
7.
S6 SK

El indicador LED
Color de ElI significado de | a
Nombre Ti po de s
sefal
] Rojo Al i mentaci n de |l a red
POWER Al imentaci-n est8 desc
No hay sefal|(el valor de |l a tensi
inferior al m2 ni mo adm
RX ---‘ Verde Est8&8 recibiendoCANUWRD s
No hay sefal | Norecibedatosde CANUp 27
‘ Amarillo Est8&8n transmiti ®CANUpX e
™ No hay sefal | Nosetransmiten datos a CANUp 27

CANUp 27 telematics gateways.
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| Lainterface del software

2.4 .2 La interface del software

I nicie el software
La interface del software se compone del

Servi*® ec rCeAaNdUop dvikraa netle 2lcao nionst al a
Me n %

hor i zyeehMean % v e r ttanto @ing de

|l as 8§Cemtsi ficado t®cnielonfder mad id-ard yerealjd ubsjo &4).
Cr e =
s Madel: 27 Pro 87 LTEQ Me n Y
Certificado bl CANR | — |
t ®cni et ete v usde v - [Efees -
Unidad — oesccn
[ 04.02.2025 14:54:43 (UTC+03:00 Synche, with PC
Me n Vertical
Acive Cignosee Trouble Codes Crea
e, — I nfor mac
y ajuste
- ] e FR——
:: U;’:’, — 2L Authentication Failures Counter 10
Dibujo 14 0 Lainterface del Servicer CANUp
AATENCI cEM! caso de resoluci n baja de | a pant e
ventanilla del sof tware Service CANUp se Vi sue

A

En |
seri

desplazamiento.

a Qerretai f i
e, fecha

ElMe n ¥

T conexi n/ desconexi
T habilitaci n de | a
T selecci n de | as
un perfil);

actual.i

cado
de fabri
hor i zpmpotciana:

n
Cc

z afecnmware ; d e |

actualizaci n de | a
sel ecci n de | anteffaeen g
solicitaci n de info

El Me n¥% v er bé usaapara elegir los

E N EE ]

t®cni ce delf |l ®e¢msdra i
cfianoware del

oper aci onpedi(dgscegarsgaardares aripiinir a n

M- dul

entera. En este caso para ver las zonas invisibles hay que utilizar las barras de

nf droma cni¥ame r doe

YCANUp 27veenestddo. n  d e |

del
onexi

CANUp 27;
n remot a;
en

Base de datos S6 el softyv

ua de | a
r mac.i n al desarrol |

f undced ocoANEp 27.

en

ador .

0sS Sus

P a

ajustes actuales se

software Service CANU p opera con los datos (

(verel Cat 81 ogo de |l os M- du

ded fnif eojrama cé n nl g Dugarjteu sl trabajo con MF el

Base de Datos S6
es de |l as ubi

PGN y SPN) de la
funci onal

C

| os d

Para actualizar la Base de datos S6 en el software
DB S6

utilice em el
la Base de Datos S6 (en adelante
http://s6.jv __-technoton.com/ e n | a

0

me n Y

de |
m§ s

Service CANUp a trav®s a

de L.dmlml @descripci-n
BD S6) se encuentra en el sitio web

Update
—

s Rasecdé datos S6

En | a ®eaebhnformaci
par8metrosUf&PNDLt a
di screci n, uni dades
autom8tico de | a
correspondientes aparecen al acercar

con
de

correcci
el puntero hacia el campo del valor editado

n sg reflegjapnulestnembres de los mensajes (PGN) y
casase eefteja para?cada SPN: el rango de datos,

En I
v al

et c.
0s

ci
n

medi n,

de |

0s c amj
ores i nt
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243 Autori zaci -n

Par a iniciar I a cCANUp X 27- 1y ePrct,r epul se Comneet | odn - @l
Men¥ hor i z &lngdofmlare Service CANUp reali zar § | a b%squeda d
conectados al PC (ver el dibujo 15 a).

I nserte el nombre del usuario y |l a contrasefa de | a
la ventanilla de Aut or i z a tdgin n(Nombre del usuario ) por defecto es 0. Password
(Cont r a} pofiagefecto es 1111 . Para guardar |l a contrasefa inse
contrasefa de nuevo al i niciar | a s eRemember Passgoudi e nt e
(Recordar contrasef(B)b).(ver el di buj o
Connection
Program is searching for connected devices,
Please, wait. ..

a)l a b ¥%s g u &rddadedcenectados al PC

Authorization Load Profile
g o] Read data...
passvord: [ovee |
Remember password - . 6%
Conce
c)la uatorizaci-n del udy laaarga del Perfil de la Unidad

Dibuo 156 La conexi - -n entre el CANUp 27 vy el

Par a restabl ecer (knmacaso adetsws @ Pa des checesario en la ventanilla

Aut or i z aoolocarrel puntero en el campo Login (Nombre del usuario) o en el campo
Password ( Contr ayseflial)sar | a combi n&uwl#F1On . de botones
El software Service CANUpdemostrar§ el c-digo de recuperaci-n d
(vereldibujp 16) . Env2e ese semdciosdepoport@lt ®cni co de Hhedhmowi®sn de
mail support@jv -technoton.com j unt o con | a solicitaci-n del restab
Las exigencias a |l a solici€CANUp2/n de | a contrasefa d
A la solicitaci-n dede ser en forma de wuna carta
director de | a empr eGABUpRéda,e adquiri - el
A es necesario indicar en | a cGANWpa27e | n¥amer o de SeE€
A en la carta deben est §r i anpdel Iclaiddooss , e || amaithilbrizec cyi
persona de contact o, a quien ha de ser enviada |
Recovery password
To recover your password, send string of characters to tech support email:
support@technoton.by
24954520655R.1058H |
Dibujo 16 6 La ventanilla con el c-digo de recupera
En caso del i nsertar el nombr e ded naoseumnecbosy/ o | a
incorrecta al PC aparecer8 un mensaje de error.
Si | a autorizaci -n del usuari o se reali za con (
autom8ti cament e |Dasktop e rHsa&itorio) | (aver el di buj o 14), el
presentados | os ajustes y valores actual esM-ddeul loss fparcs§g
de CANUp 27 conectado (ver el Cat 81 ogo de | 0s M- dul os funcion

inteligentes telem8ticas CANUp 27
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Instalaci - n de CANUp 27/ Ajuste del CANUp 27 / Perfil del CANUp 27

2.4 .4 Perfildel CANUp 27

El perfil del CANUp 27 es un conjunto de PGN (dat os del certificado t®
ajustesdelos M- dul os f unwriebi€Calt &% o0 go d elodfunconads dklas unidades
inteligentes telem8ticas CANUp 27

Para realizar operaciones con el perfil del tanto al conectar CANUp 27 al PC como en el modo
aut-nomo hay que |_Profile_~| (Reffil) kot -ed men¥ desplegable (v

El perfil puede ser guardado en forma de un archivo al disco duro del PC, descargado a la
memoriadelaUnidado i mpri mi do seg%n | a necesi dad.

I Profile o

Load from file
Load from Uinit
Load default profie

Save to file
Save to Unit

Print profile

Dibujo 176 EI aspecto del men¥ Per fil

El  me—="_ | se divide en secciones:

1) Load profile (Descarga del perfil ). En el Software Service CANU  p hay opciones siguientes
de descargar el Perfil del CANU  p 27:

1 Load profile from file (Descargar del archivo ) se usa para descargar el perfil de
CANUp 27 guardado de antemano al di sco duro del
ventanilla de descarga del arch ivo hay que encontrarlo en el disco duro y elegir el archivo
del Perfil ( CANUp_ *.prf ).

1 Load profile from Unit  (Descargar de la Unidad ) se usa para descargar el perfil de CANU p
27 conectado al PC.

1 Load default profile  (Descargar el perfil ) por defecto se usa para descargar el perfil con los
ajustes est8&ndares. Esta opci-n permite ver el f
CANUp 27. Los perfiles para | os modelos correspondier
grabados en los archivos : CANUp_27Standard_default.prf ,

CANUp_27ProLTE_default.prf , CANUp_27ProWiFi_BLE_default.prf ,
CANUp_27Genset2G_default.prf y CANUp_27GensetLTE_default.prf , que se

almacenan en el disco del PC en la misma carpeta que el archivo que inicia el software
Service_ CANUp.exe

C AATENCI EN! el modo aut - peafihpordsfectb pel Reffil del archivo son
accesibles a la descarda

2) Saving profile (Memorizaci-n del Per fil). En el Softwal
siguientes de guardar el Perfil del CANUp 27:

1 Save to file (Guardar en un archivo) se usa para guardar el Perfil en el disco duro del PC

o en el di sco duro m-villeEstadoopani cmses dac dadieb
el perfil desde un archivo o desde la Unidad .

En | a ventanilla abierta elija un lugar en el d
perfil . El nombre final del perflen dependenci a del mb abpEedtoosiguicate: d r §
CANUp_27_Standard_*.prf , CANUp_27_Pro_LTE_*.prf , CANUp_27 Pro Wi -Fi_*.prf ,
CANUp_27_Genset_2G_*.prf , CANUp_27_Genset LTE_ *prf .

En el modelo ponga el nombre en vez del asterisco * Elprefijo CANUp_ vy | a extens

prf ser8n restablecidos autom8ticament e.

CANUp 27 telematics gateways. Manual de instrucciones . Ver siz.in
E Technot2én, 20 47


https://docs.jv-technoton.com/esp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=canup_esp
https://docs.jv-technoton.com/esp/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=canup_esp
https://jv-technoton.com/es/productos/online-telematics-gateway-canup/?utm_source=offline&utm_medium=manual&utm_campaign=canup_esp

Instalaci - n de CANUp 27/ Ajuste del CANUp 27 / Perfil del CANUp 27

1 Save to Unit (Guardar en la Unidad) se usa para guardar los ajustes modificados del

perfil en |l a memoria del sensor conectado. Esta o
una conexi - n pOQANUpL7.e | PC
Si al finalizar las operaciones con el perfil del CANUp 27 no se guardan los cambios en la
Uni dad, al pul ¢ os=mect |p g g bemar lanventanilla del Software Service CANUp
aparecer8 wuna notificaci - n dpafihamsiiomogificadosl A pulsaa¢lust e s
bot LY /todos | o0os par8metros, ajustes y <contadores

memoria de CANUp 27 .

3) Print Profile (La i mpr e speril). Edaechivo del perfil se puede guardar en el disco del
PCenelformato .pdf para su i mpresi-n o visualizaci-n poste
pdf se genera autom8ticamente incluyenp2rylkfechadataer o
creaci-n del archivo.
RECOMEND A C| ¢ NSe recomienda guardar las fotocopias imprimidas de los perfiles
&pegadas al certificad@ 2% @aan podeo verd la seCuangid) de
modificaciones de los ajustes del Unidad .
CANUp 27 telematics gateways. Manual de instrucciones . Ver siz.in
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Instalaci - n de CANUp 27/ Ajustedel CANUp27 /Ajuste de |l a conexi-n a trav®s de | a i

2.4.5 Ajuste de la conexi-n a trav®s de |l a interfac:e
Para conectar cualquier modelo de CANUp 27 v2 a Tlea@ nol o gsklaccioBbenel Men Y
vertical  del software Service CANUp e | t 2 iIntarface (Interfaz) y efect¥e | os

siguientes de la interfaz CAN j1939/S6 (ver el dibujo 18):

1) De la lista desplegable = CAN Protocol Type (Protocolo CAN) (SPN 521530 ) seleccione el
protocolo de | a tr anSamioga+sSen . d & a d atedNetcsapported (No se

soporta) se utiliza si la interfaz CAN j1939/S6 ni la unidad inteligente est8n c
ning%n di sposi.tivo exterior
2) Para la identificaci -n del CANUp 27 si endmdad&st e

conectadas de acuer do irgroduzaaeda campm| 0SP AddresS GA) (Dir ecci -r
del bus S6 (SA)) (SPN521188 )l a direcci -n dé&00Ored ¥Ynica es

3) De la lista desplegable ~ CAN Baudrate (Velocidad del intercambio por CAN) (SPN 521531 )
seleccione la velocidad necesaria de intercambio de datos del rango siguiente de valores fijos:

100 ; 125 ; 250 ; 500 ; 1000 kbit/s (por defecto & 250 kbit/s ).

4) De la lista desplegable = CAN Mode (Modo de funcionamiento del bus CAN) seleccione el
modo necesario de | a recepci-n de datos a trav®s de
1 Active (CAN Requests Enable) (Demandas al bus CAN esdt §n
CANUp 27 generademand as activas respecto a |l as Unidades
Tecnol og2a S6. Las demandas activas son neRBGNsar
que se realizan por demanda.
Nota 0 Es necesario tener en cuenta que al conect al
CAN j1939/s6 al bus CAN est8ndar | as demandas
funcionamiento del equipamiento del Veh?2culo
M Passive ( CAN Requests Disable ) (Demandas al bus CAN ¢@sot §n

CANUp 27 no genera demandas activas respecto a |
|l a Tecnol og?a §S6. En este modo CANUp 27 se ide

direcci-n de redty sr eni bmo dsousaud om8ti co;

1 Silent (Sniffer) (Pnicamente | a es ciuCANdp AT end se ldensfira por
otras Unidades seg%n su direcci-n de red. La re
de sniffer.

5) De la lista desplegable Enable Termination Resist or (Conectar la resistencia terminal)

(SPN 521533 ) sel eccione |l a conexi-n o desconexi -n depar
resistencia terminal encastrada (120 Ohm) entre los contactos CAN LOW y CAN HIGH del

conector S6 CANUp 27. La conexi-n de | a resistencia ter mi
la transmisi-n correcta de datos a trav®s de |l a | 2ne

Model: 27 Pro 87 LTE G
Serial Number: 17002400001
Manufacturing Date: 14.08.2024
Firmware Version: 6.10 Profile  ~ Update ¥ Help | | g english v

56

CAN Frotocol Type: 11838456 -

56 Address (SA): [100

CAN Baudrate: |250 KBits/sec v

CAN Mode: |Active (CAN Requests Enable) -

o Enable Termination Resistor: | Off -
tor

Collector 1A1F1D PGN Receive Timeout, s: Not supperted / Not available

Axle Load Control. Tractor

unit

Engine Monitoring
Additional Equipment Control
Statistics

Dibujol8 6 Ventanilla del ajuste de | o0os par §me2ta olsa dien tceornfeaxz
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24 6 Ajuste de | a conexi - ncongetudival aRSi48bt er f a z

Para conectar CANUp 27 Genset v2a | a interf az -48% a digposiiivto iextaior R S
correspondiente selecc ioneenel Men?% ver dal sofmlare Ser vi ce CANUpSeriall t:
interface  (Interfaz consecutiva ) (ver el dibujo 19) y haga los ajsutes siguientes:

1) De la lista desplegable  Serial (Consecutivo) (SPN 521437 ) seleccione la interfaz = RS 485 .

La s el eNotsupported (No se soporta ) se utiliza si la interfaz RS-485 de la unidad
inteligente no est§8 copxedgotada al dispositivo
2) En el campo Output Protocol Type (Tipo del protocolo de salida) (SPN 521315 ) est §

indicado el protocol o deMODBUSnsmisi -n de datos

3) Enelcampo Device Address (Direcci - -n del (S®&N32p3G8s)isteilveoc)ci one | a
de red Ynundad inttlgénte que forma parte de la interfaz consecutiva del rango de

valores 0 é 2 5 Jpor defectoes 2).

4) De la lista desplegable = RS232/485 Baud Rate (Vel ocidad de intercambio
(SPN 521326 ) seleccione la velocidad de intercambio de datos para la interfaz consecutiva del

rango de valores fijos : 2400 ; 4800 ; 9600 ; 19200 ; 38400 ; 57600 ; 115200  hit/s

(por defecto es 19200 bit/s ).

5) En el campo COM Port Settings (Ajustes del puerto COM) indique | os par §
intercambio de datos a t wuadadiseliggnee I:a i nterfaz del
1 enelcampo Databits (Cantidad de bits de datos) (SPN 521285 )i ndi que el n Yan
bits de datos que puede ser transmitido entre el bit inicial y el bit final
(por defecto son 8 bits ).

1 de la lista desplegable Stop bits  (Longitud del bit final) (SPN 521286 ) seleccione la
cantidad de los bits finales que es necesaria para el reconocimiento correcto del final del

byte del rango de valores siguientes :1;05; 2; 1.5 (pordefectoes 1hit ).

1 de la lista desplegable Parity (Bit de paridad) (SPN 521287 ) seleccione el modo de
control de paridad del rango de valores siguientes : No; Even (Par); Odd (Impar)
(por defectoes  No).

1 de la lista desplegable Flow control (Control del flujo) * (SPN 521288 ) seleccione el
modo de control del flujo de datos del rango de valores siguientes : No; Hardware ;

Software  (por defectoes No).

“* Service_CANUp version 7.16

General
Model: 27 Genset LTE G
Disconnect Remote Connection
Serial Number: 20001400051

Manufacturing Date: 16.09.2024
Firmware Version: 8.03 [FEils Ui Help  ~ rdlx! English v

Desktop

Interfa: Serial Interface

Serial Interface

v Functional Modules senal [EEEN e
Self-diagnostics Output Protocol Type:  MODBUS
Onboard Clock
vehicle Power Supply Device Address: |2
Battery
GNSS RS232/485 Baud Rate: 9600 bits/s ~
Reports Generator
simple Reports Registrator COM Port Settings
Communicater
Collector 1A1F1D Data bits: 8
Engine Monitoring
Genset Stop bits: |1 ~
Modbus Device Management Parity: |None -
Modbus 56
S6 Bus Flow control: | None
Parameters Observer
Events Registrator
Dibujo 196 Ventanilla del ajuste de | os CANUp8/ntensetow? a el & oinretxé r fna d e
- .
Para el software de | a v &X asie ajuste no se soporta
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24. 7 Conexi -n al Servi c DRF4t0OBHF 4 m&8t i c o

RECOMENDACI| CLNx i nformaci - n detall ada sobr e | a
f unidades inteligentes CANUp 27 Standard/ Pro/ Genset al / Ser
ORF 5 est8&8 disponible E€EANUd2Ysy ORR.SQuickiStat Guida e sjue

pueden ser descargadas desde el apartado Centro de documentos de Technoton.

Los ajustes de | acualquien modélo n  dkedANUp 27 al Servicio tele
ORF4/ORF5se realizan despu®s de instalar unaUnsladsyiel n
PC (ver 2.4.3 ) mediante Software Service CANUp :
1 el S u b @emmynicator FM (MF Comunicador )
para CANUp 27 Standard/Pro LTE/ Genset

1 el s ub MW&nCdmmunicator FM (MF Comunicador WiFi ) para CANUp 27 Pro Wi-Fi
(verel Cat 81l ogo de |l os M-dulos funcionales de las up.id
Para conectar la Unidad a | Ser vi ci o ORR4/ ORESt esmecesario realizar las acciones
siguientes :

1) Conectarla Unidad ala red Internet

para CANUp 27 Standard / Pro LTE / Genset

f en caso de wutilizar |l a tarjet a eSreddsadodesactvharioc - di ¢
previamente (introducir el ¢ - d i gdejarklicdnpo correspondiente sin marcar );

T introducir | os ajustes deGPRRdeadnigar ialamned ldterhet mo d e m
(APN del operador celular );

T seg¥%n |l os valores de | os dghraodeinmESPRSasegudireddegqus t a d o
®ste est® conectado. a |l a red Internet

aATENCI CLbs ajustes APN deben ser proporcionados por el operador de la

telefon2a celular cuya tarjeta SIM est8 instala
para CANUp 27 Pro Wi -Fi
1 dela listaderouters Wi -F i di sponi bles para |l a conexi - -n que
de acceso permetido para ;la conexi-n a Internet
Nota & En caso de necesidad se puede ajustar un punto de acceso de usuario que no
forma parte de la lista de los routers Wi -Fi di sponi bles para | a cone
1 conectarse al router seleccionado ;
T seg¥%n | os valores de | os par § mwi-FKi asegurdreelde gees teh d o
modemdela Unidad est ® conectado a I nternet

2) I ntroduzca | os aj ust esCApUEpr2a allSarvidoroAvle xi - n de

IMPORTANTE : E| prefijo (I D) debe coincidir con | os
se introducen al registrar el v e IORFE 41 | QRF B rvereell S

documento Servicio Telem8tico ORF )4. Manual del wusua
3) Consultando | os par8metros de autentificaciesendedel
que l a autentificaci - -n del sensor s e haya real i zze

conectado al Servidor

C AATENCI EN! caso de surgir algunos probl emas al C
soporte t®cni co pae-mailesufport@iv o-technoton.com

4) Enlos ajustesdel GNSS FM consul tando | os pHISgwed Cags S8de®@go de

M- dul os funcionales de |l as unidades i)ntaesleigg/ernetsees dtee
receptor de navegaci - nUpeifureisne coarattamentey raciBaNos datos de
navegaci -n desde | o0os sat®lites.

aATENCI cPafta que los datos recibidos fueran de calidad alta hace falta
proporcionar una  visualidad m8& xi ma del erceéldugan donde se realiza la
veri fi caCANUm27del
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24.8Conexi -n al Servidor UNUM I 1 OT Platform

RECOMENDACI| ¢L\x i nformaci -n det al | ada sobr e | a

C unidades inteligentes CANUp 27 Pro/Genset al Servicio UNUM | | OT Pl atf o
disponible en las instrucciones CANUp 27 y UNUM. Quick Start Guide  que puede ser

descargada desde el apartado Centro de documentos de Technoton.

Los ajustes de | a co@AMKp27RroldTE/PmooM e | olsi/ Genset al Servidor
UNUM IIOT Platform serealizan despu®s de haber instalado una ses.i
la Unidad y PC (ver 2.4.3 ) y haber conectado la  Unidad alared Internet  (ver 2.4. 7) mediante
Software Service CANUp:
T el s ub @emmunicator FM (MF Comunicador ) para CANUp 27 Pro LTE/ Genset ;
T el s ub MgnCammunicator FM (MF WiFi Comunicador ) para CANUp 27 Pro Wi -Fi
(verel Cat 81l ogo de los M-dulos funcionales de |l as un.ida

Para conectar la Unidad a UNUM IIOT Platform es necesario realizar las acciones siguientes:

1) Llevar a cabo las medidas preliminares en el servidor UNUM I[IOT Platform (ver el
documento Servicio telem8tico UNUM Genset. c¢F)}otae. | ns:

1 recibir los permisos de acceso al servidor de la parte de la empresa proveedora de
servicios t;elem8ticos

1 crear el Objetod e monitoreo (Asset);

1 registrar cierto CANUp 27 como un dispositivo nuevo en el Servidor y generar los datos
de identificaci-n (ldentification data) de su peli
-identificador Ynico del dispositivo (UNUM | D) ;
- nombre del usuario (Login);
-contrasefa (Password);
-t-pico (Topic)

f suscribirse a |l a recepci-n de datos del sistema
T copi ar | os dat os de identificaci: -n generados
correspondientes para pasarlos en los ajustes del soft ware de servicio.
Al pasar | os datos de identificaci-n en | os ajus
l a inserci-n accident al de bl ancos u otros carac!
ADVERTENCIA : Los dat os de identificaci - -n de C

aut om8ti camente al registrarl o en el Servidor
Aque no puede ser guardado en un archivo aparte

p®r di da o deterioro del per fil de | a Unidad es
nuevo.
2) Ajustar CANUp 27 mediante el software Service CANUp para | a transmisi - n
Servidor vza el p se @romicionh a losUusudrids previa solicitud al servicio de

soporte t ®cni co de Pechpoot oero esupport@iyv--techoomn.com ).
Para conectar CANUp 27 al Servidor es necesario indicar los ajustes:
Servidor AVL : Other;
-Direcci-n | P/ Nombre de doegaiset.com; serverl. unum
- Puerto: 1883;
- Protocolo: UNUM;
- ID: Login *;
-Contrasefa: *Password
- ID del cliente: UNUM ID  *;
-T-pico:*;Topic

* Copie y pegue el valor en el campo correspondiente del software de los datos
de identificaci-n del per fil de CANUp 27 generados
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3) Ajustar el env2o de | os I|IRedortsiGenerator ENh e (MF Geankraterrdé.
Infformes ) (verel Cat 81l ogo de | o0os M-dulos funcionales de | as

CANUp 27).
4) Seg¥%n |1 os valores de a&wtse mptairf8ino€zAblp-8i Pdueecn el Servidor

UNUM IIOT Platform aseg%r ese de que | a aut enCANUp27axd - mo rfaucet -
Servidor .

C AATENCI EN! caso de surgir algunos probl emas al c
soporte t®cni co pae-mailesupport@fv o-technoton.com

5) Enlos ajustesdel GNSSFM consultando | os GHIS§vercet Cag §®@go de

M-dulos funcionales de |l as unidades i)mtselgiVgerstee sdet ¢
receptor de navegaci - nUpenfureisne corattamentey recibaNos datos de
navegaci -n desde | os sat®lites.

AATENCI CPRéafta que los datos recibidos fueran de calidad alta hace falta
proporcionar una  visualidad m8 xi ma del erceldubap donde se realiza la
ver i fi caCANUm27d el
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249 Conexi -n remota al CANUp 27 vZ2a GSM 0 me
GPRS desde ORF 4

El software Service CANUp permite conectarse a distancia a cualesquiera modelos
CANUp27 a trav®s de | a red | nctoenrenxeit- ns idne uctaiblliez aarl |PaC.
IMPORTANTE:

1) Para comunicarse con CANUp 27 a distancia el PC del usuario debe poseer:
- un puerto de red para conexiones externas;

-una direcci-n I P est8tica en Internet (se faci
A de Internet).

2) Par a el funci onami ent o seguro del m- dul o [

CANUp 27 hace falta asegurar las condiciones siguientes durante su ajuste a distancia:

-la tensi-n de | a al i me nddabe traspasamdekerango@AN U g 452/7

-la conexi-n de I nternet a CANUp 27 remoto debe

1) Para | a conexi-n a un CANUp 27 Standemao ¥2 &r 6S MU
realice las accioo nes siguientes:

1 En el Men% hor i zdehsofiware Service CANUp marque el campo Remote
connection (Conexi - n )rye mpatl & e e%l (ver el dibujo  14).

T Despu®s de la ventanilla de advea fag gueisa pusde br e
conectarse a distancia aplamectoe sefingl a (Ajustes denla | | a
coneXxi(veneldibujp 20 a)en | a cual hace falt a selectionaga uc i
del puerto de red del PC para | a conexi-n a CANL

1 En la ventanilla Remote connection (Conexi - n (vernedb dibajp 20 b) est §
indicado el formato del mensaje SMS especial qgue debe ser enviado al
de la tarjeta SIM de CANUp 27. El SMS especi al inicia | a co

conexi-n remota entre CANUp 27 y PC.

2) Para |l a conexi-n a un CANUp 27 St andemotad mediaReed L TE
comando GPRS CSRV desde el Servidor ORF 4 vza el canal TCP reali
siguientes:

1 Conecte CANUp27al Servicio telem&tgi¥mo | ORKF ngZditado en

1 En ORF 4 abra el Additional menu (Me n #dicional ) para el objeto correspondiente .En
| a p e sQoarfijamds (Instrucciones ) (ventanilla Unit Properties (Propiedades de la
unidad )) indique | os ajustes deSRVpairasti muacominerxi GRF
CANUpPp 27 a trav®s del c analsoftwar€ P Sermice d CAND e
(ver el dibujo 20 c) . La estructura de | os CRRBLCSBRV ediguall a |
que | a estructura de | os campos de | a instrucci

ap®ndi.ce B
T Enel Men% hor i zdehgoftiware Service CANUp marque el campo Remote

Connection (Conexi - n )rye matla e e# (ver el dibujo 14).

1T Despu®s de la ventanilla de advea fag gueisa pusde br e
conectarse a distanci a a [Canneetioresetingsl a (Ajastes denla | | a
c on e Xxi(vemel dibujo 20 a)enlacual hace faltaintrr oduci r el nY.mer o s
del puerto de red del PC para |l a conexi-n a CANL

T Despu®s de | a apari ci -Remot &€onectionve n(€Canexi an rdelmo
software Service CANUp (ver el dibujo 20 b), abra en ORF 4 el  Additional menu ( MenvVy
adicional) par a el objeto correspondi ente €€SRVndesie la |
ventanilla Execute a Command (Aplicar | a )i (wes elrdibgjoc i 20n c). Esta
instrucci-n inicia |l a conexi-n de Internet emrear

CANUp 27y PC.
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IMPORTANTE: Antes de enviar | a instrucci-n es neces:
est8 <conectado tel em&triviaci ORF 4 ( el Objead donreced o r v
(Objeto conectado) e st 8§ e n c)g tramsmidedos datos al Servidor (ver el dibujo 20 d).

El tiempo m8§xi mo de esper a de ld lnidad odneesxpiu-®s ad ed ihsatbaenrc
el mensaje SMS o0 | a GSRE sonBC mmin-. n SGPR%rante este tiel
no fue establecida aparecer8 una notificaci-n sobre
caso hace falta intentar establecer |l a conexi-n a C

‘s Attention X Connection settings
Remote connection is only possible with Units equipped with communication Plase specify the port numbes on your computer
I modules (or Internet gateway) for Unit to connect

a) ajuste del puerto de red del PC

Remote connection

Waiting for connection
To make remote connection with the Unit you shouid send an SMS lie:

“++BPPPP;AAA] CSRY; 5 XX YYY[++
to the phone number of the Unit SIM card,
where PPPP - Password of Unit, AAA 56 Address (SA), XXX - IP Address/Domain, Y¥Y - Port
for example: *++B1111; 100;CSRV;5; 127.0.0. 1;8388/ ++°
To perform remote connection to Uit requires that it was provided with the necessary level of supply voltage (above 10 V)
r stable operation of the embedded commurnication module.

Cancel

b)ventanilla con el SMS especial para | a conex

‘Command Properties — CSRV 4000

Command name: | CSRV 4000

Command type: | Send custom message (custom_msg)

Channel: [Tee

Phone number: | Use any

Indicate access rights required for users to execute this command: Execute a Command - Weichai WP12 E5 x

View detaled ftem properties Available commands Supported
Manage access fo fhis tem
Delele item O [ csRv 4000 v
Rename item
View custom figlds O
Manage custom fields =
View admin fields

Manage admin fislds o
Edit not mentioned properties

Change icon

Query reports o messages

Edit ACL propagated items

Manage item log

View connectivity settings (device type, UID, phone, access password, messages fi
Edit connectivity seffings v

[ CSRV WIFI smyTp 4000

v
[ CSRV_4010 v ]
v

[ csRy_wiFi_a00s8

[ without parameters

Message: I\ ++B111:100,CSRV;586.57 235 62:4000/++ | [2) |

“+ add a group v

| cancel || ok | Cancel | [ oK

Ejemplo de | a i n€&€8RVu«

c)ejemplo de |l as ventanillas de ORF 4 del ajuste ¢
instruGRRECSRVpara | a conexi-n remota a | a U

5

5 min )
@ Weichal WP12 ES (20210436 11,5558,

e
H

@ METE OS2 E X

8 omir_test e ® x |

] @ Weichai WP12E5 O = I[ ® x |M
Ny A

Indicador
Objeto conectado

Minsk, st. Sotsialisticheskaya, 8

Y

52.8628882233

Okm/h | 222m 41km 31h S
R 276562666667

Wialon 195, 1D UP27_06001000014
100_158: 281 100_521055: 281 }
100_521056: 1 100_521072_21.2:0 Datos

o 100_521129: 1 100_521171: 5633 e
100_s21347: 521248 100_s21488:0 . transmitidos,
VIN: DHP12Q2202%01 Date of issue: 17.02.2018 4

Mark / Engine model: Oil grade  / Fuel type: por la Unidad al

Vieihal / WP12.430€50 SAE 10w40 / Diesel

Power / Engine speed: Engine No. 1 1418C037348 N Servidor
auskw /1

icle stand
Registration plate: ' 14180027548
| i Weichw
Model: WP12.430650
7 Y| vear: 2018
Engine power, kW: 316
P\ Primary fuel type: Diesel )

N7~ ™\ & S

I

d) elemplodel control de | a conexi-n de | a Unidad al S
antes del env2o d&FR$SG@RVNnstrucci-n

Dibujo 200 Est abl eci miento de | a conexi-n remot a
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2.4.10 Conexi-n remota a CANUpconectadas sus Uni
mediante el comando de control desde el Servidor UNUM IIOT Platform

El software Service CANUp (l a versi-n 7.16 y posteriores) lger m
unidades inteligentes CANUp 27 Pro LTE / Pro Wi -Fi /Genset v2a | nterangetel me
comando de control desde el Servidor UNUM lloT Platform para realizar los
ajustes/visualizaci - -n de dat 0os hdisaigm - sittices/i dapgr od e
conexi -n al PC mediante un cabl e.
Adem8s en caso de necesidad de realizar el ajustel
software corepondiente: ServiceS6 DUT -E /| ServiceS6 DFM [/ ServiceS6 DFM Marine /
ServiceS6 DFM Industrial se puede conectarse a distancia a las Unidades a trav®s de | a
inteligente que las lleva conectadas mediante el comando de control desde el Servidor
UNUM |1 OT Pl atfor m. La reprogr amac es-canectadasia la Urédadc i a
inteligente no est§ prevista.

IMPORTANTE:

1) Para comunicarse con CANUp 27 a distancia el PC del usuario debe poseer:
- un puerto de red para conexiones externas;

-una direcci-n I P est8tica en Internet (se faci
de Internet).
2) Par a el funci onami ent o seguro del m- dul o [
CANUp 27 hace falta asegurar las condiciones siguientes durante su ajuste a dis tancia:
-la tensi-n de |l a alimentaci-n del CANUp 27 no
-la conexi-n de Internet a CANUp 27 remoto debe
Par a l a conexi -n a I a Uni dad remot a medi ant e el
Servidor UNUM IIOT Pla tform realice las acciones siguientes:
1) Conecte CANUp27al Servicio telem8ticegWMUMoGCGexgd&.sto en
2) En | a ventana de gModetos den pametles dé eatrol (1 a pesmﬂa
Management ) del servicio UNUM Genset i denti f2quese vy cree un Mo «
Command ( m8s detalles est8n dispoBebVesi entelem®cumen
cFlotaé. Instrucc)ones del wusuario
El widget Command conti ene el bot-n del env2o del comando
asegurar el acceso remoto a la Unidad. Al ajustar el widget es necesario llenar todos los
campos obligatorios marcados con * (ver eldibujo 21):
91 Select command * 6 sel eccione el comando de I a conex
desplegable (206.Remote connection );
1 Commandname * & i ntroduzca el nombre del bot-n para e
TDA*d introduzca de direcci-n de red del receptor

(para CANUp 27 es 100 );
1 IP Address/Domain *d indique |l a direcci-n | P del PC de

conexi-n remot a;
9 Port * & indique el puerto de red abirto del PC desde el cual se efectuar §
remota.
9 BusAddress * 0 i ndi que | a dadréddelzintdrfaziCAN j1939/S6 de la Unidad a
l a cual se efectuar § para CANUp 27xds 100 ).r e mot a (
IMPORTANTE : Para asegurar | a conexi-n remota a | a
CANUp 27 al realizar | a conf i gurcenocer previaradnte wla d g e
Adirecci-n de FadUni dad. Hace falta introducir
obligatorio Bus Address * del widget del Modelo del panel de control para el acceso

remoto a la Unidad correspondiente. Las direcciones de red autorizadas de las
Uni dades est8n ditheaedni bl es en | a
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3 I ndi gue el nombre del Model o del panel de control
Objeto requerido.

Management

Add / Edit widget

Pulse e
para a
un widget nuevo

Pul se el bot-n para g_@
widget introducidos

Llene todos los campos obligatorios de
los datos del widget

Introduzca el nombre del Modelo del panel de control creado

Management

Indique el Objeto al cual necesita vincular el
Modelo del panel de control creado

Pul se el bot-n para g
del panel de control creado

Elwidget Command afadi do con un b
env2o del comando de | a con

Dibujo 216 La creaci - -n del Mo d e | o comh el widgetalel e tomando cont r c
de |l a conexi-n remota

4) Enel Men¥s hor i zdelrstoftadre de servicio Service CANUp (en caso de | a

remota al CANUp 27) o el software de servicio de la Unidad corre spondiente (en caso de la
conexi-n remota a |l as Unidades a tr av ®o ndeex iCAWN Upe n2o7t
pul se el 2% nconectar)( vereldbujo 22 a).

5) Despu®s de | a ventana de advertencia sobre | as Uni
a distancia apare€engi §ar aceintmnde Handenbabrg8 que i
el puerto de red del PC seleccionado dremsothe el cual

6) Despu®s de aparec@aonédxi -vre nrt ennetssbfavare de servicio abra el Panel

de control de | a conexi-n remota correspondiente ¢
bot - n del Commahg et ni ci e el comando de Ivexeldiwjo@2b). Este r e m
comando inicia |l a conexi-n Internet para CAMUpercoala a

Unidad requerida conectada a la unidad inteligente (por ejemplo, DEM CAN).
El mensaje CTT=YY (completado con ®xito) indica la con
WOT COmplelec

(no compl et ado) baj o e | Conmand- nindicheun falleidd dae t
conexi - n

IMPORTANTE: Antes de enviar el comando es necesario asegurarse de que el Objeto
al gue est8§8 cormpec2t7adsoe CcAdNlUect a con el Servicio

(el indicador verde correspono.®e(nctcen eexsit-81)en cye nsd
|l a transmisi - rBerddor .dat os al
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Instalaci -n de CANUp 27/ AjustedelCANUp27 /Conexi-n remota a CANUp 27 y sus Unidades conectadas mediante el comando ¢

ElI tiempo de espera m8ximo de | a conexinidad desmpt @&s ad
haber enviado el comando desde el Sevidor UNUM Genset es de 30s . Si durante est
de tiempo |l a conexi- -n no sepefféect Bd set @ ntneoceearcione

7) Despu®s de conectarse a distancia a |l a Unidad re
expuesto en 2.4.3) . Despu®s de finalizar | a carga &eheyperhn
remota cambiar8§ su color y ser8 rojo (ver el di buj o
reflejar8n |l os ajustes y valoredkloadtdal es 8@endeimsn
Unidad remota (ver ejemplos en los d i bujos f22 dé

Para realizar |l a conexi-n remota marq

“* Service_CANUp version 7.16

= Attention

General
Remote connection is only possible with Units equipped with communication

Model: Unknown

Connect Remote Connect |
Serial Number: Unknown onne £ remote Connectin y modules
Manufacturing Date: Unknown -
- Profile - Update. A | | i o

Firmware Version: Unknown B Help =t english Cancel
' Functional Medules

Self-diagnostics Desktop

Time/Date

01.01.2000 0:00:00 Synchr. with PC

Please specify the port number on your computer
(or Internet gateway) for Unit to connect

Indique el puero de

[ _wn ] red abierto del PC

Waiting for connection
To make remote connection with the Unit you should send an SMS like:

“++BPPPP;AAR; CSRY; S00GYYY[++
to the phone number of the Urit SIM card,
where PRRR ~Password of Urit, AAA - 56 Address (SA), XX - TP Address/Domin, YYY - Port
for example: *++81111;100;CSRY; 5; 127.0.0. 1;8688/++"

To perform remote connectin to Uit requires that it was provided with the necessary level of supply veitage (above 10 V)
v stable operation of the embedded communication moduie.

Cancel

a) ejemplo de | a iniciaci-n de |Ruetbonexi -n re
de red del PC en el software de servicio

I ndicaci-n de Il a conexi - -n al CANUp 27 y tiemg

English v | OlegDemo R

& Remote Genset Diagnastics / Remote (DEMO_1)

Command

Model: Unknown

B Serial Number: Unknown Discannect LT AN .m.

Manufacturing Date: Unknown
S— 5 7 S =
Firmware Version: Unknown il Ul o St enalisn

Pulse el bot-n [~ Fundtionsl Madules -
o Sei-dagnostics Deskiop

para iniciar el  comando de la e Time/Date

conexi-n remota 01.01.2000 0:00:00 Synche with PC

Active Diagnostic Trouble Codes

Inicie sesi-n co

b) Ejemplo de establecimiento de sesi-n de comuni ca
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Instalaci -n de CANUp 27/ Ajuste delCANUp27 [ Conexi-n remota a CANUp 27 y sus

Unidade

S

conectadas

mediante el

comando ¢

I'ndicaci-n

i Asset: MTU SV / DATAKOM DS00 Test

de

la ¢

OlegDemo

ry €

Command

-
— Connect CANUP._port14023

c) ejemplo de la carga del perfil de la

Remote Genset Diagnostics / Remote [DEV

Model: 27 Genset 26
Serial Number: 11002100006
Manufacturing Date: 3.09.2024
Femware Version: 2.0

Desizp
Iotectace
Seril Irmerface
v Funconsl Hodes
Sall dagnastica
Onbasea Clack
vehicle Fomer Susaly
zane

Tima/Date.

Simple Reports Regitratar
Reports Counter (Information); -

Caliedtor 1AIFID
Engina Manitering

Modbus Device Hanagement
Medbs 56

Paramaters Gbserver
Commands
Events Ragistrator

Prp—
som: [exarmar

—
—
[T —
P
1P AddresaDermain [y
Ports [1a82

10 (B oranicr

61,01.2000 0:00:00

CAN I E
Sfdoan -

Daskazp o

g -

Syt mith PC

Madem Stats
Modern Power Satua
Modem Regetrion Status
Moderm intemet Connection St

o [ma connection tatin

| | a0 Auheniication siats

|t vt e Coute

Unidad

remota

d ejemplo

General
Model: 27 Genset 2G a .
. Disconneet Remote ection o
Serial Number: 11002100006 CAN l!m‘
Manufacturing Date: 3.09.2024 -
Firmware Version: 9.09 Profle v Update  ~ Heip - | i Engien -
Desktop
Interface — ~
Serial Interface ‘Saved Units List
¥ Functional Modules
Self-diagnastics 56 Address (54) Serial Number Line Model Firmuare Version
Onbeard Clock
Vehicla Powor Supply 1 w1 27002300010 DUT-E 2Bio CAN 12
Battery
GNSS 2 02 54001307862 DUT-E caN 104
Reports Generator
Simplo Reports Registrator 3 m 62004300361 DFM 100ACAN 47
Communicator
Callector LAIFID 4 09 04001002326 MasterCAN Display 35U w2
Engine Monitoring
Genset 5 126 01001000652 MasterCAN DACTS 118
Madbus Device Management
Madbus S6
S6 Bus Configure bus Exdude Selected Unit  Exclude Al Units List.
Parameters Observer
Commands P
Events Registrator
56 Address (SA) Serial Number Line Model Firmware Version | Active Fauts Quantity Passive Faults Quantity
1 102 54001307862 DUT-E AN 104 ] 0
2 101 27002300010 DUT-E 2Bio CAN 2 ] 2
3 m 62004300361 DFM 100ACAN am ] 0
4 126 01001000652 MasterCAN DACTS 118 ] 0
5 109 04001002326 MasterCAN Display 35U ] 0 0
Unit DTC
Seridlrumber: -
Actve Passive
Faulty unit Fault Name Faulty unit Fault Name
Events Quantity
Emesgency Events Quantity: 0 Important Events Quantty: 2 Information Events Quantty: 17
Eventsist
Emergency Events List
Event | Event Date/Time | 56 Address (54) Additional Information
Important Events List
Event | Event Date/Time | 56 Address (54) Additional Information ~
Latitude: --deg
Longitude: --de
1 Fueling 6022025 07:3848 101 Filled Fuel Volume: 11871 v
Information Events List
Event | Event Date/Time | 56 Address (s4) Additional Information A
1 PowerOn 11.02.2025 13:05:40 10
2 Ignition On 10.02.2025 15:11:11 m .
v

de | a

vent ana

de di

vZaTkanol omkGANBHR7

agn-

stico

del

funci o
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Instalaci -n de CANUp 27/ AjustedelCANUp27 /Conexi-n remota a CANUp 27 y sus Unidades conectadas mediante el comando ¢

Genersl

Model: 27 Genset 2G

Serial Number: 11002100006 0o CAN Il
Manufacturing Date: 3.09.2024
Fimware Versian: 9.09 oo o Lo © v~ Efdenon g
e wodous 55 5
< Foncanea nokdes Modbus S8 settngs
Sedogrostin ov | Cawron | [cosd sits.. | Montar..
= T = TEEP o CEM e om e e
eote g Aacissatnr t [ 1 ] [wows || 1|/ shomtmeger (2 byres) v/ O |nesd olting Regumers (23) ~ © o [ : 5 ] —» [0 enginespusd s 5 ] [ =
e Gz [ 1 ] [aaas |[ 2| inmger (dbvies) | [end Holding Rapeters (53) ~ O [ e o | =% [ 2445 | Genarotor Prase & Lne-erel A RS vokegs. 85027 134 | | o
s enerra 5 [ 1] [1oz0 |[ 2| limeager(abyses) - Read Holding Regaters (63) ¥ © O [ox o | —» [ 2445 | Generstor Phase A AC RMS Current s [ 1 | [ o ]
vommge et | B 1) [roms [ 3| et inimger 2 yies) S| O [ g Rgeiers (83) o [ 5 ] —» [543 ] Generstor Aversae AC Freguency o0 1 | [ o ]
L= s [ o ][5 | [Shomimser abmi v O mesd Holsing Regiters 03) O [ J[ o ] =+ [ 165 ] engine Ol ressure s o | [ | B
o ater Bs [ 1] [osea |[ 1| [Shosinkager 3 byies) Y| O [Fd Helding Rageters (33) ~ O [ es 5] —» [[5180] enpios Coolert Temparstars os02[ o | [ 0o
7 [ 1 | [1o2ss |z ||integer(s bysesy v Read Hoiding Regaters (03) a [Cox o | = 2446 | Generator Phase B Line-Neutral AC AMS Vokage: sso2 [ 134 | [ o
Qe [ 1 | [0 |[ 3 | inmger (abyies) | El [esd Holding Rageters (53] © 0 [ 5| — [ 250 | Genarstor Frass B AC AMS Current ssoas [ 134 | [ o
s [ 1 | (10250 |z ||integer(s bysesy v Read Hoiding Regaters (03) a [Coa o | = 2447 | Generstor Phase C Line-Neutral AC RMS voltage eson | 134 | [ o
@ [ 1] [ioars |[2 | [integerCabriss) Y| B0 [Read Holding Regters 83) ~ o [es 5] = [ 51| Genarator Prase € AC R Current ssea [ a4 | [ s
n 1 10258 2 Intager (4 bytes) hd Raad Holding Rageiters (03) (=} o1 ° - 2481 Generator Phase A8 Line-Line AC RMS voitage 65027 | 134 )
R [ 1 10260 2| intnger (4 byies) ~| 1 [Read rolding Regeters (03) ~ (u] o1 J[ o — | 2842 | Generstor Phase BC Line-Line AC AMS Voltage 5oz [ 134 o
3 1 10262 2 Intager (4 bytes) hd Read Holding Regeters (03) ~ (=} o1 ° - 2483 Generator Phase CA Line-Line AC RMS vohage 85021 134 ]
HAu [ 1 10335 1 ‘Short Integer (2 bytes) v [0 Read Helding Regsters (03) ~ (u] 001 |[ o - 2484 | Generstor Overall Fower Factor 65028 [ 134 o
18 1 10331 1| Shont integer (2 bytes) v [0 mead solding Regaters (03) (u] 01 o —» | 2a85 | Generator Phase & Power factor esa2s [ 134 [
A [ 1 10332 1| Shont Integer (2 bytes) ~| [0 [Read rolding Regeters (03) ~ o o1 J[ o —3 | 2486 | Genersior Fhase & Fower Factor eso2z [ 134 o
] 1 10333 1 | Shont Integer (2 bytes) “ [0 [Resd solding Regeters (03) a 01 o =3 | 2467 | Generator Phase C Power factor es01s [ 134 ] -

“** Monitor MOD

Slave Aédress Register(s) Data Type RS: DEC /HEX SPN: DEC / HEX SPN SPN Name/Specifier Output value Measure PGN  SA
1 11567 Short Integer (2 bytes) 0/ 0000 -->  0/00 521804 SPN32_2 bits: 32-63 0 63577 134
1 11563 Short Integer (2 bytes) 0/ 0000 -> 0/00 521803 SPN32_2 bits: 0-31 0 63577 134
1 11559 Short Integer (2 bytes) 0/ 0000 -->  0/00 521802 SPN32_1 bits: 32-63 0 63576 134
1 11555 Short Integer (2 bytes) 0/ 0000 -> 0/00 521801 SPN32_1 bits: 0-31 0 63576 134
1 10605 Short Integer (2 bytes) 1/ 0001 - 1/0 521752 Num Estops 1 63548 134
1 10604 Short Integer (2 bytes) 0/ 0000 -> 0/00 521751 Num Starts 0 63548 134
1 10375 Short Integer (2 bytes) 0/ 0000 -=> 0/00 583  Alternator Speed 0.0 rpm 65237 134
1 10318,10319 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 --> 2000000000 / 77359400 2461 Generator Phase A Apparent Power 0 VA 65026 134
1 10306,10307 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 --> 2000000000 / 77359400 2459  Generator Phase C Reactive Power 0 VAr 65019 134
1 10304,10305 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 --> 2000000000 / 77359400 2458 Generator Phase B Reactive Power 0 VAr 65022 134
1 10302,10303 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 --> 2000000000 / 77359400 2457 Generator Phase A Reactive Power 0 VAr 65025 134
1 10326,10327 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 --> 2000000000 / 77359400 2460 Generator Total Apparent Power 0 VA 65029 134
1 10294,10295 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 --> 2000000000 / 77359400 2452  Generator Total Real Power 0 Watt 65029 134
1 10290,10291 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 --> 2000000000 / 77359400 2455 Generator Phase C Real Power 0 Watt 65020 134
1 10288,10289 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 --> 2000000000 / 77359400 2454 Generator Phase B Real Power 0 Watt 65023 134
1 10286,10287 Integer (4 bytes) 0 / 00000000 -=> 2000000000 / 77359400 2453 Generator Phase A Real Power 0 Watt 65026 134
1 10310 Short Integer (2 bytes) 0/ 0000 --> 2000000000 / 77359400 2456  Generator Total Reactive Power 0 VAr 65028 134
1 10622,10623 Integer (4 bytes) -1405026301 / AC410003 --> 24070/ SE06 521754 Running Hours 24070 63549 134
1 10628,10629 Integer (4 bytes) 962068483 /39380003  -->  21128/5288 2468 Generator Total kW Hours Export 2128 kWh 65018 134
1 10333 Short Integer (2 bytes) 1000 / 03E8 -=> 16384 /4000 2467  Generator Phase C Power Factor 0.0 65019 134
1 10332 Short Integer (2 bytes) 1000 / 03E8 --> 16384 /4000 2466  Generator Phase B Power Factor 0.0 65022 134
1 10331 Short Integer (2 bytes) 1000/ 03E8 -->  16384/4000 2465  Generator Phase A Power Factor 0.0 65025 134
1 10335 Short Integer (2 bytes) 1000/ 03E8 --> 49151/ BFFF 2464  Generator Overall Power Factor 1.99993896484375 65028 134
1 10262,10263 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 -> 0/00 2443 Generator Phase CA Line-Line AC RMS Voltage 0 v 65021 134
1 10260,10261 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 -->  0/00 2442 Generator Phase BC Line-Line AC RMS Voltage 0 v 65024 134
1 10258,10259 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 -> 0/00 2441 Generator Phase AB Line-Line AC RMS Voltage 0 v 65027 134
1 10274,10275 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 -->  0/00 2451 Generator Phase C AC RMS Current 0 A 65021 134
1 10250,10251 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 -> 0/00 2447 Generator Phase C Line-Neutral AC RMS Voltage 0 v 65021 134
1 10272,10273 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 -> 0/00 2450  Generator Phase B AC RMS Current 0 A 65024 134
1 10248,10249 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 -> 0/00 2446 Generator Phase B Line-Neutral AC RMS Voltage 0 v 65024 134
1 10362 Short Integer (2 bytes) 665/ 0299 --> 106/ 6A 110 Engine Coolant Temperature 66 e 65262 0

1 10361 Short Integer (2 bytes) 0/ 0000 -> 0/00 100  Engine Oil Pressure 0 kPa 65263 0

1 10339 Short Integer (2 bytes) 0/ 0000 -> 0/00 2436 Generator Average AC Frequency 0. Hz 65030 134
1 10270,10271 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 ->  0/00 2449 Generator Phase A AC RMS Current 0 A 65027 134
1 10246,10247 Integer (4 bytes) 0/ 00000000 -->  0/00 2445 Generator Phase A Line-Neutral AC RMS Voltage 0 v 65027 134
1 10376 Short Integer (2 bytes) 0/ 0000 => 0/00 190  Engine speed 0.0 rpm 61444 0

oK
e) ejemplo del Il ector de registros Modbus RTU del

conec tada a un CANUp 27 remoto
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comando ¢

Model
Serial Number.
Date of manufacturing:
Firmware version:
Desktop
Interface
~ Functional Modules
Self-Diagnostics
Onboard Clack
ter
Summator DFM
Voltage Supply Mo...
Battery
Graphs
Events

General
: 100ACAN
: 62004300361 | Oisconnect | M
:22.11.2022
4,78 Profile = | Update Firmware

Interference in the work: Mot active
Fuel Consumption Correction Factor

Help = EffEnglish ~

Flowmeter

Temperature: 25 °C

“Idling mode”: (3.0 %
“Optimal mode": .0 %
"Overload made": (0.0 %
Temperature correction
[ Switch ON temperature correction
Temperature Correction Coefficient: 0,084 %/ 9C; V_com = V*(1-(t-20°C)"K_temp)
Paameters
Fusl Rate, L/h ] .
Counters
High Resolution Fuel Used, L 30781.487
High Resolution Fuel Used (Idling), L 918.547
High Resalution Fuel Used (Optimal}, L 28259.135
High Resolution Fuel Used (Overload), L 1455.745
High Resolution Fuel Used (Cheat), L 146.715
High Resolution Fuel Used (Negative), L 0.000
Flowmeter Hours Of Oparation, haurs 2384 h 51 min
Flowmeter Hours Of Operation (Idling), hours 278 h 15 min
v
High Resolution Fuel Used (Clearable), L 387.484
Flowmeter Hours Of Operation (Clearable), hours 341 53 min
Clear Clearable Counter
Differential Opearation Made
Master Mode: Off »
Calculation Mode: Differenclal
Slave Device Address: 112
Differenclal Fuel Rate Comrection Coefficlent, %: 0.0
Smoathing Capacity:
Fuel Rate Mode Borders
Idling mode’ S I
*Optimal mode"
20.00 uh
“Overload mode*
38.00 'h
“Chaat mode" =
Configuration of camess
Flow rate, L/h Feed Chamber Volume, mL ~
1 86.735 4.915
2 49.237 4.810
3 14.432 4.915

Serial Number
Date of manufacturing
Firmware version:

Model:

General
100ACAN
- 62004300361 Disconnect M Remote Connectior
: 22.11.2022
: 4.78 profile ~| | update Firmware Help ¥ | | =f= English M

Desktop
Interface
W Functional Modules
Self-Diagnostics
Onboard Clock
Flowmeter
Summator DFM

Battery
Graphs
Events

Voltage Supply Monitoring

Fuel Consunption:28298.923 L

Cheat:2469,865 L

Fuel rate

e ———— e ——
10 [ 10
8 s
e 6 e
S~
5 ] [
4 Fa
2 2
0 Lo

T T T T T
15:06:26 15:11:36 15:16:38 15:21:57 15:27:26

f) ejemplo de ventanas con las indicaciones del consumo de combustible

Dibujo 22 8 Est abl e

al CANUp 27y las

deun fl uj - metro

cimiento de

DFM CAN

remot o

| a ¢ onexammandor desde UNMUMmenddat a n t

Unidades que lleva conectadas

CANUp 27 telematics gateways.
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Instalaci - n de CANUp 27/ Ajustedel CANUp27 /Conexi -n de |l as Unidades i nal §mk

2.4. 11 Conexi -n de |l as Uni dades i nal 8mbri ca

El Software Servi ce CANUp permite ajCANUp2F ProdTEC/ ®m &Kk i -Fha a
trav®s Tee nlod o glélas Widades i nal §mbricas siguientes:

1 sensores de nivel de combustible DUT-E S7 / DUT-E 2Bio S7 ;
1 medidores de flujo de combustible DFEM S7 / DEM Marine S7
T sensores deGNPMBDEIS? ;n
1 sensores de desplazamiento GNOM DP S7;;
1 sensores de temperatura y humedad ADM31.
Para | a conexi-n a | a puerta de enlace de |l a Unidad
necesario realizar las acciones siguientes:
1) En el S uBaseSvEM (verel Cat 81 ogo de | os M-dulos funcio
inteligentes tel e mB8deiadabla AvalabléBluetodth Device List (Lista de
dispositivos Bluetooth disponibles) seleccione | a Unidad necesaria de
serie * . La tabla mencionada representa una lista de direcciones MAC de las Unidades (hasta
15 unidades), visibles (disponibles) en el momento actua | para el m- dOANUp 2BROE d e
ATENCI CBls posi ble determinar | a gama de | a Uni o
|l a empresa Technoton de acuerdo a | as cuatro ci

0107, 01 08 6 sensores de nivel de combustible DUT -E S7;
- 0112 & sensores de nivel de combustible DUT -E 2Bio S7;
0270 , 0271 , 0272 , 0273 , 0235 , 0236 , 0237 0o medidores de flujo de
A combustible DFM S7;

04 70, 0471 , 0472 & medidores de flujo de  combustible DFM Marine S7;
-1105 06 sensore de presi-n GNOM DDE S7.
- 1106 0 sensore de desplazamiento GNOM DP S7.

2) Copie |l a Unidad seleccionada Alawed dnits S78.istd o | fListadel a
Unidades S7 permetidas) (ver el dibujo 2 3 a). A cada Unidad se |l e otorc¢
una direcci-n de red entre | as direcciones disponi
trav®s de | aSmecnol og?a

Los valores posibles de las direcciones de red para las Unidades S7 pueden ser entre los
rangos siguientes:
1 para sensores de nivel de combustible

DUT-E S7 / DUT -E 2Bio S7 0 91€98L,01é108
1 para medidores de flujo de combustible
DFM S7 / DFM Marine S7 0 111é611851€158
f para sensores de presi-n GNOM DDE S7 o
sensores de desplazamiento GNOM DP S7 0 82é85
1 para sensores de temperatura y humedad ADM31 0 1366139
En caso de necesidad de cambiar | a direcci-n de red

Uni dad correspondiente seleccionar una dideeSAcenlan |
ventanilla AddUnit ( Adici -n de | a Unid&d) (ver el di buj o 2
Si en | a |lista de dispositivos disponibles no figur

a mano pul sando el b @ tndicando las direcciones MAC correspondientes en la
venta nilla AddUnit ( Adici -n de |l a Unida&8a) (ver el di bujo 2

IMPORTANTE: L a estructur a de dat os de | a direcc

A i nal 8mbricas de otros fabr i caBasede dalos $6e paropode s p o
funcionar en conjunto con la puerta de enlace.

* Al conectar los sensores de temperatura y humedad ADM31 el sensor necesario
se selecciona de acuerdo a su direcci-n MAC.
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